TECO 7200GS SERISI HIZ DOKUMANNO @ 410-0003-00
TECQ KONTROL CIHAZLARI TARIH . Io.07.2008
KULLANIM KLAVUZU SAYFA s

TECQC

TECO 7200GS SERISi
HIZ KONTROL CIHAZLARI

220V 3FAZ 25~ 100HP

440V 3FAZ 25~ 400HP

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON @ 2N DI'Ek




TECO 7200GS SERISI HIZ DOKUMAN NO 410-0003-00
TECQ KONTROL CiHAZLARI TARIH 16.07.2008
KULLANIM KLAVUZU SAYFA 2/35
1 TEMEL OZELLIKLER
220V’luk 7200GS Modelleri
CiHAZ GUcU 25 30 40 50 60 75 100
Max Motor Giicii 25 30 40 50 60 75 100
(18.5) | (22) (30) (37) (45) (55) (75)
inverter
-5 Giicii (KVA) 34 41 54 57 67 85 128
E Anma Cikis Akimi (A) 80 94 130 160 183 224 300
°©
O | Max. Cikis Voltaj 3 Faz 200~240V
g‘ n Gikis Frok (Giris Voltajina Bagh Olarak Degisir)
& | Anma Cikig Frekansi ,
(Hz) 400HZz’e Kadar
.5y Anma Girig Voltaji ve 3 Faz 200 ~ 240V, 50Hz
4 8| Frekansi
@ > 200/208/220/230V 60Hz
| izin Verilen Voltaj Farki +10% ~ -15%
izin Verilen Frekans Farki +/- 5%
440V’luk Hiz Kontrol Cihazlari
CiHAZ gUcU 25 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 175 215 250 | 300 | 400
- 25 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 215 250 | 300 | 400
Max Motor Giicti | (155 | (22) | (30) | (37) | @5) | (55) | (75) | (90) | (110) | (132) | (1800) | (185) | (220) | (300)
inverter
< Giicii (KVA) 34 41 | 54 | 68 | 82 | 110 | 138 | 180 | 195 | 230 260 200 | 385 | 513
% | Anma Cikig 40 | 48 | 64 | 80 | 96 | 128 | 165 | 192 | 224 | 270 | 300 | 340 | 450 | 600
= Akimi (A)
5 Max. Cikis 3 Faz 380 ~480V
"o | Voltaii (Girig Voltajina Bagl)
X | Anma Cikig
O | Frekansi 400Hz’e Kadar
(Hz)
Anma Girig
5 | Voltaji ve 3 Faz 380~480V, 50/60Hz
& | Frekansi
> | izin Verilen
© of ~ _ 0,
¥ | Voltaj Farki +10% ~ -15%
S | izin Verilen
O | Frekans +/- 5%
Farki

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON

@ enofek




TECO

TECO 7200GS SERISI HIZ DOKUMANNO 410000300
KONTROL CIHAZLARI v | 16.07.:2008
KULLANIM KLAVUZU SAYFA . 335

FONKSIYONEL OZELLIKLER

e Sinus Dalgali PWM (Pulse Width Modulation)
e 4 Farkli Kontrol Modu (Parametre ile gegis yapilir)
Kontrol V/f kontrol
Metodu Sensorless Vektdr Kontroll
PID & Otomatik Enerji Tasarruf Modu
V/f + PG Kontrol
V/f Kontrol : 3Hz'de 150%
Kalkig Torku Sensorless Vektor Kontrol : 1Hz’'de 150%
Hiz Kontrol V/f Kontrol : 1:10
Araligi Sensorless Vektdr Kontrol : 1:60
Hiz Tepkisi 5Hz (Sensorless Vektor Kontrol)
V/f Kontrol : 1% (Slip Kompanzasyon ile)
g | pzlontol VIf + PG Kontrol : £0.03%
~ y Sensorless Vektor Kontrol : £0.05%
% | Frekans Kontrol _
| Aralii 0.1 ~400.0Hz
% Frekans Ayar Dijital Referans : 0.01Hz (100Hz Altinda)
5 | Cozandrlugd Analog Referans : 0.06Hz/60Hz
f Frekans Dijital Referans : £0.01%(-10~+407C)
g Duyarlilig Analog Komut : £0.1% (25°C + 10C)
c
o | Cikig Frekans
X | Coziinirligi 0.01Hz(1/30000)
Frekans Avar | o_10vDC (20KQ), 4~20mA(250Q)
Sinyali
Asirn Yuk Y o
Kapasitesi 1 Dakika Igin 150% Anma Akimi
pizianma / 0.1 ~ 6000.0 sn
Z 3 (Hizlanma ve Yavaslama Zaman Ayarlari Ayridir)
amani
Anma
Frekansindaki 0.95 Gzeri
Verimlilik
o i H A (o)
Erenleme Torku Yaklasik 20% (Frenleme Direnci Kullanildiginda Yaklasik 125%)
'\K"Otor AsIn YUK £y01trik Asir Yilk Termal Rélesi
orumasil
Ani Agiri Akim Cikis Akimi Motor Anma Akiminin 200%’Une Yaklasinca Motor
ve Kisa Devre Durdurulur
& | korumasi
3 5 Asin Isinma 1 Dakika i¢in 150% Hiz Kontrol Cihazi Anma Akimi
S > | Korumasi
=g
S S Asir Gerilim
I
xuw |7 220V-Sintfricin- DC-Bara-Gerilimi-410V u-Asarsa-Motor Durur

(440V Sinifi igin 820V DC)
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KULLANIM KLAVUZU

220V Sinifi icin DC Bara Gerilimi 190V’tan Asagi Diiserse

Dustik Gerilim | \1otor Durur (440V Sinifi igin 380V DC)

Anlik Gilg L?/i:rlsl(;/ﬁ)Daha Uzun Gug Duglmlerinde Ani Durus (Fabrika
Dustmd 2sn. den Daha Az Gug Dugumlerinde Kesintisiz Calisma
éggh’:fr: a Termostat

Stall Engelleme

Hizlanma ve Yavaglama Sirasinda Stall Engelleme ve Sabit
Hizda Calisma

Ilopraklama Elektronik Devre ile Saglanmaktadir
atasi
GHQ sar] : Ana Devre Gerilimi 50V’a Dugsene Kadar Gostermektedir
Gostergesi
Konum Kapali Alan (Yipratici Gazlardan ve Tozlardan Arindiriimig)
_ Nem 95% RH (yogunlagsmamis)
O .
g 3 21‘:%1; -20 ~ +60C (Nakliye Sirasinda Kisa Periyotlar Igin)
> ® —
Q o . | -10~+40C ye (NEMA 1 Tipi igin)
(&)
Ortam SeaklGl | 10 - +45¢C ye (Agik Gévde Tipi igin)
Rakim 1000m vaya Daha Az
Haberlesme .
Fonksiyonlar MODBUS, PROFIBUS (Opsiyonel)
EMI EN61800-3 ile Belirtilen EMI Filtresi ile
EMS EN61800-3
CiHAZ TERMINALLERI

GUG TERMINALI BAGLANTILARI

HP Arahgi

220V: 25~100HP

Terminal 440V: 25 HP 440V: 30~400HP
R/L1
S/L2 Hiz Kontrol Cihazi Besleme Girigleri
T/L3
uim
VIT2 Hiz Kontrol Cihazi Cikiglari
WIT3
BB1£P B1/P-B2:Frenleme Direnci |
B1/P-O :DC Gii¢ Kaynagi
© @-~O :DC Gii¢ Kaynagi yada
@ Frenleme Unitesi
E (PE, - ) Topraklama (3. Tip Topraklama)
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KONTROL TERMINALi BAGLANTILARI

Ter;lnc:nal Fonksiyonlar

1 ileri Haraket - Stop Sinyali

2 Geri Hareket — Stop Sinyali

3 Harici Hata Girigi

4 Fault Reset

5 Cok Fonksiyonlu Girigs Kontaklari: Asagdidaki Sekilde Secilebilir:

6 ileri-Geri Secimi, Run Modu Segimi, Coklu Hiz Secimi, Jog Frekansi Secimi,
Hizlanma- Yavaslama Zamani Seg¢imi, Harici Hata, Harici Coast to Stop, Hold

7 Komutu, Hiz Kontrol Asiri Isinnma Korumasi, DB Komutu, Yardimci Giris, Hiz

8 Arama, Enerji Tasarruf Fonksiyonu
Cok Fonksiyonlu Girig Kontaklari: Cikis igin Asagidaki Sinyallarden Biri

9 Segilebillir:
Calisma Esnasinda Cikis, Sifir Hiz, Senkronize Hiz, istege Bagli Hiz,

10 Frekans Bulma, Yuksek Tork, Dusik Gerilim, Run Mod, Durma, Frenleme
Direnci Asiri Isninma, Alarm, Hata

1 Sirali Kontrol Ortak Giris Terminali

12 Toprak Baglantisi

13 Master Hiz Referans Gerilimi (0~10V)

14 Master Hiz Referans Akimi (4~20mA)

15 +15V
Analog Komut. Asagidaki Sinyallerden Biri Segilebilir:

16 Frekans Komutu, Frekan Kazanci, Frekans Bias, Asiri Tork Seviye Tespit,
Gerilim Bias, Hizlanma-Yavaslama Orani, DB Akimi

17 Kontrol Devresi igin Ortak Terminal (0V)

18 Hata Kontak Cikisi A (Hata Durumunda Kapanir)

19 Hata Kontak Cikisi B (Hata Durumunda Kapanir)

20 Ortak Hata Kontak Cikisi

21 Cok Fonksiyonlu Analog Cikis (+) Cikis Akimi veya Cikis Frekansi

22 Cok Fonksiyonlu Analog Cikis (-) Segilebilir

25 Cok Fonksiyonlu Fotokupler Cikisi 1

26 Cok Fonksiyonlu Fotokupler Cikisi 2 9-10 Numarali Baglantilar ile Ayni

27 Cok Fonksiyonlu Fotokupler Ortak Cikisi
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BAGLANTI DIAGRAMI
ERLAKING RESISTOR
LMIT (OPTION)
1= = !
e &)
MCCB a BiP B2
%‘Eg@iﬂmmb—ﬁ o @) L1(R) THUI@——————— voros
Bl 26— ®L28) T2V)(
230VAC, 80HE L3‘|T:—0ﬁ @, LE[T] ?20@ GS TS['i"'nr

BROUNDING
10X 0OR EHS::-

FREQ. METER CALBRATION

FORWARD PE
Fyt3T00 0 O—i 1 FORWARDRLN
REVERZE s T | AT CLOSED
BUNETOD FEVERSE RUN
ETERRAL 0 o 2 Sricsen
sl O O 3 EXTERNALFALLT
FALLT RESET 21
4 &
TsTeaeeinae A
ASTERIALID
sTaapaRD @ 5
AMCHONS | MARSTER .
&I%I'Rv —— 6 | swonFuscnoN
FRIR TO @ ElvAKD 8 ¢ = | REUT
SHIPMENT EXTERMAL e
COASTTOEISE o o 8
11  SECGUENGE
W COMMON V]
G sED
COMNECTION
2k
i SPEED SETTING POWER SUPPLY
i 15 #15V 0mA )
i
EXTERNAL 20 ﬂ]: 0TO +10V L] 13 URSTER SOEEDREF 10
i b LI GO 10V {2040
COMMAND 4 TO 20m#A i b {4 VASTER SJEEDREF
e
0TC+0v th i : 4T 20mA[25000)
it 16 MULTE-FUNCTION
1Y r oy 17 ANALDE INPUT D TO 10V {2060

DIKKAT

Cihaz (zerindeki terminal numaralan
siral olarak gitmemektedir. Asagidaki
seklldekl siralamay taklp ediniz.

9 [10[18[18]20

ETANDARD QUTPLUT ALK
FREQUENCY REFERENCE

o

o o e e

iy

RESISTOR RVAOYNIOSE 20w
SMULTRFUNCTION ANALDG

H _% CLUTEUT *8

[ GR0 +10W
e 4 RIENAL DURMG RUKNGE
LELe & BEETAT FACTORY PREOR
g TO SHIPUENT

FRED METER {METER SPECIFICATION: 3vDC 1mA}

FEVACIAQRLESRD
VT IAGRLESS

WLTRFUNCTION

CONTACT CUTPUT
ETVAC 1AQR '33
TVRC1AQRLESS

CPEN COLLECTOR 1
— oero SEEED IGNALIE )
SET AT FACTORY)

CPEN COLLECTORZ MULTHFUNCTION
b—h-;Eﬂ':IEEEEL'-SlG\A_IS- QUTPUT
SETAT FACTORY}

L MULTHFUNCTION QUTPUTY

OONAAD N
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7200GS KULLANIM ACIKLAMALARI
LCD veya LED Operator Panelinin Kullaniimasi

LCD ve LED operatér panelleri 2 farkl moda sahiptirler.
DRIVE modu ve PRGM Modu. Hiz Kontrol Cihazi durduruldugunda DRIVE yada

PRGM modu arasinda '‘ERVE/ tysu ile segim yapilabilir. DRIVE modunda cihaz RUN
moduna gegebilir. PRGM modunda parametre ayarlari degistirilebilir ama cihaz RUN
moduna alinamaz.

LCD Operator panelinin tus ve LED fonksiyonlari agagida verilmigtir.

& N
DRIVE FWD REV —REMOTE— Calisma modu LED'leri

®_® ® SEQ8 8REF DRIVE : DRIVE moduna gecildiginde LED yanar.
FWD : ileri ydnde RUN komutu verildiginde LED
yanar.
REV : Geri yonde RUN komutu verildiginde LED
yanar.
SEQ : RUN komutunun harici terminallerden yada
harici kartlardan alinabilecegi zamanlarda LED
yanar.
REF : Frekans komutunun kontrol terminallerinden
= (VIF ve AIN) alinabilecegi yada harici kartlardan
BEIVE J ( DSPL J alinabilecegi zamanlarda LED yanar.

[
[ JDG] ( A] (EiDTETFJ LCD EKRAN

Cince Ekran : 2 Satir, 8 Karakter

[wJ [v) [ }] ingilizce Ekran : 2 Satir, 20 Karakter
REVW RESET

[' RUNM ] fETOP]

DIGITAL CPERATOR JNEP-34

N
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LED Operat6r panelinin tug ve LED fonksiyonlari agagida verilmigtir.

a )

DRIVE FWD REV —REMOTE—
] @ SEQ e @ REF

DIGITAL OPERATOR JMEP-33

[ &l ] [ DSPL ]
bos) (A &=

&) (V) ()
[' RUN ] ’ STDP]

. J

T

Calisma modu LED’leri

DRIVE : DRIVE moduna gegildiginde LED yanar.
FWD : ileri yonde RUN komutu verildiginde LED
yanar.

REV : Geri yonde RUN komutu verildiginde LED
yanar.

SEQ : RUN komutunun harici terminallerden yada
harici kartlardan alinabilecegi zamanlarda LED
yanar.

REF : Frekans komutunun kontrol terminallerinden
(VIF ve AIN) alinabilecegi yada harici kartlardan
alinabilecedi zamanlarda LED yanar.

LCD EKRAN
5 adet 7 segmet LED

TUS iSimM

FONKSIYON

PRGM/DRIVE Tusu

o
.l
L

PRGM ve DRIVE modlari arasinda gegis
yapmamizi saglar.

[ [
93] 1_5'|

DSPL Tusu Calisma durumunu gosterir.
106 JOG Tusu DRIVE modunda iken JOG komut tusu.
EE»D FWD/REV Tusu Yon degistirme tusu.
— RESET Tusu Herhangi bir hata durumunda RESET tugu.

A
Ll
el

1
4

ARTTIRMA Tusu

Menu igerisinde gezmek ve parametre degeri
vermeK igin artirma tusu.

AZALTMA Tusu

<>

Menu igcerisinde gezmek ve parametre degeri
vermekK igin azaltma tusu.

EDIT/ENTER Tusu

m
o
i

'_.
=1
Al

Parametrelerin igcerisine girmek i¢in EDIT tusu,
degistirilen parametre degerini kaydetmek icin
ENTER tusu.

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON

@ enofek




TECO 7200GS SERISI HIZ DOKUMANNO  : 410-0003-00

T E C@ KONTROL CIHAZLARI ;’E{j‘” . 16.07.2008

KULLANIM KLAVUZU SAYFA : 9/35
RUN Tusu DRIVE modunda iken cihazi Run moduna almak
RUN ..
icin RUN tusu.
STOP Tusu Run modundaki cihazi Stop moduna almak igin
STOP
STOP tusu.

RUN / STOP tuglari Gzerinde bulunan LED’lerin ¢alisma durumlari asagidaki sekilde
gOsterilmistir.

Inverter output frequency /"/ \“N,i_
5 (=)
|
Frequency Setting [
o [ 857 T e
[ers) :‘::”: !:; ® :q_ :::{‘
<= ON € Blink ® OFF

DRIVE Modunda ve PRGM Modunda Ekranda Gosterilen Parametreler

FRGM
Hiz Kontrol Cihazi, Run moduna alindiginda DRIVE modune girer. ‘22~£' tusuna
basilarak PRGM moduna gegilebilir.

=

DRIVE modunda iken tusu ve tusuna basilarak Sn ve Cn parametreleri
izlenebilir ama igerigi degistirilemez. Agsagida verilen sekilde cihaz ekraninda
gosterilen parametreler anlatiimistir.
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Fower cn

' | PRGM mode DRIVE mode | *{ |

: I
o —— T ; i | ([ DsPL ] !
: : - i i Freguency reference !
' An-0 0 monitor. set j 1 l q Y \When faults !
1 ! ! | DSPL l et 'Oceurred before
' + LDSPL ! 1 L power supply
: ! ! Output Frequenc was turned off
; bn-Cl 0 monitor,set i : I P d Y
1 : : [ RET—————
: 1 : v
; v DSPL : ' Output Current
] Sn-00 monitor, set = ;
: : : .‘. ......................................
: DSPL 3 i
1" 1 : *
: o tor/ : 1 PO . TN
| 10 ARORIOG Set ! ‘ Display of faults which |
i | 1
i

¢k
j i occurred before power supply L,,{__E
o b was turned off |

Un-O0O monitor

,
i
i

An-000 monitor, set

|

br-0 O monitor set

b

*5
-DSPL
* ,+ R@T I

X

Sn-0 0 monitor

I=n

Cn-O0O0 monitor
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Parametre Acgikimalari

7200GS Hiz Kontrol Cihazlar’nin parametrleri 4 grup altinda toplanmistir.

Parametreler | Aciklama

An-xx Frekans komutu

bn-xx Parametreler ¢alisma sirasinda degistirilebilir

Sn-xx Sistem parametre ayarlari (Cihaz durduktan sonra degistirilebilir)
Cn-xx Kontrol Parametre Ayarlari (Cihaz durduktan sonra degistirilebilir)

Sn-03 parametresi ile DRIVE ve PRGM modunda parametrelere erigsim dzellikleri
degistirilebiir. Asagidaki tabloda bu iglem agiklanmistir.

Sn-03 __DRIVE Wodu__ ___PRGM Modu __
Degistirilebilir | Izlenebiir (*2) | Degistirilebilir |zlenebilir

0000 (*1) An,bn Sn,Cn An,bn,Sn,Cn -
0101 (*3) An Bn,Sn,Cn An Bn,Sn,Cn

*1 :Fabrika ayari

=
*2 :DRIVE modunda iken ve tuslarina beraber basilmalidir.

*3 :ilk ayarlar yapildiktan sonra Sn-03 parametresi 0101 yapilarak bir daha
degistiriimesine izin veriimemelidir.
*4 :7200GS cihazi yukarida belirtilen 4 parametre grubun haricinde bir grup
parametreye daha sahiptir.

Un-xx : DRIVE modunda izleme yapmamizi saglar.

Kontrol Modu Seg¢imi

7200GS Hiz Kontrol Cihazlarinda standart 4 adet segmeli kontrol modu

bulunmaktadir. Bunlar:

GP  :V/F Kontrol Modu (Genel amagl V/F kontrol modu).

SL  :Sensorless Vektor Kontrol Modu (motor parametreleri auto tuning
fonksiyonuna sahip)

PID :PID ile otomatik enerji tasarruf modu

PG :V/F + PG kapali dongu kontrol modu

Kontrol modu Sn-13 parametresi ile secilebilir.

Sn-13 LCD Ekran Aciklama

Ayari
Sn-13=00 . ,

00 V/E Ctrl Mode GP : V/F Kontol Modu (Fabrika Ayart)
Sn-13=01 i

01 SL Cirl Mode SL : Sensorless Vektor Kontrol Modu

10 Sn-13=10 PID : PID ile otomatik enerji tasarrufu kontrol
PID Ctrl Mode modu
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Sn-13=11 _ .
1 PG Ctrl Mode PG : V/IF + PG kapali dongu kontrol modu
Not:

Sn-13 parametresi degistirildikten sonra yeni ayarlarin gecgerli olabilmesi icin
cihazin enerjisi kesilip sonra tekrar verilmelidir.
Sensorless vektdér modundan baska moda gecip, sonradan tekrar sensorless
vektor moduna donuldugunce cihaza tekrar auto tuning yaptirlilmahdir.

PARAMETRE LISTESI

An-xx Frekans Komut Parametreleri

C N .
Anxx | Adi LCD Ekran p| Deger | Ayar | Fabrika I " T'p
o Araligi Birimi Ayari pl Ll !
D
Frekans An-01=000.00Hz 0.00~180.0
An-01 Komut 1 Frequency Comand 1 0 OHz 0.01Hz | 0.00Hz | G O O
Frekans An-02=000.00Hz 0.00~180.0
An-02 Komut 2 Frequency Comand 2 0 OHz 0.01Hz | 0.00Hz 1 G QO
Frekans An-03=000.00Hz 0.00~180.0
An-03 Komut 3 Frequency Comand 3 0 OHz 0.01Hz | 0.00Hz 1 G QO
Frekans An-04=000.00Hz 0.00~180.0
An-04 1 omut 4 Frequency Comand 4 o OHz 0.01Hz | 0.00Hz | G QO
Frekans An-05=000.00Hz 0.00~180.0
An-05 Komut 5 Frequency Comand 5 0 OHz 0.01Hz | 0.00Hz | § Q X
Frekans An-06=000.00Hz 0.00~180.0
An-06 Komut 6 Frequency Comand 6 0 OHz 0.01Hz | 0.00Hz | § Q X
Frekans An-07=000.00Hz 0.00~180.0
An-07 1 iomut 7 Frequency Comand 7 o OHz 0.01Hz | 0.00Hz | Q G X
Frekans An-08=000.00Hz 0.00~180.0
An-08 Komut 8 Frequency Comand 8 0 OHz 0.01Hz | 0.00Hz | Q Q X
Jog An-09=000.00Hz 0.00~180.0
An-09 | Frekans ) (0] ) ) 0.01Hz | 6.00Hz | Q O
Jog Command OHz
Komutu
*1 :CDO=Calisma esnasinda degistirilebilme 6zelligi
O=Degigtirilebilir
X=Degistirilemez
*2 :Ayar Degeri Cn-20 parametresinden degistirilebilinir.
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bn-xx Calisma Aninda Degistirilebilinen Parametreler

Cc o .
Fonks Deger Ayar Fabrika
iyon bn-xx Adi LCD Ekran g Aralig Birimi | Ayan (P;
Hizlanma bn-01=0010.0s 0.0~6000.0
g bn-01 Zaman #1 Acc Time 1 o] S 0.1s 10.0s
1]
o = ~
S = bn-02 \Z(avaslam$ bn|502—_|9010.10$ o 0.0~6000.0 01s 10.0s
55 amani # ec Time s
~ E
s 3 Hizlanma bn-03=0010.0s 0.0~6000.0
N -
E bn-03 Zamani #2 Acc Time 2 o S 0.1s 10.0s
1]
N
T Yavaglama bn-04=0010.0s 0.0~6000.0
bn-04 | Zamani #2 Dec Time 2 o s 0.1s 10.0s
Analog
Frekans _ o -
2 bn-05 Komutu bn'05_0100‘0/.° (@] 0.0 1000'0 0.1% 100.0%
« -Freq. Cmd. Gain Yo
<3 Kazanci
' E (voltaj)
20 Analog
=X Frekans _ -
£ | bn06 | Komutu bn-06-01000% O 100.0%-10 | 0.1% | 0.0%
Bias 9. ~md. 0.0%
(voltaj)
7] Otomatik
X 0 - =
58 | bno07 | Tork Boost a2 o| 00~20 | 01 | 1001
[t uto_Boost Gain
1] Kazanci
= Motor
[*] = 0, ~ [¢)
° ‘79; bn-08 | Rated Slip Mgtr;_rOSat(()ag é’”p o] 0'0(*3‘)9 L 0.1% 0.0%
= Degeri
E.E Eneriji —Mano
§5 | bn09 | Tasarruf r<09-080% O| 0-200% | 1% | 80%
w s Kazanci 9 9
Enerji -
bn-10 | Verildiginde Powetr”g—r: %‘01ntents o) 1~3 1 1
Monitor No.
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Cok
5 Fonksiyonlu
= £ Analog bn_11=1.00
© _ — -~
g N bn-11 Cikis AO1 _Output A2 Gain O | 0.01~2.55 0.01 1.00
X Kazanci
(*3)
Cok
S Fonksiyonlu
N £ Analog bn_12=1.00
© - —_ ~
g N bn-12 Cikis A02 _Output A2 Gain O | 0.01~2.55 0.01 1.00
X Kazanci
(*3)
PID _
bn-13 | Detection bn_13=01.00 0] 0.01~10.00 | 0.01 1.00
PID Det.Gain
Kazanci
PID
P(Proportio bn_14=01.0 _
bn-14 nal) PID P-Gain (0] 0.0~10.0 0.1 1.0
Kazanci
e
t PID
S bn_15=010.0s
o . _ ~
N bn-15 I(Integral) PID I-Time O | 0.0~100.0s 0.1s 10.0s
o Kazanci
o
PID _
bn-16 | Differential bn_16=0.00s 0| 0.00~1.00s | 0.01s | 0.00s
., PID D-Time
Suresi
. bn_17=000% 0~109% o o
bn-17 PID Bias PID Bias (@] (*2) 1% 0%

*1 :SL kontrol modu igin fabrika ayar degeri 1.2°dir.

*2 :Cn-04 100% olmalidir.

*3 :AO-12 opsiyonel karti kullanildiginda, bn-11 & bn-12 parametreleri AO-12
kartinin AO1 ve AO2 analog sinyallerinin kazang degeri olurlar.

bn Grubu Parametre A¢iklamalari

Hizlanma Zamani1  #1 (bn-01)
Yavaslama Zamani #1 (bn-02)
Hizlanma Zamani #2 (bn-03)
Yavaslama Zamani #2 (bn-04)

Hizlanma Zamani= Maximum gikis frekansinin 0%’den 100%’sine gitmek igin
gerekli zamandir.
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Yavaglama Zamani=Maximum ¢ikis frekansinin 100%’den 0%’sine dusmek
icin gerekli zamandir.

5~8 arasindaki ¢ok fonksiyonlu girigler kullanilarak #1 / #2 zaman
parametreleri arasinda cihaz galigirken bile gecis yapilabilir.

Output frequency
A
5~8 nolu harici girigler ile #1/
#2 arasinda gegis yapilabilir.

Cn-02

Giris “OFF” ise bn-01 / bn-02

segilir.
N Giris “ON” ise bn-03 / bn-04
. - segcilir.
Time
bn-02 S Egrisi ayarlari igin Sn-06
— parametresini inceleyiniz

bn-03 bn-04

Analog Frekans Komutu Kazanci (Voltaj) #bn-05
Analog Frekans Komutu Bias (Voltaj) #bn-06

| Otomatik Tork Boost Gain #bn-07 |
Yukleme durumuna gére Hiz Kontrol cihazi cikig voltajini ylkselterek torkunu
artirabilir. Bu sayede trip hata orani azaltiimig olur. Enerji verimliligi artirilir. Hiz
Kontrol Cihazi ile motor arasindaki mesafenin artmasi kablo lzerinde dlisecek
voltajin artmasina sebep olacagindan motorun ¢ikis torkunun digmesi normaldir.
Otomatik enerji tasarrufu fonksiyonu aktive edildiginde (Sn-13=10) otomatik tork

boost fonksiyonu kullanilamaz.
&

[+]
100% [~“f5ique ™" 7 7 :
increase
Output ﬁ
voltage
torque
decrease |

, Base frequency

| Motor Rated Slip #bn-08
1.GP Kontrol Metodu (V/f)

Asagidaki sekildeki f1-f2 frekans farklari motor yiklemesinden kaynaklanmaktadir.
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TORQUE
[}

| fl {2
| SMALL LCAD LARGE LOAD

LOAD TORQUE
= SPEED

inverter ¢ikis akimi motorun yiiksiiz durumundaki akimindan(Cn-34) daha
blylk oldugunda inverterin ¢ikis frekansi kompanze edilir. Kompanzasyon formula
asagida verilmistir. Maximum voltajdaki frekans 100%’dir (Cn-04). Eger motor ¢ikis
akimi motor anma akimina (Cn-09) esit ise ¢ikis frekansi motorun rated slip degerine
(bn-08) gére kompanze edilir.

Eger referans frekans minimum ¢ikis frekansina(Cn-07) esit yada daha kuguk
ise yada motor jenerator olarak galigiyor ise slip kompanzasyonu yapilamaz.

Frekans kompanzasyonunun sabit tork ve sabit ¢ikis bdlgesindeki degeri
asagidaki sekilde verilmigtir.

Cikis frekansinin kompanzasyonu=
[(motor rated slip) /(motor anma akimi — motor yikslz akimi)] x (¢ikis akimi — motor yiksiiz akimi)

A

Cn-04xbn-08

P "
Cn-04 Cn-02

Motor rated current: Cn-09
Motor no-load current: Cn-34
Motor rated slip: bn-08

bn-08=0.0 yapilir ise ¢ikis frekans kompanzasyonu yapilmaz.

2.SL Kontrol Metodu
Motor rated slip degeri asagidaki denklerm ile hesaplanir.

Motor Rated Slip(Hz)= Rated Hiz(rpm) — (Motor full ylk hiz degeri (rpm))
x[P/(120)(hz)]

P=Motor Pole Sayisi

| Enerji Tasarruf Degeri #bn-10

Sn-15~18 parametreleri =63 olarak programlandiginda karsilik gelen giris terminali
enerji tasarruf terminali olarak programlanmigs olur. Bu terminal “ON” yapildiginda

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON @ 2N DI'Ek




TECO

TECO 7200GS SERISI HIZ DOKUMANNO 410000300
KONTROL CIHAZLARI TARIH | 00072008
KULLANIM KLAVUZU SAYFA L 17135

cihaz ¢ikis voltajini bn-09 parametresinde belirtiimis olan deger kadar dugurar. bn-09
parametresi =100% yapildiginda enerji tasarruf fonksiyonu iptal edilmis olur.

| Enerji Verildiginde Monitor No #bn-11

Cihaza eneriji verildiginde ekraninda ilk olarak gosterilecek niceligin ayarlandigi

parametredir.

bn-10=1
bn-10=2
bn-10=3

:Referans Frekans
:Cikis Frekansi
:Cikis Akimi

Cok Fonksiyonlu Analog Cikis A01 Kazanci (bn-11)
Cok Fonksiyonlu Analog Cikis A02 Kazanci (bn-12)

1. GP, SL, PID Kontrol Metodlarinda Kullanimi

e Opsiyonel olarak takilabilen AO-12 kartinin gikig voltajinin skalasi bn-11 ve bn-12
parametreleri ile ayarlanir. Asagidaki sekilde bu durum acgiklanmaktadir.

Analog Kanal 1 10V x bn-11 AO-12 Kart1
Degeri (Sn-28) AO1 Cikist
Analog Kanal 2 10V x bn-12 AO-12 Kart1
Degeri (Sn-28) AO2 Cikist

e Analog cikis terminalinin (21) ¢ikis voltaj skalasi bn-11 parametresi tarafindan
ayarlanmaktadir.

Terminal 21 = 10V x bn-11

2. PG Kontrol Metodlarinda Kulanimi
e bn-11= Cikis olarak kulanmak istenilen niceligi agagidaki tablodan seginiz.

bn-11 ayari LCD Ekran Fonksiyon
01 Freq.Cmd. Frekans Komutu (Referans)
02 O/P Freq. Cikis Frekansi
03 O/P | Cikis AKimi
04 Oo/PV Cikis Voltaji
05 DC Volt DC Voltaj
06 O/P KW Cikis Gucu (KW)
07-11 Reserved Kullaniimiyor
12 Sp.FBK Hiz Geribesleme Degeri
13 Sp.Compen Hiz Kontrol Kompanzasyon Degeri

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON

@ enofek




TECO

TECO 7200GS SERISI HIZ

KONTROL CIHAZLARI

KULLANIM KLAVUZU

DOKUMAN NO
TARIH

REV

SAYFA

410-0003-00
16.07.2008
00

18/35

¢ Analog ¢ikis terminalinin (21) ¢ikis voltaj skalasi bn-12 parametresi tarafindan
ayarlanmaktadir.

Terminal 21 = 10V x bn-11

Opsiyonel analog kart AO-12 PG kontrol modunda kullanilamaz.

| PID Kontrol Fonksiyonu bn-13 ~ bn-17

Sn-xx Sistem Parametreleri

(o
Fonk S Deg D Fabrik
on«s | Sn- Adi LCD Ekran eger o | ravnxa
iyon XX Arahgi Ayari cls|Plp
PlL )]G
‘B o Sn- inverter Sn-01=29 .
5"5 01 Kapasitesi 440V 25HP 0.0~6000.0s | X ! R
@
S | Sn- | VIF Egrisi Sn-02=01 N
E 02 Segimi V/F Curve 0.0~6000.0s | X 01 0|X|0]0
>
Operator
3} . Fanell | sn-03=0000
g2 yar Operate 0.0~6000.0s | X 0000 [0]0|0]O
&5 03 Sabit Setti
=2 L . etting
© > Degerleri
o0 Algilama
- Calisma
£3-1| g | ModuSegimi | Sn-04=0011
2B E Stopping 0.0~6000.0s | X 0011 |0|o0|0]0
8= 9 04 Durma Method
o w Modu Segimi
g5 o Sn- I/O Terminal Sn-05=0000
238 E Fonksiyon 0.0~1000.0% | X 0000 |1|1[1]2
c= | 05 Secimi I/O term. Fct
o< 38 ecgimi
g 7 SEgrisive | g, 06=0000 -
ST E| Sn- Frekans o
20 .= S-curve Cmd. | 100.0%~100. | X 0000 0(0j0]0
c= o 06 Komut Char 0%
© » Ayarlari '
s <
€ 3.4 ) Sn-07=0000
23 E %’; Asir Tork Over Tq. 00~20 | X | o000 |1]2]1]1
8= 8 9 Detect
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Opsiyonel

© (o]
£ 3.~ ) Sn-08=0100 0 0o
gg.é Sn Kart/lnyerter AlDI & SI-M 0.0*9.9/0 0000 1111213
R= g 08 Fonksiyon Card (*2)
o w Secimi
g 5 © Analog Cikis
SO E| Sn- Segcimi ve Sn-09=0000 5N
ﬁ%'g« 09 | Slip Kompan- | Output Select 0~200% 0000 T12]3 )X
(SN zasyonu
L
5 Sn- Stall Sn-10=0000
© ~
S% | 10 | Engelleme | Stall Select 1~3 0000 10 01070
X >
<
2= . Retry & Ride 0.01~2.55 0000 0j0|0]O
S S 11 Yeniden Thru
X Z Calisma
N . .
g Sn- Harici Hata | Sn-12=0100
33 Fonksiyonu External 0.01~2.55 0100 [0|0|0]O
o ® 12 e
v > Segimi Fault
<
© 7 Sn-13=00
E 5 - n-15=
S& | Sn- | KontrolMod | *\/roy 0.01~10.00 00 |o|o|olo
S @ 13 Secimi
g > mode
>3
S5 o | o | snrenimo
€9 % . Ovel Load 0.0~10.0 0000 0(0j0]0
c=2| 14 Yik
N K Select
orumasi
. Sn-15=03
_ | Sn- | Terminal-5 Term.5 0.0~100.0s 03 |o0|o|o]o0
= 15 Fonksiyonu .
® Function
G
>
>3
& . Sn-16=04
5. | Sn- | Terminal-6 Term.6 0.00~1.00s 04 |o0|o|o]o
g 16 Fonksiyonu .
P Function
s
2 Sn-17=06
- i - ~ o,
S Sn Termmal? Term.7 0 1*09A) 06 olololo
[ 17 Fonksiyonu Function (*2)
S
L
3 Sn-18=08
S ) - =
Sn- | Terminal-8 Term.8 08 |o0|o|o0]oO
18 Fonksiyonu .
Function
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Cok s _
: n-19=00
Sn- | Fonksiyonlu )y et ~ X | o0 |o|olo]o
19 Analog Giris Inout
Terminali-16 P
Cok s _
: n-20=00
Sn- | Fonksiyonlu Term.9 X 00 olofo]o
20 Kontak Cikisi Function
(9-10)
Cok
Sn- Fonksiyonlu Sn-21=01
21 Foto-Kuplor Term.25 X 01 0000
Cikisl Function
(25-27)
Cok
Sn- Fonksiyonlu Sn-22=02
29 Foto-Kuplor Term.26 X 02 0/|0|0]|O
Cikisi Function
(26-27)
. Sn-23=0
= Sn- LCD Dil -
A 23 Secimi Langu_age.En X 0 0/0(0]|0
glish
| Sn- Kullanilmiyor Sn-24200 - - -l -] - -
24 Reserved
— Sn-
£.5| 2
>0 5 - *3 *3 X *3 1123 |4
28X > sn-
< n
© 28
Motor
o Sn-29=0
o - -
gg | Sn- | Parametre- | 0 Ao X 0 X|0|X|x
IS 29 leri Otomatik
[ . Test
Tuning
*1 :inverter kapasitesine gére degisir.
*2 :220V 40HP ve yukarisi, 440V 75HP ve yukarisi modellerde mevcuttur.
*3 :Segcilen kontrol moduna gore degisir.

| inverter Kapasitesi Sn-01

inverter kapasite degeri fabrikada ayarlanmistir. Ama cihazin kontrol kartinin
degistiriimesi gibi durumlarda bu parametre agsagidaki tabloya gore guncellenmelidir.
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1. GP, PID, PG Kontrol Metodlarinda inverter Kapasite Segimi

220V Sinifi
Sn-01 Degeri

Azellik 00 01 02 03 04 05 06 07
inverter Giicii (HP) 0.5 1 2 3 5 75 10 15
inverter Kapasitesi (KVA) 1.4 2.1 2.7 4.1 6.9 10.3 13.7 | 20.6
Max. Kullanilabilecek 0.5 1 2 3 5 75 10 15
Motor Giict (HP(kW) (04) | (0.75) | (1.5 | 22) | B7) | (55 | (7.5 | (11)
inverter Anma Akimi (A) 3.2 4.8 6.4 9.6 16 24 32 48

Cn-09 | Motor Anma Akimi (A) 1.9 34 6.1 8.7 13.5 | 2041 251 36.7

Cn-23 | Taswyici Frekans Ust 150 | 15.0 | 150 | 15.0 | 150 | 150 | 150 | 15.0

Limit (kHZ)
Tasltyici Frekans Alt
Cn-24 | [l 15.0 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 15.0 | 15.0
Cn-25 | 1asiyici Frekans 0 0 0 0 0 0 0 0
Proportional Gain
- | cn31 ?g‘r’]tr‘;;FaZ'Faz Direnci 11(')76 5732 | 2.466 | 1.600 | 0.707 | 0.398 | 0.222 | 0.230
©
>
< ) Motor Leakage
5 | C732 | Eniiiane (o) 4224 | 1907 | 1340 | 9.81 | 634 | 422 | 265 | 2.23
= [ Cn-33 | Tork Limit (%) 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150
m . . . . . .
W | gpgy | Anik Glg Distimd Limit | 52 | 45 | 40 | 10 | 20 | 20 | 20 | 20
Siresi (s)
Cn-4o | Min. Baseblock Siresi | o5 | 45 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05 | 05

(s)

Speed Search (Hiz
Cn-41 | Algilama) Sirasinda V/f 100 100 100 100 100 100 100 100
Orani (%)

Motor Rated Slip Degeri 29

(Hz) 25 2.6 29 3.3 1.5 1.3 1.7

bn-08
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220V Sinifi
Sn-01 Degeri
Srellic 08 | o9 | oA | 0B | oc | oo | oE | oOF
Inverter Guci (HP) 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100
inverter Kapasitesi (KVA) 274 34 41 54 68 78 95 130
Max. Kullanilabilecek 20 25 30 40 50 60 75 100
Motor Giicii (HP(kW) (15 | (185 | 22 | 30) | 37) | @5) | 55) | (75)
inverter Anma Akimi (A) 64 80 96 130 160 183 224 300
Cn-09 | Motor Anma Akimi (A) | 50.3 | 629 | 729 | 96.7 | 124 | 1435 | 183.5 | 230
Taslyicl Frekans Ust * * *
cn23 | [V 150 | 100 | 100 | 100 | 100 | 30* | 3.0 | 3.0
Tasliyici Frekans Alt . " .
Cn-24 | [l 150 | 100 | 100 | 100 | 100 | 30* | 3.0 | 3.0
Cn-25 | lasiici Frekans 0 0 0 0 0 0 0 0
Proportional Gain
= | onat | porFezrazbienc o135 | 0.102 | 0.080 | 0.067 | 0.045 | 0.035 | 0.028 | 0.019
©
>
< Motor Leakage
5 | C732 | Encoktans: (o) 148 | 139 | 115 | 115 | 115 | 115 | 1.15 | 1.15
T [ Cn-33 | Tork Limit (%) 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150
m . . . . . .
W | cp.g7 |Anhk GueDisimd Limit | o | 54 | 29 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
Siiresi (s)
Cn-40 ?g')” Baseblock Siresi | 67 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
Speed Search (Hiz
Cn-41 | Algilama) Sirasinda VA | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
Orani (%)
bn-08 '(\f'_lozt)"r Rated Slip Degeri | 45 | 47 | 17 | 18 | 13 | 16 | 15 | 14

*izin verilen max. tagiyici frekansi=10kHz
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440V Sinifi
Sn-01
Degeri 20 | 21 | 22 | 23 | 24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 29 | 2A
Ozellik
Inverter Gicti (HP) 05 | 1 2 3 5 | 75 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30
inverter Kapasitesi (KVA) 14 | 21 | 34 | 41 | 6.9 | 103 | 13.7 | 206 | 274 | 34 | 41
Max. Kullanilabilecek 0.5 (0175 2 3 5 7.5 10 15 20 (12855 30
Motor Giicii (HP(kW) 04) | 571 (15) | 22) | 37) | (55) | (75) | (1) | (15) | )7 | (22)
inverter Anma Akimi (A) 16 | 2.6 | 40 | 48 | 8 12 | 16 | 24 | 32 | 40 | 48
Cn-0g | Motor Anma 10 | 16 | 31 | 42 | 7 | 101 | 126 | 186 | 248 | 31.1 | 36.3
Akimi (A)
Taslyici Frekans
Cn-23 | of it (kzy | 150 | 150 | 15.0 | 150 | 150 | 150 | 15.0 | 150 | 150 | 10.0 | 10.0
Taslyici Frekans
Cn24 | NS i (k) | 150 | 150 | 15.0 | 15.0 | 150 | 150 | 150 | 15.0 | 150 | 10.0 | 10.0
Taslyici Frekans
Cn-25 | Proportional 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Gain
_ [ cnaq | Motor Faz-Faz | 47.0 | 22.9 | 9.62 | 633 | 273 | 1.77 | 1.15 | 063 | 0.43 | 030 | 0.23
§ Direnci (ohm) 2 3 9 3 5 6 1 4 6 8 9
z “~, | Motor Leakage | 168. | 80.7 | 532 | 40.0 | 248 | 168 | 10.5
S | ©32 | Endikans: (mH) | 7 5 . 3 A h g | 893|590 | 554 | 459
S [ Cn-33 | Tork Limit (%) 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150
& Anlik Giig
Cn-37 | Dustimii Limit 10 | 1.0 | 10 | 10 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
Siresi (s)
Cn-4o | Min. Baseblock | 5 | o5 | 05 | 05 | 05 | 07 | 07 | 07 | 07 | 07 | 07
Siresi (s)
Speed Search
Cn-41 | (H1z Algilama) 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
Sirasinda V/f
Orani (%)
bn-0g | MotorRated Slip | » 7 | 55 | 55 | 30 | 32 | 15 | 13 | 17 | 16 | 17 | 17
Degeri (Hz)
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440V Sinifi
Sn-01
Degeri 2B | 2c | 2D | 2 | 2F | 30 | 31 | 32 | 33 | 34 | 35 | 36
Ozellik
inverter Giica (HP) 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 215 | 250 | 300 | 400
inverter Kapasitesi (KVA) 54 | 68 | 82 | 110 | 138 | 180 | 195 | 230 | 260 | 290 | 385 | 514
Max. Kullanilabilecek 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | Lo (1151% 175 (211850 (2158% (?ég% (‘;%%
Motor Gucli (HP(kW) (30) | (37) | (45) | (B5) | (75) ) ) ) ) )
inverter Anma Akimi (A) 64 | 80 | 96 | 128 | 165 | 192 | 224 | 270 | 300 | 340 | 450 | 600
Cn-09 X;’I‘g f:)ma 487 | 59.0 | 705 | 80 | 114 | 145 | 175 | 205 | 235 | 290 | 348 | 465
Taslyici Frekans * * * * * *
Cn-23 | (2 Vit (etioy 10.0 | 10.0 | 10.0 | 3.0* | 3.0* | 3.0 | 3.0* | 3.0* [3.0* | 20 | 20 | 20
Tasiyici Frekans * * * * * *
cn24 | A ) 10.0 | 10.0 | 10.0 | 3.0* | 3.0* | 3.0 | 3.0* | 3.0* [3.0* | 20 | 2.0 | 20
Tasiyici Frekans
Cn-25 Proportional Gain 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
| Motor Faz-Faz 016 | 0.13 | 011 | 0.07 | 0.02 | 0.05 | 0.03 | 0.03 | 0.02 | 0.02 | 0.02 | 0.01
= Direnci (ohm) 4 3 0 4 7 1 6 2 3 0 2 4
> Motor Leakage
< | 0032 | Erians: (mr) | 359 | 260 | 226 | 0.49 | 049 | 0.49 | 049 | 0.49 | 049 | 0.49 | 049 | 0.49
=< [ Cn-33 | Tork Limit (%) 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150
< Anlik Glig
L | cn-37 | Diigimi Limit 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
Siresi (s)
Cn-40 '\S".'.”- Baseblock 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 20
uresi (s)
Speed Search
(Hiz Algilama)
Cna1 | (2 Algllame 100 | 100 | 100 | 80 | 80 | 80 | 80 | 8 | 80 | 80 | 80 | 80
Orani (%)
bn-0g | MotorRatedSlip | 4o | 43 | 16 | 15 | 14 | 14 | 14 | 14 | 1 | 29 | 12 | 12
Degeri (Hz)

440V sinifinin 100HP den 215HP’ye kadar olan cihazlarin max. tasiyici frekanslari
asagidaki tabloda verilmisgtir.

440V Motor Gucu

100HP

125HP

150HP

175HP

215HP

Max. Taslyici Frekans

8kHz

6kHz

6kHz

5kHz

10kHz
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[ VIF Sekli Segimi (Sn-02)

V/F sekli segiliyor ise Cn-01 parametresine inverter giris voltaji girilmelidir.

Sn-02 =0 ~ E (Degisim yapilamaz)
Sn-02=F (Degisim yapilabilir)

SL kontrol metodu i¢in Sn-02=0F yapihip GP,PID yada PG motodlarindan birine
gecis yapilimak istendiginde kullanici V/F seklini cihaz yik durumuna goére kontrol
etmelidir.

SL (Sensorless Vector) kontrol modunda) dusik hizlarda istenilen tork elde edilemez
ise Cn-02 ~ Cn-08 parametreleri isel V/F sekli degistiriimelidir. Bu iglem ile ilgili bir
ornek asagidaki sekilde gosterilmistir.

Standard V/F High starting V/F
Viv) Vi)
220 220
iCn-0B) 13
(Cn-08) 11
(Cn-08) 4.37 (Cn08 & _
f (Hz) fiHz)
T 3 60 p 60
(Cn-07)(Cn-05) (Cn-07)(Cn-05)
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220V Sinifi 3-60HP Cihazlarin V/F Sekilleri
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Specifications | Sn-02 VIF Pattern + Specifications | Sn-02 VIF Pattern+
i Low i
ol e Starting | @ 220
torgue
@ @
50Hz o 50Hz
25
E High o
2 piz) 5 Starting | @ 2 e
k] torgue
£
£
B0z +] % LD‘.!'.' Wy
e Satu- E = Starting | A
8 ration 2 torgue
2 | 60Hz 60HzZ
[
2 50Hz High
3 Satu- @ Starting | B
ration torgue
72Hz @ 80Hz c
)
2
Variable @ E
tergue 1 ]
2
[
o | 50Hz ) 120Hz D
S [
B a
ki Variable| (o]
E torque 2 g_
5 3
3 g
=
5 &
: Variable| 4
5 torque 3
a
]
= | B0Hz 180Hz E
Variable £
torgue 4 ¢ spin

440V sinifi cihazlar igin voltaj de@erleri yukaridaki tablodaki degerlerin 2 katina esittir.

V/F sekli segilir iken asagidaki kriterler dikkate alinmalidir.
e Motorun voltaj ve frekans karakteri

e Motorun maximum hiz degeri
Yuksek tork modu asagidaki durumlarda secilmelidir.

e Kablo mesafesi 150m’den fazla ise
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e Kalkis aninda voltaj diusumu fazla ise
e inverter girisine yada cikisina AC reaktdr baglanmis ise
e Motor kapasitesi inveter maximum kullanilabilecek motor kapasitesinden

kicuk ise.

220V Sinifi 75HP ve 100HP Cihazlarin V/F Sekilleri ( 440V Sinifi i¢in 75HP’den 400HP’ye)

Specifications | Sn-02 VIF Pattern+ Specifications | Sn-02 VIF Pattern+
{ Low i
B O T Starting | ® z=
torgue
@ @
50Hz @ 50Hz
= @
: 4 High :;
5 Starting | @ 1 )
g torgue
-4
£
BOHz o a Lc-u.u o
b Satu- E £ Starting | A
g2 ration F torgue
=
2 | 60Hz B0Hz
g
g 50Hz High
& Satu- @ - Starting B )
ration torgue
(]
72Hz e] 80Hz c
=
=z
=
Variable| _%
torgue 1 a =
2
=
50Hz 2 120Hz D
oy
g o
2 a .
i Variable| 4 o 5
g torque 2 ‘g’_
3 3
g & .
= Variable| W 223 :
2z torque 3 -
I ;
g :
> | 60Hz 180Hz E
Variable e
o] = (Hz) Hz)
torque 4 5

440V sinifi cihazlar igin voltaj degerleri yukaridaki tablodaki degerlerin 2 katina esittir.
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V/F sekli segilir iken asagidaki kriterler dikkate alinmalidir.
| Calisma Durumu Sn-03 |
DRIVE Modu PRGM Modu
Sn-03 Degistirme Okuma Degistirme Okuma Agiklama
0000 An,bn Sn,Cn An,bn,Sn,Cn -- Fabrika Ayari
0101 An Bn,Sn,Cn An Bn,Sn,Cn *
* Sn-03 cihaz ayarlari bitirildikten ve test edildikten sonra 0101 yapiimasi

tavsiye edilmektedir.

| Calisma Modu Segimi — 1 Sn-04

Sn-04 parametresi 4 basamakli bir parametredir ve her basamak ayri ayri

programlanir.
Sn-04 = _ |

_|_|_|_|_ 1. basamak
|1

2.basamak
3.basamak
4 basamak

1.Basamak Ayarlari

=0 :Hiz ayari cihaz terminallerinin 13 ve 14. pinlerinden yapilir (0-10V ve 4-20mA

analog girigler).

=1 :An-01 parametresi ile belirtilen frekans referans-1 degeri cihazin hizini

belirler.

2.Basamak Ayarlari

=0 :Run komutu kontol terminalinden alinir.
=1 :Run komutu operatér panelinden alinir.
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Run ve frekans komutlar asagidaki tabloda belirtildigi gibi 1. ve 2. basamak
kombinasyonlarina gore degisim gostermektedir.
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Cn-xx Kontrol Parametreleri Listesi
. o < Ayar Fabrika
Fonksiyon | Cn-xx Adi LCD Ekran Deger Araligi Birimi Ayari
Cn-01 Giris Voltaj Cn-01=440V 150~440V 0.1V | mey
Input Voltage
Cn-02=60.0Hz
Cn-02 Max. Cikis Frekansi Max. O/P Freq 50.0~400.0Hz 0.1Hz 60.0Hz
. Cn-03=440V .
Cn-03 Max. Cikis Voltaji Max. Voltage 0.1~***xxy/ 0.1V | 220.0V
s Cn-04 | Max Voltaj frekansi ,&”'04:60'0'*2 0.1~400Hz 0.1Hz | 60.0Hz
S ax. Volt. Freq.
>
<
w Cn-05=003.0Hz
S Cn-05 | Orta Cikis Frekansi Middle O/P freq. 0.1~400Hz 0.1Hz 3.0Hz
Orta Frekanstaki Cikis Cn-06=16.5V .
Cn-06 Voltaji Middle Voltage 0.1~V 0.1V 1 165V
. Cn-07=01.5Hz
Cn-07 Min. Cikis Frekansi Min O/P Freq. 0.1 ~400Hz 0.1Hz 1.5Hz
Cn-08 Min. Frekansgiakl Cikis Cn.-08=011.0V 0.4~ **rry 0.1V 11.0V
Voltaji Min. Voltage
§ § < E | Cn-09 Motor Anma Akimi %/Ing&?:F({):)tLg/I-\ o 0.1A 31A*
DC Frenleme baslangic Cn-10=01.5Hz
=} - ~
g Cn-10 Frekansi DC Braking Start F 0.1~10.0Hz 0.1Hz 1.5Hz
>
B ] Cn-11=050% e o 0
Agt Cn-11 DC Frenleme Akimi DC Braking Current 0~100% 1% 50%
g
o . Cn-12=00.0s
£ Cn-12 | DCFrenleme Siresi- | g oying Stop 0.0~25.55 0.1s 0.55
2 Durus )
c Time
g
DC Frenleme Siresi- Cn-13=00.0s
a Cn-13 Kalkis DC Braking Start T 0.0~25.5s 0.1s 0.0
- Cn-14=100%
.,, Cn-14 Frekansl_m’t‘i“”t“ Ust Freq.Cmd.Up 0~109% 1% 100%
E E Bound
E S Cn-15=000%
i cn-15 Frekansl. Komutu Alt Freq.Cmd. Low 0~109% 1% 0%
imiti
Bound
L4 ")) - =
S22 8-|Cn16 | Frekans Atlama-1 Cn-16=000.0Hz 0.0~400.0Hz | 0.1Hz | 0.0Hz
e E Freq. Jump 1
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Cn-17 | Frekans Atlama-2 gr”e'; 7;&?;'; 0.0~400.0Hz | 0.1Hz | 0.0Hz
Cn-18 Frekans Atlama-3 gr”e; sjl?rfyg 0.0~400.0Hz | 0.1Hz | 0.0Hz
Cn-19 | Frekans Atlama Bélgesi Fgg'1 J%Tg; e 0.0~255Hz | 0.1Hz | 1.0Hz
< ] ] o Cn-20=00000 _
8 c Cn-20 Operat6r Paneli Birim Operator Disp Unit 0~39999 1 0
c istenilen Frekansa _
c ° ) Cn-21=000.0Hz
s > | cn2 Ulagma Algilama F Agree Det. Level | 0.0~400.0Hz | 0.1Hz | 0.0Hz
c T e Seviyesi
b S istenilen Frekansa Cn-22=02.0Hz
L o - ~
L. Cn-22 Ulasma Bolgesi F Agree Det. Width 0.1~25.5Hz 0.1Hz 2.0Hz
" Tasima Frekansi Ust Cn-23=6.0 KHz
c Cn-23 e Carry-Freq Up 0.4~15.0KHz 0.1KHz | 6.0KHz
g Limiti Bound
c Cn-24=6.0KHz
L - - .
5 Cn-24 Ta?"maL'?rrnei't‘ia”S' Alt Carry-Freq Low 0.4~15.0KkHz | 0.1KHz | 6.0KHz
> Bound
(24
@ Tasiyici Frekans Cn-25=00 -
= Cn-25 Kazanci Carry-Freq P_Gain 0~99 1 0
© Asir Tork Algilama Cn-26=160% o o o
cx E Cn-26 Seviyesi Over Tq.Det.Level 30~200% 1% 160%
gz’"ﬁ E Asiri Tork Algilama Cn-27=00.1s 0.0~25.55 01s 01s
< Cn-27 Slresi Over Tq.Det.Time : : ' ]
Kalkista Stall Cn-28=170% - o o o
E Cn-28 Engelleme Orani ACC.Stall 30~200 % 1% 170%
[
< Cn-29=050% - 0 o 0
‘© Cn-29 Reserved 30~200% 1% 50%
©
= Calismada Stall Cn-30=160% —50N0 o o
@ Cn-30 Engelleme Orani Running Stall 30~200% 1% 160%
- Cn-31 | Motor terminal direnci Cr-3170.3080 0~655350 | o0 | 0308 0*
t Z
S Cn-32 Motor .................... Cgfrze_fjsssvv 0~65.535W 1w 425 W*
<
(] -33=
e Cn-33 | Tork kargilama limiti Cn-33=100V Y 1V 100V
Tq. Comp. Limiter
_ Cn-34=030% oo . e
£y § Cn-34 Motor ................ Motor No_Load | 0~99% 1% 30%
8T S _
@S | cn35| Motor ..., Cn-35=02.0s 0~25.5s 0.1s 2.0s
Slip Comp Time
325 | cn36 | AutoStart Saysi R%'t‘r';%:rggs 0~10 1 0
ox S 8 E| Cn37 Giig Esik zamani Rigg:g;r:uzﬁrsne 0~2.0s 0.1s 2.0s
. 29— 0
XS E ®2E Cn38 | HizAlgilama Seviyesi SF?nSggrghSEe/t\)/el 0~200% 1% 150%
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Cn-39=02.0s
Cn-39 Hiz Algilama Zamani SP_Search Time 0.1~25.5s 0.1s 2.0s
Cn-40 . L Cn-40=1.0s
Min. Base Block Siresi Min. B.B. Time 0.5~5.0s 0.1s 1.0s
Cn-41=100%
Cn-41 Hiz Algilama V/f Egrisi SP_Search V/F 10~100% 1% 100%
Curve
Cn-42 Voltaj Ye"rlne.GeIme Cn-42=0.3s 0.1~5s 01s 0.3s
Siresi Voltage Recovery

_ PID integral Degeri Ust Cn-43=100% PP o o
a g Cn-43 Limiti PID I-Upper 0~109% 1% 100%
a s PID Birinci Gecikme Cn-44=0.0s -

x | Cn-44 Zaman Sabiti PID Filter 0.0~2.5s 01s | 00s
o) Enerji Tasarrufu Volt Cn-45=120% 1900 o o
5 Cn-45 Ust Limiti(60 Hz) Level 60Hz 0~120% 1% 120%
= Enerji Tasarrufu Volt Cn-46=16% &0 o o
E Z Cn-46 Ust Limiti(6 Hz) Level 6Hz 0~25% 1% 16%
&3 Enerji Tasarrufu Volt Alt Cn-47=050%
© - ~ | - 0 0 0
= Cn-47 Limiti(60 Hz) Level 60Hz 0~100% 1% 50%
] i Enerji Tasarrufu Volt Alt Cn-48=12% R o o
(0 Cn-48 Limiti(6 Hz) Level 6Hz 0~25% 1% 12%
o ) Tuning Galisma Voltaj Cn-49=00% 500 o o
S Cn-49 Limit Sav.Tuning V_Limit 0~20% 1% 0%
< - —

“ Tuning Calisma Cn-50=01.0s _
g E Cn-50 Periyodu Sav.Tuning period 0.1~10s 0.1s 1.0s
§ s Tuning Calisma Voltaj Cn-51=00.5%
- Cn-51 Adimi (100% Cikis O/P Volt. 100% 0.1~10.0% 0.1% 0.5%
= Voltaji)
e Tuning Galisma Voltaj Cn-52=00.2%
w Cn-52 | Adimi (5% Cikis Voltaijt) OIP Volt 5 % 0.1~10.0% 0.1% 0.2%
Cn-53 Kullaniimiyor ng:;rggaoo - - -
Cn-54 Kullaniimiyor Cn-54=00.000 - - -
Reserved
Cn-55=00.000
' Cn-55 Kullaniimiyor Reserved - - -
Cn-56=00.000
Cn-56 Kullaniimiyor Reserved - - -
Cn-57=000.0
Cn-57 Kullaniimiyor Reserved - - -
Enerji Tasarruf Kazanci Cn-58=115.74
- Cn-58 (60Hz) Eng. Saving Coeff 0.00~655.35 0.01 115.74
5 = 2 Enerji Tasarrufu Cn-59=100%
5 § I Cn-59 Distrme Orani (6Hz) K2 Recude Ratio 50~100 % 1% 100%
[
Cn-60=29
Cn-60 Motor Kodu Reserved 00~FF - 29
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Kullanilimiyor Cn-61=000
Cn-61 Reserved 000~000 - -
VS @@ Auto Start Zaman Cn-62=00s
€% =N E Cn-62 Gecikmesi Retry time 0~20s 1s 0s
7Ew Motor Asiri Isinma Cn-63=060s
= c Cn-63 Gecikmesi Motor OH Time 1~300s 1s 60s
Hata Mesajlari
Hata Mesaji Icerik Aciklama
Fault (UV1)*1 Diisiik Voltaj Korumas: o DC Baradaki voltaj 4‘20\./. a}tlhr.la diiserse bu hata
DC Volt. Low mesaj1 goriindir.
%
Fag:)tn(tUXi)t 1 Kontrol Devresi Diisiik e Kontrol devresindeki voltaj diiserse inverter
Low Volt. Voltaj cikisi kapatir.
* .
Fault (UV3)*1 Ana devre kontaktor e Inverter ¢ikigindaki kontaktorde cevap
MC Ans. oy
hatasi alinamazsa bu hata verilir.
Fault
Fault (OC)*1 o Inverter ¢ikisindaki akim inverter kapasitesinin

Over Current

Asirt Akim Korumasi

%200 1 oldugunda inverter ¢ikisi kapatir ve bu
hatay: verir.

Fault (GF)*1

e Topraga kagan akim inverter kapasitesinin

o ) g .
Ground Short Toprak hatasi %350 sine ulastiginda 1nverter.g:1k1$1n1 kapatir
ve bu hatay1 verir.
" . ; .
Fault (OV)*1 Asirt Voltaj Korumast . Ana baradaki DC voltaj 800 V ulast1g1nda
Over Voltage inverter ¢ikisini kapatir ve bu hatay verir.
Fault (OH)*1 Sogutma fan1 agir e Inverter icerisindeki sicaklik 105 dereceyi
Over Heat 1S1nmast asarsa bu hatay:1 verir.
*
Fault (OL1)*1 Motor Asirt yiik e Motor asin yiiklenirse motor ¢ikisini kapatir
Motor Over :
korumas1 ve bu hatay1 verir.
Load
Fault (OL2)*1 ; .. e inverterin kapasitesinin % 110 u 1 dk siire ile
Inverter Asir1 yiik N .
Inverter Over K asildiginda inverter ¢ikisini kapatir ve bu
orumast :
Load hatayi verir.
- pyop TR
Fault (OL3)*1 Motor agiri tork korumast e Motorun ¢ektigi akim motor kqpa51tes1n1 astig1
Over Torque zaman bu hata verilir.
Fault (EF3)*1 . e Bu inputlardan harici alarm sinyali geldiginde
T 13 Al ) .
External Fault ermina arm inverter dnceden ayarlandig1 sekilde durur.
3
Fault (EF5)*1
External Fault Terminal 5 Alarm
5
Fault (EF6)*1
External Fault Terminal 6 Alarm
6
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Fault (EF7)*1
External Fault Terminal 7 Alarm
7

Fault (EF8)*1
External Fault Terminal 8 Alarm
8

Fault
(CPF02)*1
Cont.Ckt
Fault

Kontrol devresi hatasi

Fault
(CPF03)*1 Eeprom Hatasi
EEPROM

Fault

Fault
(CPF04)*1
EEPROM
CODE Err

Eeprom bce Kod hatasi ¢ Bu kontrol hatalarindan biri geldigi zaman
inverter ¢ikisini kapatir ve bu hatalardan birini

Fault VCrIr.

(CPF05)*1 CPU adc hatasi
A/D Fault

Fault
(CPF06)*1
Opt. Card
Improper

Opsiyonel kart hatas1

Fault
(CPF30)*1
Eeprom Adres Eeprom adres hatasi
Error
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