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TECO

TECO N3 SERISI
HIZ KONTROL CIHAZLARI

230V -1FAZ 0.4-2.2 KW

230V - 3FAZ 0.4-30 KW

460V - 3FAZ  0.75-55 KW
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PARCA NUMARASI TANIMLAMALARI

N3 = 2 P5 - C 5 F

s |

Serie
Horsepower: C: IP20
2:230V  P5:0.5 HP N1: NEMA1

; 01:1.0 HP
4:460V
02:2.0 HP F: Filter Built-in

03:3.0 HP Blank: No filter

05:5.0 HP Built-in
07:7.5 HP
10:10 HP
15:15 HP
20:20 HP
25:25 HP
30:30 HP
40:40 HP
50:50 HP
60:60 HP
75:75 HP

i

Power supply:
S: Single phase
Blank: Three phase
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TEMEL OZELLIKLER
1 FAZ 200-240V MODEL

N3-2xx-SC/SCF P5 01 02 03
Gug (HP) 0.5 1 2 3
Max. Motor Gicl (kW) 0.4 0.75 1.5 2.2
Anma Cikig Akimi (A) 3.1 4.5 7.5 10.5
Anma Kapasite (kVA) 1.2 1.7 29 4.0
Max. Giris Voltaji (V) 1 Faz 200~240V (+10% / -15%), 50/60Hz +5%
Max. Cikig Voltaji (V) 3 Faz 200~240V
Giris Akimi (A) 8.5 12 16 23.9

3 FAZ 200-240V MODEL

N3-2xx-C/N1 P5 | 01 | 02| 03 | 05 | 07 | 10 15 | 20 | 25 | 30 | 40
Glg (HP) 0.5 1 2 3 5 7 10 15 | 20 | 25 | 30 | 40
Max. Motor Glicl (kW) 04 |1075 |15 | 22 | 3.7 | 55| 75 | 11 15 | 185 | 22 | 30
Anma Cikig Akimi (A) 31| 45 |75 |105|175| 26 | 35 | 48 | 64 80 | 96 | 130
Anma Kapasite (kVA) 12|17 | 29| 40 | 6.7 | 99 | 133|206 | 274 | 34 | 41 54
Max. Giris Voltaji (V) 1 Faz 200~240V (+10% / -15%), 50/60Hz +5%
Max. Cikis Voltaji (V) 3 Faz 200~240V
Girig Akim1 (A) 45| 65 | 11 | 125|205 | 33 | 42 57 | 70 85 | 108 | 138

3 FAZ 380V MODEL

N3-4xx-C/CF/N1 01 [ 02 03 | 05 | 07 10 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75

Gug (HP) 1 2 3 5 7 10 15 20 25 [ 30 |40 | 50| 60 | 75

Max. Motor Glct | o 75 | 15| 22| 37 | 55 | 7.5 | 11 | 15 | 185| 22 | 30 | 37 | 45 | 55

(kW)

(AA”)ma Gikis Akimt 1 53 |38 |52 88 |13.0 175 25 | 32 | 40 |48 | 64 |80 | 96 | 128
(PI‘(Q/“E Kapasite 17 | 29|40 67 | 99 [133[19.1|274| 34 | 41|54 |68 | 82 | 110
'(\<|/<';'X- Girig Voltaji 3 Faz 380~480V (+10% / -15%), 50/60Hz +5%

I(\<I/e;x. Cikis Voltaji 3 Faz 380~480V

Girig Akimi (A) 42 | 56|73 116] 17 | 23 | 31 | 38 | 48 |56 | 75|92 [ 112 142
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FONKSIYONEL OZELLIKLER
Ozellikler
Kontrol Metodu V/f Kontrol, Akim Vektor Kontrol
Freq. Araligi 0.1~400.0 Hz

Kalkis Tork Ayari

150%/1 Hz (Akim Vektdr Kontrol)

Hiz Kontrol Araligi

50:1 (Akim Vektor Kontrol)

Freq. :;Zssssniggtli 10.5% (Akim Vektdr Kontrol)
Kontrol | Ayar Hassasiyeti Dijital: 0.01Hz (Not *1); Analog: 0.06Hz / 60Hz (10bits)

Klavye Ayari A V Tuslari ile ayarlanir

Ekran 4’lt 7 segment display

Harici Sinyal Ayari 1. Harici Potansiyometre, 0-10V, 0-20mA, 10-0V, 20-OmA

Frekans Limit Alt/Ust frekans limitleri ve 3 adet skip frekansi

Tasliyici Frekans 4~16 kHz

V/f Sekli Hafizada 18 adet tanimlanmig, 1 adet programlanabilen V/f sekli

Hizlanma/Yavasla. 2 kademeli Hizlanma/Yavaslama Suresi (0.1-3600 sn)

Kontrol 2 kademeli S egrisi

gﬁ;ggrgi',y;mu 6 adet fonksiyonu destekler

gi)rli;Fonkswonlu 30 adet fonksiyonu destekler

g?kl(l$Fonk3|yonlu 16 adet fonksiyonu destekler

Dijital Girig Sinyali NPN/PNP olarak ayarlanabilir
Anlik gu¢ disimu otomatik yeniden baglatma, hiz algilama, asir yik
algilama, 8 adet hiz degerini hafizada saklayabilme,

Diger Fonksiyonlar hizlanma/yavaslama butonu, S egrisi, PID kontrol, tork gli¢lendirme, slip
kompanzasyonu, frekans alt/Ust limiti, otomatik enerji tasarrufu, Modbus
slave ve PC/PDA baglantisi, otomatik yeniden baglama
RS232 yada RS485

Baglanti Kontrol Bire bir yada bire birden ¢ok baglanti (sadece RS485)

Baud rate / stop bit / parity ayarlanabilir

Frenleme Torku 20% civarinda, bazi modellerde 100%’e kadar ¢ikabilir

Calisma Sicakhgi -10/+50 C (*Not 2)

Depolama Sicakhgr | -20/60 C

Nem 0-95% Bagil Nem

Vibrasyon 1G

EMC EN 61800-3 (opsiyonel filtre ile)

LVD EN 50178

Kutulama IP20

Gulvenlik Seviyesi UL 508C

Asirt YUk Koruma Anma akiminin 150%’sine 1 dakika sdre ile izin verilir

Iuksek Voltaj 230V sinifi : DC Voltaj >410V, 460V sinifi : DC Voltaj > 820V

orumasil
K Dusuk Voltaj 230V sinifi : DC Voltaj <190V, 460V sinifi : DC Voltaj < 380V
oruma | Korumasi

Cikis Kisa Devresi

Elektronik Devre Korumasi

Toprak Kisa Devresi

Elektronik Devre Korumasi

Diger Fonksiyonlar

Asiri Isinma korumasi, ters yon kilidi, direkt calisma kilidi, parametre
kilidi

*1 : 100Hz Gzerindeki frekans ¢ozunurligu keypad ile ayarlarken 0.1Hz, PC yada PLC den kontrol ediliyor
ise 0.01HZ'dir.

*2: -10~+50 C Toz Gegirmez Kilif olmadan
-10~+40 C Toz Gegirmez Kilif oldugunda
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KABLO BAGLANTILARI
I r kg
mencdn . Ite-.si:ihr!mlu-'llgr
Musleded-case cirewit breaker mﬁﬁ P ";"{ ER
i (Hoted) (Hoted) How3)
=, Y. ( BAC ) Lig)  Pewer 2 1) Inelusction i
) < mguii i k]
A —G::O—’ /g SAN C— L) " )

i o lass 3 preind

BMITCE LY. 1A W
Al Special ground
Pﬂ_ﬁ)j

COMI
e RSHES
Rs132 (Opticms Card)
g Digital
= it 51 comirl Memory C ad
5 Forward/stop or run'stop a9 mee]
-] — 52
z : —
o Reversedstop or reverse/foraand
(=1 —rl
: I 5 CON1
E Speed cummr{ W
& —G &
__.: THL2
= s
14
o
Common point for PMNP i RIH
B F : CioM g
Commaon point for NPN i FAC
Resel ! Error recovery AL o :
{Multifunction input termimal Pl Mintifimatipnel outpee term el
i =y AOVACILATIVDCA)
. AIH
Frequency setting = "'E B
device L com siw
by T ¥ R ST AIN O 0N - 20mA, selactive
Frequency indicator- — 1 SN SR O 10200 A, selactive: o
O 10D 5“E| Hm |E| w1 10N A-20nA, galter Ve 2.3)
¥ IPOSITION © 0-20mA signal
I e G
VIOSITIOMN = O 100 sagmal

BT 2 NPNSATNE selective

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON LTD STi. e—-" 2N ul'Ek




TECO N3 SERISI HIZ

DOKUMAN NO 410-0002-00
TECO KONTROL CIHAZLARI AR 15.07.2009
KULLANIM KILAVUZU SAYFA 6/56
CiHAZ TERMINALLERI
TM1 Terminali
Terminal Fonksiyon
Sembolii y
R /L1 (L) | Hiz Kontrol Cihazi Besleme Girigleri
S/L2 1FazL/N (L1ileL3)
T/L3(N) | 3FazL1/L2/L3
Eg{ Harici Frenleme Direnci Baglanti Noktalari
P1-P DC Reaktdr baglanti noktasi
E;IP B1/P — (-) DC gli¢ kaynag girisleri
0 B1/P — B2 Harici frenleme direnci baglanti noktasi
(+)
Uu/mT )
V/T2 Inverter Cikiglari
W/T3
TM2 Terminali
Terminal
Sembolii Aciklama
R2A .
ROB Cok fonksiyonlu ¢ikis — Normalde Acik
R1C Ortak ug
R1B Normalde Kapali Kontak
R1A Normalde Agik Kontak
10V Frekans ayar potansiyometresi icin 10V referans voltaji
AIN Analog frekans sinyal girigi veya gok fonksiyonlu girig (Lojik 1>8V, Lojik 0<2V, PNP tip)
24V 24V cikis
COM 0V ortak ug
FM+ Cok fonksiyonlu analog ¢ikis. 0-10V arasi ¢ikis (<2mA)
Cok fonksiyonlu girisler
S1-S6 Dijital giris (Lojik 1 >8V, Lojik 0<2V, PNP tip)
Analog giris Al2 ( 0~10V DC / 4~20mA)
Anahtarlarin Gorevleri
SW2/SW3 Harici Sinyal Tipi Aciklama
W
. 0~10V DC analog sinyal
I Harici kontrol
" B004=0002 modunda kullanildig
zaman gegerlidir.
0~20mA analog sinyal
L 11
SWA1 Harici Sinyal Tipi Aclklama
NPN Girig
. PNP Girig Fabrika Ayari
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CiHAZ YAZILIM AYARLARI

TUSTAKIMI ACIKLAMASI

SEQ FRQ FWD RE\"

. . . Fﬂ!qu.r

READ
ESET ENTER
LOCAL/REMOTE

SEQLED :Parametre B000=1/2/3, Led Yanar

FRQ LED : Parametre B004=1/2/3/4 Led Yanar

FWD LED : ileri Yén LED’i, Motor durdugunda yanip séner, motor hareket
halindeyken yanar.

REV LED : Ters Yon LED’i, Motor durdugunda yanip séner, motor hareket
halindeyken yanar.

Yerel / Uzak Mod
Yerel Mod Calisma komutu tus takimindaki RUN / STOP tusundan
Frekans komutu tus takimindaki A ¥ tuslarindan

Uzak Mod Calisma komutu BOOO Gzerinden
Frekans komutu B004 Gzerinden

Yerel ve uzak mod arasinda gecis yapabilmek icin FWD/REV ve <RESET tuslarina ayni

anda basilir. Bu iglem sadece cihaz durduruldugunda yapilabilir. Cihaz calisirken yani
RUN modunda bu iglem gegersizdir.

TUS TAKIMININ KULLANILMASI
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*1

*2

*3

*4

LEDY Light Lit

Power On L
@ -LED Light Flash

!

Power Voltage (*1)

]

Frequency! Speed H :

Line Specd Frequency Speed i

- Line Speed H :

| [RunsToP] | S 03,
Frequency/Spesd |1 1

Hi 1

Line Speed i EEAD!/ I
_________________________________________________ ENTER 2 |
e et o e N |
i ® | Selectingthe | [READY] iy
: FUN parametsr group ENTER o :
: ] El i FUN - 1
i @ | Selecting the i i I g B : I

: P FUN | parameter goup | :
l i 1
1

1

I

]

: Hiz kontrol cihazi AO07 parametresi ile belirtilen besleme giris voltajini ilk acilista ekraninda

Gosterir.

: A045, A046 parametreleri Frekans, Hiz ve Line Speed’in ekranda gosterilmesini ayarlar.

: Cihaz durdugunda (STOP modunda) yapilan bir degisiklikten sonra ENTER tusuna basmaya

Gerek yoktur.

: Cikis akimi, ¢ikis voltaji ve DC voltajin ekranda gosteriimesi B013 ~ BO15 parametreleri ile

Ayarlanir.
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LED TUSTAKIMININ KULLANILMASI

@ LEDLightLit
@ :LED Light Flash

. Szttt e t
H.{ weng B0 - O] |-|_{:|=\. £0.00

DSP
b e S T e ey, |
sl I | .'I
(. ® 1
=1 i '-.'-!'.'ILI: i = N2l ] ey :
| [ “““““ Pl
* R ey e |
! :1Dj'fﬁ AMPy |
¢ EETERSREERETT |
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LCD TUSTAKIMININ KULLANILMASI

NOTE: x= Blinking Character

Fower Source
20V

J 5 seeonds later or after Enter operation signal or Press DSP to modify frequency

I [
1 Master Freg. H =i S n i R !
i i - 1
: i 60,00 Hz i | Sefting Freq. i 1
v P os000Hz H :
] H H ol A - PP H
—! I [rRunssTOR] '
i i READ s
i r 1
: Cutput Freg. 3 ENTER] :
1
: i
]
: AN00=Nectorf O T READS A= D :
i mvectof® 2 1§ [ENTER] ! N i
I Cantrol Mode -4 [DMsabled :
] 1 L r
L] ; , i
: i [ AD0B=Disabled i |pspl Alla= I !
1 i Aarto Tuning “_ Enabled I
1 i i !
.......................................... i :
: T END ] [ READY 1
' =t ENTER |
1
DSP _,[ DSP
e TR e e e e e o -
| Ermeessees A T e A e i
i1 [ Ouput Volage | ! ! [ DCBus Voltage :
i - 20V | — Y : '
1 |
| “memmmmpee- e :
: | .
P e A e L e T ]
| : Cutput Current : i
: e am J 4
it e e s e i i | I - - - . el B i 15 e b e
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TUSTAKIMI KULLANIM ORNEKLERI

Frekansin Cihaz Durdugunda Degistirilmesi

E— FoD FWD
DaF J( @® ®

L ] = A < — - ® 0 - : /_ 0
Hz /R & 0 A Hz/EFM g 93
FWD v ¢ FWD
® O]
» Poscomdlaler o Wl
He/RFM 5 9 9 0 d—]'[z.-'R'F‘}d ] g .--? gt 4]

Frekansin Cihaz Calisirken Degistirilmesi

)l g ¢

®
. 6 0 0 0 |[——m @ 5 9 939%
Hz /RPN Ha FREM £
Hald
E'%D Butlon b ¢ F.%D
- Eelease . T
bution - X —
Ha /REM F 2 xR i, AR 2 E Rk
Frekansin Cihaz Calisirken Degistirilmesi
PWD
| 8
. 6 0 0 0 |—m @ 5 9 g929%
Hz /RPN Ha AREM £
Hald
FWD Bution b 31
® @
- Reloaze = oL
Ha /REM AEX X | o] XX XS
Cihaz Parametrelerinin Degistirilmesi
DEF EL
il S wla
“AC A 1 = 0 =6=
® /1?\ 0 0 0 —.-» ® ~6
FU FI
w1y 3 g |
® =roo0 -4 @®| ¢ 0 0o —0—
FIIH _ e % i
N
Tﬂ.j secand later j i
o ENTEER R
E N D ® o0 0 0-1-
< FTIY .
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Calisma Kontrolii

t f 3 i
I i - i A
I | : | I
L !
- i ; i i
§ L. i 14 i
P FWD RUN| (Fwpl|| [RUNY)!
: REV STOP yli (sToR)!
Figure 4-5 Kevpad RUN Ssquence
FWD LED @ Q a 2 @
REY LED o @ @ o o

® : LED Yaniyor @ :LED Yanip Séniiyor O : LED S6niik

CiHAZ PARAMETRELERI

Cihazin kontrol parametreleri iki ayr1 grup icerisinde toplanmistir.
Cihazin genel ayarlar1 B (Basic) grubu parametreler ile ayarlanir.
[leri diizey ayarlar ise A (Advanced) grubu parametreler ile ayarlanir.
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PARAMETRE LISTESI
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
0000: Vektor (Genel Amacli)
A000 Control Mode Kontrol Modu 0001: Vektor (Degisken Tork) 0002 | *3
0002: Volt/Hz
Motor Anma *3
A001 Motor Rated Volt Voltaji (V) - *5
Motor Anma *3
A002 Motor Rated Amps Akimi (Amp) - *5
Motor Anma Gcu *3
A003 Motor Rated HP (HP) - *5
Motor Anma Hizi *3
A004 Motor Rated RPM (RPM) - *5
Motor Rated *3
A005 Motor Rated Hz Frekans (Hz) - *5
Parametreleri . :
A006 Auto Tuning Otomatik 888? Eaks."f 0000
Ayarlama - Etkin
Besleme Girig 230V Seri : 170.0~264.0 "
A007 AC Input Volt Gerilimi (V) | 460V Seri : 323.0~528.0 3
A008
A009 Reserved Rezerve
Tustakimi Stop
Butonu (Harici 0000: Durdurma Butonu Aktif
A010 Keypad Stop Durma/Calisma | 0001: Durdurma Butonu Pasif 0000
Modunda)
0000: Asagi / Yukar butonlara
Calisma modunda | basilip frekans degistirildikten
AO011 Keypad Up/Down Tustakimi Asagdi/ | sonra ENTER tusuna basilimali 0000
Yukari Ayari 0001: Asagi / Yukar butonlara
basilinca frekans direkt degisir
. Cihaz Calismaya | 0000: Normal baslama
A012 Starting Method Baslama Ayari 0001: Hiz algilama ile baglama 0000
0000: Anlik Glg Diasiimi ve
. Yeniden Baslama Etkin Degil
&”'l!jkm%“fe 0001: Anlik Giic Diisiimii ve
AO013 PwrL Selection S - Yeniden Baslama Etkin 0000
Otomatik Yeniden o . - N
Baslama 0002: Islemci Eneriili OIdugunda
Anlik Giig Disimu ve Yeniden
Baslama Etkin
Anlk Gig
AO014 Pwel Ridethru T Dusumu Ride- 0.0~2.0 0.5
Thru Siresi (sn)
Enerji Verildigin- 0000: Aktif
A015 Dir Start Sel de Calismaya | oo " '.f 0001
Baslama - Fasl
Enerji Verildiginde
A016 Dir Start Delay Yeniden Bagla- | 5 5 54 g 0.0
ma icin Gecikme
Siresi (sn)
A017 Auto Restart Otomatik Yenl_de_n 0000: Hiz Algilama ile Baglama 0000
Baslama segimi | 0001: Normal Baslama
A018 Auto Restart Sel Otomatik Yeniden | 5 45 0
Baslama Sayisi
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Otomatik Yeniden
A019 Auto Restart Delay Baslama Gecikme | 0.0 ~ 800.0 0.0
Sdresi (sn)
0000: Cihaz Calismiyorken Reset
A020 Reset Mode Sel Reset Mod Ayari Yapilabilir 0000
0001: Cihaza Her Zaman Reset
Yapilabilir
A021
A022 (Reserved) Rezerve
S Egrisi
A023 S-Curve 1 Hizlanma/Yavasla | 0.0-4.0 0.2
ma Ayari #1 (sn)
S Egrisi
A024 S-Curve 2 Hizlanma/Yavasgla | 0.0-4.0 0.2
ma Ayari #2 (sn)
A025 Accel Time 2 Hizlanma Zamant | 5 4 _ 3600, 100 | *1
#2 (sn)
A026 Decel Time 2 vavaslama 4 4 _ 3600.0 100 | *1
Zamani #2 (sn)
. Jog Hizlanma - *
A027 Jog Acc Time Zamani (sn) 0.1~255 0.5 1
A028 Jog Dec Time Jog Yavaglama | 4 _ 55 5 05 | *1
Zamani (sn)
DC Enjeksiyon
A029 DC Inj Freq Frenlemeye 0.1~10.0 1.0
Baslama Frekansi
DC Enjeksiyon 0.0 ~ 20% (AOO1 Parametresi ile
A030 DC Inj Level Frenleme belirtilen Motor Anma Voltajina 5.0
Seviyesi (%) Oranla)
DC Enjeksiyon
AO031 DC Inj Time Frenleme Suresi | 0.0 ~25.5 0.5
(sn)
A032 Skip Freq 1 Skip Fzﬁ'f)‘”s' #1 1 0.0 ~400.0 00 | *1
A033 Skip Freq 2 Skip Fzﬁi';";‘”s' #210.0 ~400.0 00 | *1
A034 Skip Freq 3 Skip Fzﬁi';";‘”s' #3 1 0.0 ~400.0 00 | *1
. . Skip Frekansi - *
A035 Skip Bandwith Bant Genisligi(Hz) 0.00 ~30.0 0.0 1
A036
A037 Reserved Rezerve
A038
0000: Tum Fonksiyonlar Agik
0001: A059~A068 parametreleri
I degistirilemez
A039 Parameter Lock Parametre Kilidi 0002: A059~A068 harici 0000
parametreler degistirilemez
0003: Tum parametreler Kilitli
0000: Pasif
0001: Inverterdan Kopyalama
Parametre Unitesine
A040 Parameter Copy Kopyalama 0002: Kopyalama Unitesinden 0000
Invertera
0003: Kopyalamayi Dogrula
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0000: Otomatik (Sicakhga Bagl)
A041 Fan Control Fan Kontrol 00015 RU.N modunda caligir 0000
0002: Daima calisir
0003: Daima Kapall
Enerji Tasarruf 0000: Pasit
A042 Energy Save Mode 0001: Cok fonksiyonlu girisler 0000 | *6
Modu . -
Tarafindan aktive edilir.
. Enerji Tasarruf "
A043 Energy Save Gain Orani (%) 0-100 80 6
. Tasiyicl Frekans *
A044 Carrier Freq (kHz) 4-16 10 1
0000: Cihaz ¢ikis frekansi gosterilir
0001: Motor Hizi gosterilir (xxxx)
A045 Display Units Ekran Modu 0002: Motor Hizi gdsterilir (xxx.x) 0000 | ™
0003: Motor Hizi gdsterilir (xx.xx)
0004: Motor Hizi gdsterilir (x.xxx)
A046 Display Scaling Ekran Olgegi 0~ 9999 1800 | ™
ﬁgjg Reserved Rezerve
A049 A2 Function Alz LonkSOn | 20121/ 22 20 | 7
egimi
. Cok Fonksiyonlu | 0000: ileri/Dur Komutu
A050 S1 Terminal Sel Giris Terminali S1 | 0001: Geri/Dur Komutu 0000
. Cok Fonksiyonlu | 0002: Frekans Komutu 2 (A062)
A051 S2 Terminal Sel Giri Terminali S2 | 0003: Frekans Komutu 3 (A063) | 2001
. Cok Fonksiyonlu | 0004: Frekans Komutu 4 (A065)
A052 S3 Terminal Sel Giris Terminali S3 | 0005: Jog 0002
. Cok Fonksiyonlu | 0006: Hizlanma/Yavaglama#2
A053 S4 Terminal Sel Giris Terminali S4 | 0007: Acil Stop A Kontagi NO 0003
] Cok Fonksiyonlu | 0008: Base Blok A Kontagi NO
A054 S5 Terminal Sel Girig Terminali S5 88(1)8 Hiz A'Igllama f 0004
) Cok Fonksiyonlu : Enerji Tasarruf Modu
A055 S6 Terminal Sel Giris Terminali S6 0011: Kontrol Sinyal Segimi 0018
0012: lletisim Segimi _
0013: Hizlanma/Yavaglama Iptal
0014: Artirma Komutu
0015: Azaltma Komutu
0016: Master Aux Hizi
0017: PID Fonksiyonu Iptal
0018: Reset
0019: Pulse Girig Terminali (S5)
Cok Fonksiyonlu | 0020: PID Geribesleme Sinyali
A056 AIN Term Sel Analog Giris Al2 (S6) 0023
Terminali AIN 0021: Al2 Besleme Sinyal Girisi1
(S6)
0022: Al2 Besleme Sinyal Girigi2
(S6)
0023: Analog Girig (AIN)
0024: Multi Sequence Kontrol (Auto
Calisma modu)
0025: Acil Stop B Kontagi NC
0026: Base Blok B Kontagi NC
S1-S6 girigleri 5(20
A057 Term Scan Time Sinyal Tarama 1-100 (4-400msec) ms)
Sdiresi
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0000: Cok fonksiyonlu harici girisler
Asagi/Yukari moduna alindi ise ve
cihaz durduruldu ise, cihaz
calistinldigi zaman Asagi/Yukari
Stop girisleri calismaz.
Sonrasindaki
Harici Giris 0001: Cihaz ¢alistirildiginda
Terminalleri ile Asagi/Yukari girigler galigir.
A0S8 Up/Down Stop Mod Kontrol Edilen Calistinldiginda ¢ikis frekansi 0000
Yukari/Asagi OHZ'dir.
Komutlarinin
Durumu 0002: Cihaz caligtirildiginda
Asagi/Yukari girigler caligir.
Calhistinldigindaki cikis frekansi
kapatildigindaki frekans ne ise
odur.
A059 Jog Freq Jog Frekansi 0.00 ~ 400 Hz 2.00 *1
AO60 Up/Down Step Fnct Yukari/Asagi | g 64 500 Hz 0.00
Adim Boyu
A061 Freq Command 1 Frekans Komuld 1 0,00 ~ 400 Hz 500 | *1
A0G2 Freq Command 2 Frekans Xomut | .00 ~ 400 Hz 500 | *1
A063 Freq Command 3 Frekans <omutl | .00 ~ 400 Hz 10.00 | *1
A0B4 Freq Command 4 Frekans Komutd 1 0,00 ~ 400 Hz 20.00 | *1
A065 Freq Command 5 Frekans Komutd 1 0,00 ~ 400 Hz 30.00 | *1
A0B6 Freq Command 6 Frekans omutl | .00 ~ 400 Hz 40.00 | *1
A067 Freq Command 7 Frekans Komut | .00 ~ 400 Hz 50.00 | *1
A068 Freq Command 8 Frekans somutl | .00 ~ 400 Hz 60.00
A069
AO70 Reserved Rezerve
Otomatik Calisma
A071 Auto_Run_Sel 1 Mod Secimi #1
Otomatik Calisma
A072 Auto_Run_Sel 2 Mod Secimi #2
Otomatik Calisma
A073 Auto_Run_Sel 3 Mod Secimi #3
AO74 Auto_Run_Sel 4 Olomatik Galisma
Otomatik%ahsma 0-3600 saniye 0000
AQ75 Auto_Run_Sel 5 Mod Secimi #5
Otomatik Calisma
A076 Auto_Run_Sel 6 Mod Secimi #6
Otomatik Calisma
A077 Auto_Run_Sel 7 Mod Secimi #7
Otomatik Calisma
A078 Auto_Run_Sel 8 Mod Secimi #8
A079
A0SO Reserved Rezerve
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A081 Auto_Run Stop 1 Otomatik Galisma 0000
Durma #1
A082 Auto_Run Stop 2 Otomatik Galigma 0000
Durma #2
A083 Auto_Run Stop 3 Otomatik Galisma 0000
Durma #3
A084 Auto_Run Stop4 | Otormatik Galisma | 0000: Stop 0000
Durma #4 T
Otomatik Calisma 0001: lleri
A085 Auto_Run Stop 5 Durma #5 0002: Geri 0000
A086 Auto_Run Stop 6 Otomatik Galisma 0000
Durma #6
A087 Auto_Run Stop 7 Otomatik Galigma 0000
Durma #7
A088 Auto_Run Stop 8 Otomatik Galisma 0000
Durma #8
A089
A090 Reserved
0000: Otomatik Calisma Modu
Pasif
0001: 1 Cycle Igin Otomatik
Calisma Modu
0002: Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak Tekrarlanir
Otomatik Caligma | 0003: 1 Cycle Igin Otomatik
. Sirasindaki Calisma Modu, Hiz Bir
A091 Auto Run Invalid Calisma Modu Sonraki Sefer icin Saklanir 0000
Secimi 0004: 1 Cycle Igin Otomatik
Calisma Modu
0005: Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak Tekrarlanir
0006: 1 Cycle Igin Otomatik
Calisma Modu, Hiz Bir
Sonraki Sefer Igin Saklanir
A092 AIN Gain AIN Gain (%) 0-200 100 *1
A093 AIN Offset AIN Bias (%) 0-100 0 *1
: . .. | 0000: Pozitif .
A094 AIN Bias AIN Bias Secimi 0001: Negaif 0 1
o 0000: Pozitif *
A095 AIN Slope AIN Egimi 0001: Negatif 0 1
Analog Girigler
A096 AIN Scan Time (AIN,AI2) Sinyal | 4 44, 50
Tarama Siresi)
(milisaniye *2)
o,
A097 A2 Gain Alz Kazanct (%), | 0 200 100 | *1
A098 Pulse Inp.Source2 E“kOSgnFI’“'Se 0.001 — 9.999 1.000
A099 Ref.Source2 Harici Frekans | o _ 0
Komutu Segimi
A100
A101 Reserved - -
A102
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0000: Calisma Aninda Cikis
Analog Ciki Frekans
Volta'gMode$ 0001: Istenilen Frekans Degeri
A103 AO Mode Sel (0_10\/50) (FM+ 0002: Cikis Voltaji 0000 | *1
Terminali) 0003: DC Voltaj
0004: Cikis Akimi
0005: PID Geri Besleme
A104 AO Gain Analog Cikis | 5 _ 54 100 | *1
Kazanci (%)
0000: Calisma Modu
0001: Istenilen Frekansa Ulasildi
0002: Frekans Set Edilen degerde
R1 cikis rolesi (A107 de secilen deger)
A105 Relay R1 Sel ¢alisma modu 0003: Frekans Set Degeri > A107 0006
0004: Frekans Set Degeri < A107
0005: Agsiri Tork Esik Degeri
0006: Hata
0007: Otomatik Yeniden Baglama
0008: Anlik AC Voltaj Digumi
0009: Hizl Durma Modu
0010: Stop Moduna Girig
R2 cikis rolesi 0011: Motor Agiri YUk Korumasi
A106 Relay R2 Sel Qahgmf modu | 0012: Hiz Kontrol Cihazi Asirt Yik 0
Korumasi
0013: PID Geribesleme Sinyali Yok
0014: PLC Calismasi
0015: Dusuk Tork
istenilen set .
A107 Free Agree Frekans! (Hz) 0.00 — 400.00 0.00 1
istenilen set
A108 Freq Agree width Frekansi Bant 0.00 - 30.00 2.00 *1
Genisligi (Hz)
A109
A110 Reserved
Hizlanma Aninda . ;
A111 Trip Prevent —ACC Trip Onleme 888? ?ktlff 0000
Secimi - rasl
Hizlanma Aninda | 50 ~ 300 (%)
A112 Trip ACC Level Trip Onleme (AO03 parametresi ile belirtilen 200
Seviyesi Motor Guciine goére)
Yavaglama . :
A113 Trip Prevent -DEC Aninda Trip 888? Aktn; 0000
Onlemesi : Pasi
Yavaslama 50 ~ 300 (%)
A114 Trip DEC Level _ Aninda Trip (AO03 parametresi ile belirtilen 200
Onleme Seviyesi | Motor Gucune gore)
0000: Run Modunda Trip Onleme
. Run Modunda Etkin
A115 Trip Prevent-RUN Trip Onleme | 0001: Run Modunda Trip Onleme | 2000
Pasif
Run Modunda 50 ~ 300 (%)
A116 Trip Run Level Trip Onleme (A003 Parametresi le belirtilen 200

Seviyesi (%)

Motor Gucune gore)
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Trip Orleme | 200" S0 108 o avarian
A117 Dec Trip Time Modunda g 0000
.. | 0001: Trip Onleme Yavaslama
Yavaslama Suresi L .
Suresi A118 ile ayarlanir
Run Modunda
A118 Dec Trip Time Trip Onleme 0.1-3600.0 3.0
Siresi (sn)
Elektronik Motor 0000: El(ittr:s:g g,l[(lzitr?r Agint Yik
A119 Motor OL1 Sel Asiri Yik Koruma 0001: Elektronik Motor Asiri Yiik 0000
Modu :
Korumasi Pasif
0000: Elektronik Motor Asirt YUk
Korumasi Invertdrstiz Duty
- Motorlar Igin Ayarh
A120 Motor Type Motor Tipi | 0001: Elektronik Motor Agiri Yik | 9%
Korumasi Invertorld Duty
Motorlar Igin Ayarh
- EA&ri itk = o,
wotor Asr v | 0007 EG0 1 (A Y T03%
A121 Motor OL1 Curve Korlérgairlri]ign& 0001: E§ri 1 (Asin Yiik = 113%, 0000
¢ 123% 1 Dakika Siire)
Agin YUk 0000: Asirl Yuk Korumasindan
Korumasi Sonra Coast Stop
A122 Motor OL1 Operat Sonrasinda Motor 0001: Asint Yiik K d 0000
Calisma Modu : Asir YUk Korumasindan
Secimi Sonra Cihaz Trip Yapmaz
egimi
0000: Algak/Yliksek Tork
Algilamasi Pasif
0001: Algak/Ylksek Tork
Yuksek/Dislk Algilamasi Sadece Set
A123 Tork Det Sel Tork Algilama Edilen Frekansda Aktif 0000
Secimi 0002: Algak/Yuksek Tork
Algilamasi Sadece Hiz
Kontrol Cihazi Run Modunda
iken Aktif
0000: Algak/Ylksek Tork
. - Algilamasi Sonrasinda Hiz
Yuksek/Disik Kontrol Cihazi Calismaya
Tork Algilamasi Devam Eder
A124 Tork Det Res Sonrasinda Motor . - 0000
Calisma Modu 0001: Algak/Yuksek Tork
Secimi Algilamasi Sonrasinda Hiz
¢ Kontrol Cihazi Coast to Stop
Yapar
. Calisma Torku 100-200% (A003 Parametresi ile
A125 Tork HiLevel Ust Limiti (%) Belirtilen Motor Gucuine Oranla) 150
Yiksek Tork
A126 Tork Hi Delay Gecikme Siresi | 0.0-25.0 0.1
(sn)
Calisma Torku Alt | 0-100% (A003 Parametresi ile
A127 Tork Low Level Limiti (%) Belirtilen Motor Giiciine Oranla) 0
A128 Torque Reserved Time Dl.J§UK To"rk .| 0.0-25.0 0.1
Gecikme Suresi
V/f Egrisi *1
A129 Torque Boost Duzeltme Orani | 0-30.0 20 *6

(Torque Boost) (%)
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A130 Motor noLoad Amp Yhhjgf;rzAﬁ)(TrLﬁT:f -------- *g
" 0, *
A131 Motor rated Slip Motor Slip % | 4 5 _ 100.0 25 | ]
Kompanzasyonu 6
50.00 | .,
A132 Max frequency Max'(firze)kans 0.20 — 400.00 / *g
60.00
Max. Frekans 0.0 — 100.0 (AQQ7 Parametresi lle "
A133 Max Voltage Voltaj Orani (%) | Belirtilen Girig Voltajina Bag) 1000 | "6
25.00 | 4
A134 Mid frequency Orta Frekans 0.10 — 400.00 / "
3000 | ©
. Orta Frekans 0.0 — 100.0 (AOQ7 Parametresi lle .
AT135 Mid Voltage Voltaj Orani | Belirtilen Giris Voltajina Bagl) 50.0 | "6
A136 Min frequency Min. Frekans 0.10 — 400.00 0.50 *6
. Min. Frekans 0.0 — 100.00 (AQ07 Parametresi ile .
A137 Min Voltage Voltaj Orani | Belirtilen Giris Voltajina Bagl) 10 | 76
A138
A139 Reserved Rezerve
0000: Pasif
0001: Ofset D Kontrol
0002: Geri Besleme D Kontrol
0003: Ofset D Terslenmis
Karakteristik Kontrol
0004: Geri Besleme D Terslenmis
Karakteristik Kontrol
0005: Frekans Komutu + Ofset D
A140 PID Mode Sel PID Mode Secimi Kontrol 0000
0006: Frekans Komutu + Geri
Besleme D Kontrol
0007: Frekans Komutu +
Terslenmis Ofset D
Karakteristik Kontrol
0008: Frekans komutu +
Terslenmis Geri Besleme D
Karakteristik Kontrol
A141 Feedback Gain Geri Besleme | 4 50_10.00 100 | *1
Kazanci (%)
A142 PID Gain P (Proportional) |, o 4 o9 10 | 1
Kazanci (%)
A143 PID | Time v ey | 0.0-100.00 100 | *1
A144 PID D Time D (g'gg;“(ﬁt)'on) 0.00-100.00 0.00 | *1
0000: Pozitif .
A145 PID Ofset PID Ofset 0001: Negatif 0000 1
A146 PID Ofset Adj PO Y | 0109 0 | *
INVY Output Fitler T Ceeaem | | 0:0-25 00 | *1
Geri Besleme 888(1) iékltsi;f(mz Kontrol Cihazi Geri
A148 Fdbk Sel Algilama Kaybi : 0000
Modu Besleme Algilama Kaybi Sonucun-
da Calismaya Devam Eder)
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0002: Aktif (Hiz Kontrol Cihaz Geri
Besleme Algilama Kaybi
Sonucunda Durur)
Geri Besleme
A149 Fdbk Lvl Algilama Kaybi 0-100 0
Seviyesi (%)
Geri Besleme
A150 Fbdk Los Time Algilama Kaybr | 0.0 - 25.5 1.0
Gecikme Siresi
A151 PID | Limit ' ('”[t)egfat.o? Max | 5 _ 109 100 | *1
egeri (%)
Geri Besleme )
Sinyali Set Edilen | 0000: Pasif
A152 | Time Value Sel Degere Ulasinca | | 0001: 1 Saniye 0000
(Integrator) | 0030: 30 Saniye
Degeri O olur (sn)
izin Verilen |
A153 | Error Magrin (Integ};ﬁr\atorg) Hata 0-100 0
raligi
(1 Birim =1/8192)
0000: AIN = 0~10V, 0~20mA
Al2 = 0~10V, 0~20mA
AN vo | 000T AN = 010v, 020
A154 AIN AI2 Source Analog .Sllnyal 0002: AIN = 2~10V, 4~20mA 0000
Segimi Al2 = 0~10V, 0~20mA
0003: AIN = 2~10V, 4~20mA
Al2 =2~10V, 4~20mA
A155 Sleep Level Sleep Fonksiyonu | 5, 400 00 0.0
Calisma Seviyesi
. Sleep Fonksiyonu
A156 Sleep Delay Time Gecikme Siiresi 0.0-25.5 0.0
0000: Higbiri
0001: FPM (Feet Per Minute)
0002: CFM (Cubik Feet Per Min)
0003: PSI (Pounds per Square Inch)
0004: GPH (Gallons Per Hour)
0005: GPM (Gallons Per Minute)
0006: in
0007: ft
0008: /sn (Units Per Second)
Birimler 0009: /m (Units Per Meter)
(Sadece PID 0010: /h (Units Per Hour)
A157 Unit: NONE Fonksiyonunun | 0011: Deg F 0000
Kullanildigi LCD | 0012: inW (inches in water column)
Ekranli Modeller) | 0013: HP
0014: m/s (Meters Per Secon)
0015: MPM (Meters Per Minute)
0016: CMM (Cubik Meter Per Min.)
0017: W
0018: kW
0019: m
0020: Deg C
0021: %
0022: rpm
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PID Geri Besleme .
A158 PID Fdbk Dsp Max Max.Ekran Unitesi 0 ~ 9999 1000 7
. PID Geri Besleme *
A159 PID Fdbk Dsp Min Min. Ekran Unitesi 0 ~ 9999 0 7
A160
A161 Reserved Rezerve
A162 _
A163 Se Comm Adr Atanan lletisim | 4 55, 1|2
Cihaz Numarasi 3
0000: 4800
Baud Rate 0001: 9600 *2
A164 Se Baud Rate Avarlari (bps) | 0002: 19200 0003 | 3
0003: 38400
. " 0000: 1 Stop Biti *9
A165 Comm Stop Bit Stop Biti Ayarlari 0001: 2 Stop Biti 0000 *3
0000: Parite Biti Yok v
A166 Comm Parity Sel Parite Secenedi | 0001: Cift Parite Biti 0000 *3
0002: Tek Parite Biti
Data Format 0000: 8 Bit Data *2
A167 Comm Data Format Segimi 0001: 7 Bit Data 0000 *3
. Stator Rezistansi *3
A168 Stator Resistor (Ohm) - *5
. Rotor Rezistansi *3
A169 Rotor Resistor (Ohm) - *5
. Esdeger *3
A170 Equi Inductance Endilktans (mH) | = *5
Magnetizasyon *3
A171 Magnet Current Akimi (Amp) -- *5
A172 Ferrite Loss Ferit Kaybi (gm) | -- *g
ﬁ} ;2 Reserved Rezerve
. Sirdcl Beygir .
A175 Drive Model Giicii Kodu -- 3
A176 Software Version Yazilim Versiyonu | -- *3
Hata Argivi .
A177 Fault Log (Son 3 Hata) -- 3
A178 Elapsed Hours Calisma Siresi | () _ 9999 *3
(Saat)
. Calisma Siresi B *
A179 Elapsed Hr*10000 *10000 (Saat) 0-27 3
. Toplam Calisma | 0000: Cihazin Enerjilenme Slresi .
A180 Elapsed Time Sel siresi segimi | 0001: Cihazin Calisma Siiresi 0000 | "3
. 1110: 50 HZ'lik Sisteme Gore
Fabrika Reset
A181 Reset P t Ayarl i *4
8 eset Farameter et Gerl | 1411: 60 Hzlik Sisteme Gore 0000
Reset
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Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Run Komut 0000: Tus Takimi
B00O Run Source Kavnadi Secimi 0001: Harici Run/Stop Komutu 0000
ynagl seg 0002: Kominikasyon
Harici Terminaller | 0000: ileri/Dur, Geri/Dur
ile Run/Stop, 0001: Run/Stop, Ileri/ Geri
B0O1 MFIT Run Mode ileri/Geri Calisma | 0002: 3 Telli Kontrol Yéntemi 0000
Modu Run/Stop
s s | 0000: Geri Donls Serbest
B002 Reverse Oper Geri Donus Kilidi 0001: Geri Dénis Kiliti 0000
Durma Sexi 0000: DC Enjeksiyon Voltaji ile
B003 Stopping Method Secimi Hizli Durma 0000
¢ 0001: Serbest Durma
0000: Tus Takimi
0001: Tus Takimi Potansiyometresi
0002: Harici Sinyal yada Harici
Frekans Komut Potansiyometre
B0O4 Frequency Source | (o nagi Secimi | 0003: Cok Fonksiyonlu Giriglerden | 2090
Yukari / Agag1 Komutlari ile
0004: Kominikasyon ile
} 0005: Darbe Takip Edici (S5)
B005 Freq Upper Limit Freka”(sHli)St Limiti | 6 51-400.00 50.00 | *4
B006 Freq Lower Limit Freka“(zg” Limiti 1 5 00-400.00 0.00
B0O7 Accel Time 1 H'Z'a“;“é nz)ama”' 0.1-3600.0 100 | *1
B00S Decel Time 1 Yavaslama | g 4 3500.0 100 | *1
Zamani 1 (sn)
B009 VIf Selection VIi Sekli (Parola | ) 44 0 4
Korumali) 6
Parametre Kilidi | 0000: Pasif
B010 Password (B10 Harig) | 0001: Aktif 0000
. A tipi Paramet- 0000: Erigilemez
BO11 Advanced Display relere Erisim 0001: Erigilebilir 0000
0000: ingilizce
0001: Almanca
B012 Select Language Dil Segimi 0002: Fransizca 0000 *7
0003: Italyanca
0004: Ispanyolca
Motor Akim 0000: gg’;gaglg;n Degeri Ekranda
B0O13 Mtr Current Degerini Ekranda 0001: Motor Akim Degeri Ekranda 0000 1
Okuma .
Gorunir
Motor Voltaj 0000: ggﬁga\é(:;aj Degeri Ekranda
BO14 Mtr Voltage Degerini 0001: Motor Voltaj Degeri Ekranda 0000 L
Ekrandan Okuma .
Gorundr
0000: DC Bara Gerilimi Ekranda
DC Bara Gorinmez
B0O15 Bus Voltage Gerilimini 0001: DC Bara Gerilimi Ekranda 0000 1
Ekrandan Okuma m
Gorunir
. PID Geri Besleme | 0000: PID Geri Besleme Goérlinmez .
BO16 | PIDFdbk (S6) Disp | "noserini okuma | 0001: PID Geri Besleme Goranar | °°%0 | ™1
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Notlar:
*1:  Calisirken degistirilebilinen parametre.
*2:  Komiinikasyon sirasinda degistirilemez.
*3:  Otomatik ayar ve seri ayarlar yapilirken degistirilemez.

*4:  Fabrika ayarlarina bagl.

*5:  Motor degistirildiginde bu parametrede degistirilmeli.
*6:  Sadece V/f modunda gegerlidir.

*7. Sadece LCD Tustakimli modeller i¢in.

PARAMETRE ACIKLAMALARI

A000: Kontrol Modu

0000: Vektor Modu (Genel Mod)

0001: Vektor Modu (Degisken Tork Modu)

0002: V/f Modu

Uygulama alanina gore en uygun kontrol modu secilmelidir.

1. Vektér Modu (Genel Mod) torkun siirekli degistigi yiikler i¢in idealdir.
2. Vektdr Modu (VT Mod) pompa ve HVAC yiikler i¢in idealdir. Motorun manyetik
akimi torka gore degisir. Bu sayede enertji tasarrufu saglanir.
3. V/f Mod segilir ise BO00 & A129~A137 parametreleri yiik durumuna gore

Ayarlanmalidir.

A001: Motor Anma Voltaji (V)

A002: Motor Anma Akimi (A)

A003: Motor Anma Giicii (HP)

A004: Motor Anma Hiz1 (RPM) x 100

A005: Motor Anma Frekansi (Hz)

A006: Motor Parametrelerini Otomatik Ayarla
0000: Etkin Degil
0001: Etkin

Motor plakasindaki verileri yukarida verilen parametrelere yazmak gerekmektedir. Vektor Mod
secilmis ise ayrica motor parametreleri otomatik olarak ayarlattirilmalidir.

Motor Anma Hiz degeri 1700 RPM ise A004 parametresi 17.00 olarak ayarlanir.

Motor Parametrelerinin Otomatik Olarak Ayarlanmasi:

A001~A005 parametreleri motor plakasina gore girilir.

A006 parametresi 1 olarak set edilir.

Ekranda “AT” yazis1 goriiniir.

Ekranda “End” yazis1 goriiniince otomatik ayarlama islemi bitmis demektir.

Not:

Motor parametreleri otomatik ayarlama islemi sirasinda motor donmeyecektir.

Motor parametreleri otomatik ayarlama islemi sirasinda giris sinyalleri gegersizdir.

Motor parametreleri otomatik ayarlama iglemine baglamadan 6nce motorun duruyor olmasi
gerekmektedir.

Motor parametrelerini otomatik ayarlama islemi sadece Vektér Kontrol Mod’larinda gegerlidir
(A000=0000 veya A000=0001).
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A007: AC Giris Voltaj Degeri
230V Seriler 170.0 ~ 264.0
460V Seriler 323.0 ~ 528.0

A010: Tustakimi Stop Butonu (Harici Run/Stop Calisma Sirasinda)
0000: Stop Butonu Aktif
0001: Stop Butonu Pasif
A010=0000 olarak ayarlanir ise Hiz Kontrol Cihazi harici bir kaynaktan ¢alistirildigi durumlarda
tustakimu iizerindendeki Stop butonu ile cihaz durdurulabilir.

A011: Run Modunda Tustakimi Asagi/Yukar1 Ayari
0000: Asagi/Yukar1 Butonlar ile Frekans Degistirildikten Sonra Enter Tusuna
Basilmal
0001: Asagi/Yukar1 Butonlar ile Frekans Degistirildikten Sonra Frekans Direkt
Degisir

A012: Cihaz Calismaya Baglama Ayar
0000: Normal Baglama
0001: Hiz Algilama ile Baglama
A012=0000 : Cihaz baslatildiginda 0 dan istenilen hiza dogru hizlanir.
A012=0001 : Cihaz baslatildiginda motorun doniis hizin1 algilar. Bu hizdan itibaren istenilen hiza
dogru hizlanir.

A013: Anlik Gii¢ Diistimii ve Yeniden Baslama
0000: Anlik Gii¢ Diisiimii ve Yeniden Baglama Etkin Degil
0001: Anlik Gii¢ Dusiimii ve Yeniden Baslama Etkin
0002: Anlik Gii¢ Diistimii ve Yeniden Baglama CPU Caligiyor ise Etkin
A014: Anlik Gii¢ Diistimii Telafi Siiresi (sn): 0.0 ~2.0 sn
Anlik giic diigsiimii A014 ile belirtilen siireden daha kisa siirerse Hiz Kontrol Cihazi ¢aligmaya
devam edecektir.
A013=0000 ise gii¢ diisiimii sonucunda Hiz Kontrol Cihaz1 ¢aligmayacaktir.
A013=0001 ise gii¢ diisiimii A014 ile belirtilen siireden kisa ise Hiz Kontrol Cihaz1 spin start
yapar.
A013=0002 ise gii¢ diisiimii uzun bir siire siirse bile, Hiz Kontrol Cihazi’nin CPU gerilimini
kaybetmeden once cihaz yeniden baslar.

A015: Giig Verildiginde Direkt Calisma

0000: Gii¢ Verildiginde Direkt Calisma Etkin

0001: Giig Verildiginde Direkt Calisma Etkin Degil
Eger A015=0000 olarak ayarlanir ve BO01=0001 olarak ayarlanarak harici kontrol moduna alinir
ise, Run anahtarinin “ON” durumunda oldugunda Hiz Kontrol Cihazina enerji veriliginde cihaz
otomatik olarak ¢alismaya baslayacaktir.

Eger A015=0001 olarak ayarlanir ve BOO1=0001 olarak ayarlanarak harici kontrol moduna alinir
ise, Run anahtar1 “ON” konumunda oldugunda Hiz Kontrol Cihazina enerji verildiginde cihaz
calismaz ve “STP1” hatas1 verir. Run anahtar1 “OFF” yapilarak tekrar “ON” yapilirsa cihaz
calisir.
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A016: Yeniden Baslama Siiresi (sn): 0 ~ 300.0
Hiz Kontrol Cihaz1t A015=0000 iken ¢alistirildiginda, cihaz A016 parametresi ile belirtilen siire
sonunda otomatik olarak yeniden baslar.

A017: Otomatik Yeniden Baslama Metodu
0000: Hiz Algilama ile Baglama
0001: Normal Baslama
A017=0000 ise Hiz Kontrol Cihazi motor hizin1 6lgerek, ol¢iillen hizdan itibaren istenilen hiza
dogru hizlanir.
A017=0001 ise Hiz Kontol Cihazi sifir hizdan itibaren istenilen hiza dogru hizlanir.

A018: Otomatik Yeniden Baglama Sayisi: 0 ~ 10
A019: Otomatik Yeniden Baslama Gecikme Siiresi (sn): 0 ~ 800.0

1. A018=0000 ise Hiz Kontrol Cihazi herhangi bir hata sonucunda otomatik olarak yeniden
baslamaz.

2. A018>0, A019>0 ise herhangi bir hata durumunda Hiz Kontrol Cihaz1 A019 parametresi ile
belirtilen siire kadar Stop modunda kalir, daha sonra cihaz Run moduna gegerek istenilen
frekans degerine dogru hizlanmaya baslar.

3. Hiz Kontrol Cihazi DC frenlemeli olarak ayarlanmis ise otomatik yeniden baslama
durumunda bu islem gecersiz kalir.

A020: Hata Durumunda Reset Ayarlari
0000: Cihaz Run durumunda degilken Reset gecerlidir.
0001: Cihaz her durumda iken Reset gecerlidir.

B007: Hizlanma Zamani #1 (sn): 0.1 ~3600.0

B008: Yavaglama Zamani #1 (sn): 0.1 ~ 3600.0

A023: S Egrisi Hizlanma Zamani #1 (sn): 0.0 ~ 4.0

A024: S Egrisi Hizlanma Zamani #2 (sn): 0.0 ~ 4.0

A025: Hizlanma Zamani #2 (sn): 0.1 ~3600.0

A026: Yavaglama Zamani #2 (sn): 0.1 ~3600.0 Acil Stop Halinde
A027: Jog Hizlanma Zamani (sn): 0.1 ~25.5

A028: Jog Yavaslama Zamani (sn): 0.1 ~ 25.5

1. Hizlanma ve yavaslama siirelerini hesaplamak i¢in gerekli formiil :
(A005: Motor Anma Frekansi)

Hizlanma Siiresi = B007 yada (A025) x (1s.tenilen Frekans) / (A005),
Yavaglama Siiresi = BO08 yada (A026) x (Istenilen Frekans) / (A005)

2. A050 — AO056 parametreleri “05” olarak (Jog) programlanir ise Jog fonksiyonu harici
terminaller ile kontrol edilir. Bu durumda Jog fonksiyonunun hizlanma ve yavaslama
zamanlarn gecerli olacaktir.

3. A050 — A056 parametreleri “05” (Jog) ve “06” (hizlanma ve yavaslama siireleri 1-2 arasinda
gecis ) olarak ayarlanir ise harici terminaller yardimi ile hizlanma ve yavaslama siirelerinin
degistirilmesi asagidaki tabloda verilmistir.
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Hizlanma/Yavaslama | Hizlanma/Yavaslama Jog
Fonksiyon ayavay a/Tavas Hizlanma/Yavaglama
Stiresi 1 Siiresi 2 Siiresi
(B007 / BO0) (A025 / A026) (A027 / AO2S)
Ayarli Deger B004 g1k1§ frekansin1 | B004 g1k1§ frekansini A059 Jog frekanst
belirler belirler
A050~A056 = 05 Off Off On
(Jog)
A050~A056 =06
(Hizlanma
/Yavaglama 1-2 Oft On Off
gegis)

4. S Egrisi Hizlanma Parametreleri A023 ve A024 “0” olarak ayarlanir ise S egrisi ihmal edilir.
Hizlanma ve yavaglama egrisi lineerdir.
S Egrisi Hizlanma Parametreleri A023 ve A024 “1” olarak ayarlanir ise hizlanma ve
yavaslama islemleri asagidaki sekildeki gibi gergeklestirilir.

F 3

5 Curve time

Output frequency

L 4

Time

5. Gergek hizlanma ve yavasglama siiresi :
= Ayarlanan hizlanma ve yavaslama siiresi + S Egrisi Siiresi = BO08 + A023

A029: DC Enjeksiyon Frenleme Baslama Frekansi (Hz) = 0.1 — 10
A030: DC Enjeksiyon Frenleme Seviyesi (%) = 0.0 —20.0
A031: DC Enjeksiyon Frenleme Siiresi (sn) = 0.0 — 25.5

DC Enjeksiyon Frenleme ile ilgili bir 6rnek asagidaki sekilde verilmistir.

&

HY

3-10

T
Sl o

L 3

A032: Skip Frekans1 #1 (Hz) = 0.00 —400.00
A033: Skip Frekans1 #2 (Hz) = 0.00 — 400.00
A034: Skip Frekans1 #3 (Hz) = 0.00 — 400.00
A035: Skip Frekansi Bant Genisligi (Hz) = 0.00 — 30.0
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Ornek: A032=10.0 Hz, A033=20.0 Hz, A034=30.0 Hz, A035=2.0 Hz
Skip #1 Bolgesi = 8-12 Hz

Skip #2 Bolgesi = 18-22 Hz

Skip #3 Bolgesi = 28-32 Hz

A039: Parametre Kilidi
0000: Tiim Fonksiyonlar A¢ik
0001: A059-A068 Parametreleri Kilitli
0002: A059-A068 Haricindeki Tiim Parametreler Kilitli
0003: Tium Parametreler Kilitli

A040: Parametre Kopyalama
0000: Aktif Degil
0001: Inverterdan Kopyalama Unitesine
0002: Kopyalama Unitesinden invertere
0003: Kopyalamay1 Dogrula

A041: Fan Kontrol
0000: Otomatik (Sicakliga Bagli Olarak Degisir)
0001: Run Modunda Caligir
0002: Daima Caligir
0003: Daima Kapali

A042: Enerji Tasarruf Modu

0000: Pasif

0001: Cok Fonksiyonlu Girigler Tarafindan Aktive Edilir
A043: Enerji Tasarruf Orani (%) = 0-100 (*1)

Fan, pompa gibi yiiksek ataletli cihazlarin kalkis torklar1 yiiksektir. Bu cihazlar normal
calisma hizlarma ulastiklarinda diisiik tork ile c¢aligabilirler. Bu sebepden A042-A043
parametreleri ile ¢ikis voltaji diistiriilebilir.

A050~A056 (Cok Fonksiyonlu Girisler) paramatrelerinden birisi cihazi enerji tasarruf
moduna gegirebilemek igin “10” olarak ayarlanmalidir.

Enerji tasarruf modu sadece V/f modunda kullanilabilir.

A044: Tastyici Frekans (kHz) =4 - 16

A044 Frekans A044 Frekans A044 Frekans A044 Frekans
4 4 kHz 8 8 kHz 12 12 kHz 16 16 kHz
5 5 kHz 9 9 kHz 13 13 kHz
6 6 kHz 10 10 kHz 14 14 kHz
7 7 kHz 11 11 kHz 15 15 kHz

Tastyici frekansin artirilmasi ile daha yumusak motor hareketleri elde edilebilir ama bu islem
EMI giiriiltiiye neden olur.
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A045: Ekran Modu
0000: Cihaz Cikis Frekansin1 (Hz) Gosterilir
0001: Motor Calisma Anindaki Hiz1 (rpm) Gosterilir (xxxx)
0002: Motor Calisma Anindaki Hizi (rpm) Gosterilir (xxx.X)
0003: Motor Calisma Anindaki Hizi (rpm) Gosterilir (xx.xx)
0004: Motor Calisma Anindaki Hizi (rpm) Gosterilir (x.xxx)

A046: Line Speed Degeri =0 ~ 9999
A046 parametresinin maksimum alabilecegi deger motor rated Frekans (A005) degerine esitttir.

Cok Fonksiyonlu Giris Terminalleri Ayarlari
A050~A056 0000: Ileri/Dur Komutu
0001: Geri/Dur Komutu
0002: Frekans Komutu 2 (A062)
0003: Frekans Komutu 3 (A063)
0004: Frekans Komutu 4 (A065)
0005: Jog Komutu
0006: Hizlanma / Yavaslama Siiresi #2
0007: Acil Stop A Kontagi
0008: Base Blok
0009: Hiz Algilama ile Durma
0010: Enerji Tasarruf
0011: Kontrol Sinyali Secimi
0012: Tletisim Kontrol Sinyali Secimi
0013: Hizlanma/Yavaslama Iptal
0014: Artirma Komutu
0015: Azaltma Komutu
0016: Master AUX Hizi
0017: PID Fonksiyonu Iptal
0018: Reset
0019: Pulse Giris Terminali (S5)
0020: PID Geribesleme Sinyali (Terminal AI2)
0021: AI2 Besleme Sinyali Girisi 1 (Terminal AI2)
0022: AI2 Besleme Sinyali Girisi 2 (Terminal AI2)
0023: Analog Input (AIN)
0024: Multi Sequence Kontrol (Auto Calisma igin)
0025: Acil Stop B Kontagi NC
0026: Base Blok B Kontagi NC

A050~A056 = 0/1 (Forward / Rewers / Stop)
Eger ileri komutu “ON” ise Hiz Kontrol Cihazi “Run” moduna girerek ileri yénde calisir.
fleri komutu “OFF” oldugunda ise cihaz “Stop” moduna girer.
Eger geri komutu “ON” ise Hiz Kontrol Cihazi “Run” moduna girerek geri yonde calisir.
Geri komutu “OFF” oldugunda ise cihaz “Stop” moduna girer.
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TECO

A050~A056 = Frekans Komutu 2/3/4 (A062/A063/A065)

Cok Fonksiyonlu Harici Girig Terminalleri “ON” oldugunda Hiz Kontrol Cihazi 6nceden
ayarlanmig frekansda c¢alismaya baglar. Giris terminallerine karsilik gelen frekans komut
degerleri agsagidaki tabloda verilmistir.

A050~A056 =5 (JOG Komutu)
Jog komutu verildiginde Hiz Kontrol Cihazi Jog islemini gergeklestirir. Bu islem
stiresince Jog isleminin hizlanma ve yavaslama zamanlar1 gegerlidir.

Girig Terminal 3 | Giris Terminal 2 | Girig Terminal 1 Jog quutgu
Parametre Parametre Parametre Terminali Gk erel'<ans
Degeri=4 Degeri=3 Degeri=2 Paramc?tre Degeri
Degeri=5

0 0 0 0 6-00
0 X X 1 AS59
0 0 1 0 A61
X 1 0 0 A62
0 1 1 0 A63
1 0 0 0 A64
1 0 1 0 A65
1 1 0 0 A66
1 1 1 0 A67

A050~A056 = 6 (Hizlanma / Yavaslama Siiresi #2)

Bu terminal komutu “ON” yapildiginda
Hizlanma/Yavaslama Siiresi 1 / 2 arasinda,
S Egrisi Hizlanma/Yavaglama Siiresi 1 / 2 arasinda gecis yapilir.

A050~A056 = 7 (Acil Stop A Kontag)

Acil stop terminali “ON” oldugunda Hiz Kontrol Cihazi Stop moduna gerer ve ekraninda
“E.S” uyarisimi verir. Bu islem B003 parametre degerinden bagimsizdir. Bu durumda Run tusuna
basildiginda yada Run terminali 6nce “OFF” daha sonra “ON” yapildiginda cihaz tekrar
calismaya baslar. Acil Stop terminali cihaz tam durmadan “OFF” yapilsa bile cihaz durmaya
devam edecektir.

A050~A056 = 8 (Base Blok)
Girig terminalinden “ON” sinyali alindiginda Hiz Kontrol Cihazi ¢ikiglarin1 kapatarak
voltaji keser ve motor “Coast Stop” iglemine baslar.

A050~A056 =9 (Hiz Algilama)

Girig terminalinden “ON” sinyali alindiginda Hiz Kontrol Cihaz1 calistirildiginda ilk
olarak motorun o anki doniis hizim1 6lger, daha sonra mevcut hizdan istenilen hiza dogru
hizlanmaya baslar.
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A050~A056 = 10 (Enerji Tasarruf Modu)
Pompa, fan gibi cihazlar kalkis aninda yiiksek tork isterler ama calisma hizlarina
ulastiklarinda disiik bir tork ile c¢aligabilirler. Bu sebepden dolayr giris terminali “ON”
yapildiginda Hiz Kontrol Cihazi ¢ikis voltajini diigiirerek enerji tasarrufu saglar.

A050~A056 = 11 (Kontrol Sinyal Secimi)
Giris terminali “ON” oldugunda ¢alisma ve frekans kontrolii tus takimina geger.
Girig terminali “OFF” oldugunda calisma ve frekans kontrolii BO00/B001 parametreleri ile
ayarlanandigi gibi kullanilir. Kontrol sinyali secim islemi sadece cihaz ¢alisiyorken kullanilabilir.

A050~A056 = 12 (iletisim Secimi)

Bu parametre cihaz RS485 iizerinden iletisim halindeyken cihazin kontrol ayarlarim
se¢memize yarar.

Giris terminali “OFF” durumunda iken master (PC yada PLC) Hiz Kontrol Cihazini
kontrol edebilir ve parametrelerini degistirebilir. Tustakim1 ve TM2 terminali bostadir. Ekran
sadece voltaj, akim ve frekans degerlerini gosterir.

Giris terminali “ON” durumunda iken tustakimi B000/B004 parametrelerine bagh
olmaksizin Hiz Kontrol Cihazin1 kontrol edebilir. RS485 masterlar1 Hiz Kontrol Cihazinin
parametrelerini okuma ve degistirme hakkina sahiptir.

A050~A056 = 13 (Hizlanma Yavaslama Iptal)
Girig terminali “ON” oldugunda cihaz yavaslama yada hizlanmay:1 keser. Sabit hizla
ilerler. Asagida bununla ilgili bir grafik verilmistir.

Operation
Signal

|

i

I

|

Disable :
ACC/DEC :
|

|

|

|

|

|

|

Output
Freguency

A050~A056 = 14,15 (Artirma / Azaltma Komutu)

B004 parametresi 3 olarak ayarlandiginda artirma / azaltma komutu gegerli olur.
Artirma / azaltma giris terminallerinin her ikisi de ayni anda “ON” olmasi durumunda komutlarin
her ikisi de gecersizdir.

Artirma / azaltma komutlarimin ¢alismasi ile ilgili bir 6rnek asagidaki sekilde verilmistir.

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON LTD STi. @ 2N DI.Ek




TECO N3 SERISI HIZ DOKUMANNO  ©  410-0002-00

T E c o KONTROL CIHAZLARI TARIH  15.07.2009

KULLANIM KILAVUZU SAYFA © 32/56
Operation ! !
up : ' | | i
DOWN F i i !
T [ | |
I
A P : _/
| I | |
| I | I
I |
Output .“-\Dﬁl/—l/_\
Frequency

A050~A056 = 16 (Master AUX Hiz Se¢cme)
Girig terminalinin “OFF” olmasi1 durumunda frekans ayar1 tustakimi iizerindeki
potansiyometre ile ayarlanir.
Girig terminalinin “ON” olmast durumunda frekans ayar1 TM2 harici terminalleri
tizerindeki Analog Sinyal Terminalinden yapilir.

A050~A056 = 17 (PID Fonksiyonu iptal)
Giris terminali “ON” yapildiginda PID A 140 parametresi ile kontrol edilmez.

A050~A056 = 18 (Reset Komutu)
Reset komutu tus paneli iizerindeki Reset butonu ile ayni isi yapar.

A054 =19 (Pulse Giris Terminali - S5)
Enkoder sinyaleri i¢in giris terminali olarak kullanilir.

A05S5 =20 (PID Geribesleme Sinyali AI2 — S6)
S6 giris terminali 20 olarak ayarlanir ise, S6 terminali PID geribesleme giris terminali
olur. 0~10V (0~20mA) yada 2~10V (4~20mA) giris karakteristigi A140 parametresi ile
ayarlanabilir.

A056 =21/22 (Besleme Sinyal Girisi 1/ 2)
Tustakimindaki potansiyometrenin ofset ayari ve AIN analog girislerin ofset ayarlarini
yapabilmek i¢in (sadece 0~10V,0~20mA yada 2~10V, 4~20mA). Islemi anlatan bir sekil asagida
verilmigtir.

AD55=21 Function AD55=27Function * The value is 0 when AIN+ (S6-3V)=(

Hz Hz

Upper Frequency
Upper Frequency Limit BOOS

Limit BOOS

0 AlN+gs 10 0 3 10
AIN+ (S6-3V)
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A056 = 23 (Analog Giris — AIN)
Giris terminali 23 olarak ayarlanir ise bu terminal frekans ayarlamasinda kulanilabilir.

A050 ~ A056 = 24 (Multi Sequence Kontrol)
Giris terminali 24 olarak ayarlanir ise otomatik ¢alisma modunun bir girig terminali olarak
calisir.

Dijital/Analog Sinyal Tarama Siiresi
A057: Cok Fonksiyonlu Girig Terminalleri (S1 ~ S6 ve AIN) Sinyal Tarama Siiresi
(ms X 4), 1~100 = 4 ~ 400ms
Birim tarama stiresi 4ms’dir. AO57 parametresi ile bu siire uzatilabilir.

S1~S6 giris terminalleri ve AIN girisinin dijital giris terminali olarak kullanilmasi durumunda bu
giris terminalleri igin,

>8V  :ON

<2V : OFF olarak algilanir.

AO058: Stop Sonrast Yukari/Asagi Komutlarinin Durumu
0000: Cok fonksiyonlu harici girisler Asagi/Yukart moduna alindi ise ve cihaz durduruldu ise,
cihaz calistirildigi zaman Asagi/Yukar girisleri ¢aligmaz.
0001: Cihaz galistinnldiginda Asagi/Yukar girisler ¢aligir. Calistirildiginda ¢ikis frekansi OHz dir.
0002: Cihaz calistirildiginda Asagi/Yukan girisler ¢calisir. Calistirildigindaki ¢ikis frekansi
kapatildigindaki frekans ne ise odur.

A059 & A061 ~ A068 : Jog ve Kayith Hiz Degerleri Ayarlar
A050 ~ A056 parameteleri 2~4 olarak ayarlanarak harici giris terminalleri kayith hiz
degerlerini secen terminal olarak ayarlanir. Bu 3 adet terminal ile 8 farkli hiz kaydr secilebilir.
A050 ~ A056 parametrelerinden biri 5 oalrak ayarlandiginda giris terminali Jog Terminali
olarak ¢aligir. Bu terminal “ON” oldugunda cihaz Jog islemine baglar.
Hiz kayitlarinin saklandig1 parametre listesi asagida verilmistir.

Parametre No LCD Ekran Aciklama Deger Araligi
A059 Jog Freq Jog Frekansi (Hz) 0.00 — 400.00
A061 Freq Command 1 Frekans Komutu 1-Hz 0.00 —400.00
A062 Freq Command 2 Frekans Komutu 2-Hz 0.00 —400.00
A063 Freq Command 3 Frekans Komutu 3-Hz 0.00 —400.00
A064 Freq Command 4 Frekans Komutu 4-Hz 0.00 —400.00
A065 Freq Command 5 Frekans Komutu 5-Hz 0.00 —400.00
A066 Freq Command 6 Frekans Komutu 6-Hz 0.00 — 400.00
A067 Freq Command 7 Frekans Komutu 7-Hz 0.00 — 400.00
A068 Freq Command 8 Frekans Komutu 8-Hz 0.00 —400.00
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Giris terminallerinin durumlarina gore karsilik gelen frekans asagidaki tabloda verilmistir.

Giris Terminal 3 | Giris Terminal 2 | Giris Terminal 1 Jog quu‘Fu
Parametre Parametre Parametre Terminali Cikis Frekans Degeri
Degeri=4 Degeri=3 Degeri=2 Paregmgre
Degeri=5
0 0 0 0 A061
X X X 1 A059
0 0 1 0 A062
0 1 0 0 A063
0 1 1 0 A064
1 0 0 0 A065
1 0 1 0 A066
1 1 0 0 A067
1 1 1 0 A068

A060: Yukari/ Asagi Adim Boyu (Hz) = 0.00 ~ 5.00

Bu parametre frekans ayarlama modu harici girigler lizerinden artirma / azaltma ile
yapiliyor ise kulanilir.

A060 parametresi “0” olarak ayarlandiginda artirma girisi “ON” oldugunda ¢ikis frekansi
artmaya baglar. Artirma girisi “OFF” oldugunca ¢ikis frekansi sabit kalir. Azaltma girigi “ON”
yapildiginda ¢ikis frekansi diismeye baglar.

A060 parametresi 0.01 ile 5.00 arasinda bir say1 olur ise artirma yada azaltma girisleri
“ON” yapildiginda cikis frekanst A060 parametresi ile belirtilen deger kadar artar yada azalir.
Giriglere uygulanan sinyal 2 sn’den uzun olur ise cihaz tekrar A060 parametresinin “0” oldugu
gibi davranir ve 2 sn sonunda frekans devamli artmaya yada azalmaya baglar. Bu islem ile ilgili
olarak asagidaki 6rnek sekil verilmistir.
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A060=0.01~5.00

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON LTD STi. @ 2N DI.Ek




TECO N3 SERISI HIZ DOKUMANNO  :  410-0002-00

TECO KONTROL CiHAZLARI TARIH  15.07.2008

KULLANIM KILAVUZU SAYFA : 35/56

A061 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 1 (0~400Hz)
A062 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 2 (0~400Hz)
A063 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 3 (0~400Hz)
A064 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 4 (0~400Hz)
A065 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 5 (0~400Hz)
A066 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 6 (0~400Hz)
A067 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 7 (0~400Hz)
A068 : Otomatik Calisma Modu Frekans Komutu 8 (0~400Hz)
A071 : Otomatik Calisma Modu Calisma Se¢imi 1 (0~3600sn)
A072 : Otomatik Calisma Modu Calisma Seg¢imi 2 (0~3600sn)
A073 : Otomatik Calisma Modu Calisma Seg¢imi 3 (0~3600sn)
A074 : Otomatik Calisma Modu Calisma Se¢imi 4 (0~3600sn)
A075 : Otomatik Calisma Modu Calisma Se¢imi 5 (0~3600sn)
A076 : Otomatik Calisma Modu Calisma Se¢imi 6 (0~3600sn)
A077 : Otomatik Calisma Modu Calisma Se¢imi 7 (0~3600sn)
A078 : Otomatik Calisma Modu Calisma Se¢imi 8 (0~3600sn)
A081 : Otomatik Calisma Durma 1 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A082 : Otomatik Caligma Durma 2 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A083 : Otomatik Caligma Durma 3 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A084 : Otomatik Calisma Durma 4 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A085 : Otomatik Caligma Durma 5 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A086 : Otomatik Calisma Durma 6 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A087 : Otomatik Calisma Durma 7 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A088 : Otomatik Calisma Durma 8 (0000: STOP, 0001: ileri, 0002: Geri)
A091 : Otomatik Calisma Sirasinda Mod Se¢imi
0000: Otomatik Calisma Modu Pasif
0001: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma Modu
0002: Otomatik Calisma Modu Periyodik Olarak Tekrarlanir
0003: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma Modu, Hiz Bir Sonraki Sefer i¢in Saklanir
0004: 1 Cycle I¢in Otomatik Calisma Modu
0005: Otomatik Calisma Modu Periyodik Olarak Tekrarlanir
0006: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma Modu, Hiz Bir Sonraki Sefer i¢in Saklanir
Analog Giris Sinyali Ayarlari
A092 : AIN Kazanci (%) = 0-200
A093 : AIN Ofset (%) = 0-100
A094 : AIN Ofset Se¢imi
0000: Pozitif
0001: Negatif
A095 : AIN Egimi
0000: Pozitif
0001: Negatif
A096 : AIN Sinyal Tarama Siiresi (AIN, AI2) 1-100 ( x 4ms)
A097 : Al2 Kazanci (%)(S6) = 0-200
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A094 = 0: Frekans alt limit degerinde Ov (OmA) ¢ikis, Frekans iist limit degerinde 10v (20mA)

cikis

A094 = 1: Frekans alt limit degerinde 10v (20mA) ¢ikis, Frekans iist limit degerinde Ov (OmA)

cikis

Al154=0:0~ 10V (0 ~20mA) cikis
Al54=1:2~10V (4 ~20mA) cikis

Asagidaki sekillerde parametre degerine karsilik ¢ikis sinyalinin karakteristigi gosterilmektedir.

A092 A093 A09%4 A095 A097
A 100% 50% 0 0 100%
B 100% 0% 0 0 100%
Bias Hz
100% 60Hz|—-— Upper Frequency
(BOOS=60)
0%  30Hz
OHz W
((mA) (20mA)
A092 A093 A09%4 A095 A097
C 100% 50% 0 1 100%
D 100% 0% 0 1 100%
Bias Hz
1004 60Hz **=*={ Upper Frequency Limit
C (BOD3=60)
3% 30Hz
{(Hz vV
0V 5w v
(OmA) (20mA)
A092 A093 A09%4 A095 A097
E 100% 20% 1 0 100%
Hz
b
Gt I | Upper Frequency Limit
| (BOO3=60)
30H=z |
Bias
0%  OHz Y
=5{n 2V 10V
100%, (4mA) (20mA)
A092 A093 A09%4 A095 A097
F 100% 50% 1 1 100%
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Hz
A

i Upper Frequency Limit
| (B0 3=6d0)

tiHz

I0Hz
Bias
L%, OHz
=301

~100%

Cok Fonksiyonlu Analog Cikislar
A103 : Analog Cikis Voltaj Modu
0000: Cikis Frekansi Degeri
0001: Frekans Set Degeri
0002: Cikis Voltaj Degeri
0003: DC Voltaj Degeri
0004: Cikis Akim Degeri
0005: PID Geribesleme Degeri
A104 : Analog Cikis Kazanci (%) =0 ~ 200
TM2 terminali tlizerindeki analog c¢ikig pininden 0~10V DC ¢ikis alinabilir. A103
parametresi ile istenilen nicelige gore ¢ikis alinir. Cikis voltaji en fazla 10V olabilir.

Cok Fonksiyonlu Cikis Terminallerinin Kontrolii
A105 : Rolel Kontrolii (R1A, R1B, R1C Terminalleri)
A106 : Role2 Kontrolii (R2C, R2A Terminalleri)
0000: Run
0001: Istenilen Frekansa Ulasildi
0002: A107 ile Belirtilen Frekans Degeri set edildi (A107 +/- A108)
0003: Set Edilmis Frekans Degerinin Uzerinde (>A107)
0004: Set Edilmis Frekans Degerinin Altinda (<A107)
0005: Asir1 Tork Esik Degeri
0006: Hata
0007: Otomatik Yeniden Baglama
0008: Anlik AC Voltaj Diisiimii
0009: Hizli Durma Modu
0010: Coast Stop Modu
0011: Motor Asir1 Yiik Korumasi
0012: Hiz Kontrol Cihaz1 Asir1 Yiik Korumasi
0013: PID Geribesleme Sinyali Yok
0014: Cihaza Enerji Verildi
0015: Diistik Tork Esik Seviyesi
A107 : istenilen Set Frekansi = 0~400Hz
A108 : istenilen Set Frekans1 Bant Genisligi = 0~30Hz
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A105/A106 =01 _(1ste_nilen Frekansa Ulasildi) yapilir ise roleler asagidaki sekilde ¢aligir.

Without inpat the opeymiion
_ sigmal, snd selay doesa't wod
Cperaition Signal (B000)
.——-{- —————————————————————————————————— -} ————— — Fumquency
SR Freauans B — e e e e e e e e e e e e e e e — Diebec tion
B R S 4 —————3— Range(A08)
A ] 1 ! FT
v | I |
i ] | I
[ | \ I |
IV Crutpret Freqeancy ¥ ; : ; {
I | 1 !
] I 1 !
| | S B
T et Sttt . e L T e
P FRQUAY Mo —— e e e s o T 1
H » | : 7 | Range (4108)
Fialayr Chitput Sigeal ! i 1 i i 1

{ hiulafunction cutput termanal (A105 FAI06) =1}

A105/A106=02 (Set Edilen Frekansa Ulagildi) yapilir ise roleler agagidaki sekilde calisir.

opeinsioioncs || .
I ! | I | 1
I | I 1 1
Bethng Prequency (BL0d) | /——\ : I : E&“J;ﬁ,
b e -L——J:—J————;—--—E}.————-; x> %
Arbiteary Paqueney (407 —F% —F—7—— 7 ———— 5 ———1 + i Resgecagpe

A I :_-ll-_
i 1

TN Crutpt Frequency 1
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Ralay Onfgat ignal - |
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A105/A106 = 03 Cikis Frekansi >A107
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A105/A106 = 04 Cikis Frekans1 <A107

Without input the opemton Sgnel, bt welay
still wrodk

Opsinticn sigraieoc) |

| W a— a .
Exhitwry Fiaquaney (A107) — —'r—wz ——————— = e e e o e o et e e R i -
/I N N

*

i i |

DTV Ctput Frequency Il t T |

. | L\ | |
bitiary Frequency (2400711, s B St e ]I_ ______ A *

| I I, .-f | | T

I i ] i

I i i i

I ] 1 |
Relay Outpat Signl i-—-—-—__

1

A105/A106 = 05 Asir1 Tork Eﬁik Degeri

lll. 1
Over tonque detecting level |l —
Chutpt cozrent | A128 f L—

1

]

I OAI2E "_I
Over Torque Output H

A105/6=05 i

Al111 : Hizlanma Aninda Trip Onlemesi

0000: Hizlanma Aninda Trip Onleme Aktif

0001: Hizlanma Aninda Trip Onleme Pasif
A112 : Hizlanma Aninda Trip Onleme Seviyesi (%) =50~300 (A003 e oranla)
A113 : Yavaslama Aninda Trip Onlemesi

0000: Yavaslama Aninda Trip Onleme Aktif

0001: Yavaslama Aninda Trip Onleme Pasif
A114 : Yavaslama Aninda Trip Onleme Seviyesi (%) = 50~300 (A003’¢ oranla)
A115 : Run Modunda Trip Onleme

0000: Run Modunda Trip Onleme Aktif

0001: Run Modunda Trip Onleme Pasif
A116 : Run Modunda Trip Onleme Seviyesi (%) = 50~300 (A003’e oranla)
A117 : Run Modunda Trip Onleme Yavaslama Siiresi

0000: Yavaslama Siiresi BOO8 Tarafindan Ayarlanir

0001: Yavaslama Siiresi A118 Tarafindan Ayarlanir
A118 : Trip Onleme Modunda Yavaslama Siiresi (sn) = 0.1~3600.0

Hizlanma aninda eger hizlanma zamani ¢ok kisa ise Hiz Kontrol Cihazi hizlanma siiresini
uzatacaktir. Aksi takdirde agirt akim ¢ekilir.

Yavaglama aninda eger yavaslama siiresi ¢ok kisa ise Hiz Kontrol Cihazi yavaglama
stiresini uzatacaktir. Aksi takdirde DC Voltaj seviyesi ¢cok yiikselir ve cihaz “OV” hatas1 verir.

Yaglamanin kotii oldugu bazi makinalar Hiz Kontrol Cihazinin trip yapmasima neden
olabilir. Calisma torkunun A116 parametresi ile belirlenen sinir1 agmasi durumunda cihaz A117
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parametresi ile istenilen yavaslama siiresi ile ¢ikis frekansini diisiirmeye baglar. Calisma torku
normal degere distiigiinde cihaz normal ¢alismaya devam eder.

A119 : Elektronik Motor Asir1 Yiik Koruma Modu
0000: Elektronik Motor Asir1 Yiik Korumasi Etkin
0001: Elektronik Motor Asir1 Yiik Korumasi Pasif
A120 : Motor Tipi
0000: Elektronik Motor Asir1 Yiik Korumasi Invertorsiiz Duty Motorlar igin Ayarl
0001: Elektronik Motor Asir1 Yiik Korumasi Invertérlii Duty Motorlar Igin Ayarli
A121 : Motor Asirt Yiik Koruma Egrisi Se¢imi
0000: Sabit Tork (Calisma Yiikii 103%, 150% 1 Dakika Siire)
0001: Degisken Tork (Caligsma Yiikii 113%, 123% 1 Dakika Siire)
A122 : Asin Yiik Korumasi Sonrasinda Motor Calisma Modu Se¢imi
0000: Asir1 Yiik Korumasi Sonrasinda Coast Stop
0001: Asir1 Yiik Korumast Sonrasinda (OL1) Cihaz Calismaya Devam Eder

Al121 = 0000 oldugunda yiikleme 103%’den az oldugu siirece cihaz calisacaktir. Yiikleme
150%’1 gegerse cihaz 1 dakika siire ile ¢calismaya devam eder.

Al121 = 0001 oldugunda yiikleme 113%’den az oldugu siirece cihaz calisacaktir. Yiikleme
123%’1 gecerse cihaz 1 dakika siire ile calismaya devam eder. Bu metod HVAC, fan, pompa
uygulamari i¢in idealdir.

A122 = 0000 oldugunda asir1 yiik korumasi devreye girince ekrandan “OL1” uyaris1 verilir ve
motor durmaya baglar. Cihaz Reset yapilarak tekrar ¢aligtirilabilir.

A122 = 0001 oldugunda asir1 yiik korumasi devreye girince ekrandan “OL1” uyaris1 verilir, ama
cihaz ¢aligmaya devam eder. Yiikleme 103% yada 113% (A121 ile segilen deger) seviyesine
diistince ekrandaki uyar1 kaybolur.

Elektronik Motor Asinn Yik Korumasi Akim ve Frekans bilgileri asagidaki grafiklerde
verilmistir.

Rated Cument Fagcent Fated Curent Fayeent

1B%

E3%

: &% i
i ] Fated Fiaqueney | : Rated Frequency

! ] Fawment H ! Pewent
0% 100% 0.13% 30% 1005
Trvertes Dty Motor OL1 Pictection Curve Non-Tveatar Duty Motor OL1 Protestion Charre
CL=105% Staxt, 150%¢1 Min OE=1153% Btart, 125%/1 Min.
Rated Cuent Facent Fated Cunent Pement
1% ﬁ 113% T
1 ! E H
1 H
1 Rated Frquency ' '
! ! FPewent i i g-:;:,:mmmy
0% 100% 30% 100%
Inverter Dty otos OLIL Paotection Curve Inovertex Dty Motoe OLL Protection Chunre
CL=103% Stout, 130%/1 Man, OL=113% Stadt, 123%/1 Min,

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON LTD STi. @ 2N DI.Ek




TECO N3 SERISI HIZ DOKUMANNO  ©  410-0002-00

TECO KONTROL CiHAZLARI TARIH  15.07.2008

KULLANIM KILAVUZU SAYFA : 41/56

A123 : Yiiksek/Diisiik Tork Algilama Segimi
0000: Yiiksek/Diisiik Tork Algilamasi Pasif
0001: Yiksek/Diigiik Tork Algilamast Sadece Set Edilen Frekanda Aktif
0002: Yiiksek/Diigiik Tork Algilamasit Sadece Run Modunda Aktif
A124 : Yiiksek/Diisiik Tork Algilamasi Sonrasinda Motor Caligma Modu Se¢imi
0000: Yiksek/Diisiik Tork Algilamasi Sonrasinda Hiz Kontrol Cihazi Calismaya
Devam eder
0001: Yiksek/Alcak Tork Algilamasi Sonrasinda Hiz Kontrol Cihazi Coast to Stop
yapar
A125 : Caligma Torku Ust Limiti (%) = 100~200
A126 : Yiiksek Tork Gecikme Siiresi (sn) = 0.0 ~ 25.0
A127 : Caligsma Torku Alt Limiti (%) =0 ~ 100
A128 : Algak Tork Gecikme Siiresi (sn) = 0.0 ~25.0

Cikis torkunun A 125 ile belirlenen limitin lizerinde A126 ile belirlenen siireden daha uzun
siire kalmasi sonucu “Yiiksek Tork™ durumu olusur.

Cikis torkunun A127 ile belirlenen limitin altinda A128 ile belirlenen siireden daha uzun
kalmas1 sonucu “Diisiik Tork™ durumu olusur.

A124 = 0000 ise yiiksek/diisiik tork dumunda cihazin ¢ikig torku A125 ve A127 ile belirtilen
limitlarin altinda ise “OL3”/ ”OL4” uyaris1 verilir. Tork degeri A125 ve A127 ile belirtilen
limitlerin igerisine girdiginde uyar1 kalkar.

A124 = 0001 ise yiiksek/diisiik tork dumunda cihazin ¢ikig torku A125 ve A127 ile belirtilen
limitlerin altinda ise “OL3”/ “OL4” uyarisi verilir ve cihaz coast to stop yapar. Cihaz Reset
yapilarak tekrar ¢alistirilabilir.

V/f Sekli Ayarlari

B009: V/f Sekli Se¢imi = 0~18

A129: V/f Sekli Diizeltme Orami (Torque Boost) (%) = 0.0 ~ 30.0
A130: Yiiksiiz Durumda Motor Akimi (AC Amper) = ----
A131: Motor Slip Kompanzasyonu (%) = 0.0 ~ 100.0

A132: Max. Cikis Frekansi (Hz) = 0.20 ~ 400.0 Hz

A133: Max. Frekans Voltaj Orani (%) (A007 ile Belirtilen Voltaj Oranina Bagli) = 0.0 ~ 100.0
A134: Orta Frekans (Hz) = 0.10 ~ 400.0

A135: Orta Frekans Voltaj Orani (%) = 0.0 ~ 100.0

A136: Min Frekans (Hz) = 0.10 ~ 400.0

A137: Min. Frekans Voltaj Orani (%) = 0.0 ~ 100.0

B009=18 arasinda secilerek A132~A137 paramatreleri ile 6zel V/f sekilleri olusturulabilir.
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B009 = 0~17 V/f sekli 6zellikleri agagidaki tabloda verilmistir.
Fun B0 Fun
tvpe | ctio 5 V/F pattern type |ctio | BOOY VI/F pattern
Vi vy
FEL
}: o E
F0|u . g B
g : g
=4 i 2 ‘
sn|~ C 60 | C i P
18 0 W .I:I_l.ﬂ ;ul_-u:-li.l.
. vy ‘ 10 vy
e U ]
g g
Hz E ’ a Hz E i
i 3 0 400 B Iz
vy
4 13
] S
£ g
F
Z|s 2| M
z p
y | 6 g | 15
g g
E i
= | & = 1
B009 B C
0/9 50% 1.0%
1/10 60% 1.0%
2/11 65% 1.0%
3/12 70% 1.0%
4/13 40% 1.0%
5/14 35% 1.0%
6/15 45% 1.0%
7/16 55% 1.0%
8/17 65% 1.0%
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A129 parametresi (Torque Boost) ile cihazin kalkis torku artirilabilir. Bu islem sonucunda V/f
sekli asagidaki gibi degisir. A129 = 0 yapilarak Torque Boost fonksiyonu iptal edilir.

ey
Voliage
F Y

1009

Hz

B
L

(g Lo I § - -
2.543.0 0080

=

Indiksiyon motoru calismaya basladiginda yiike bagli olarak bir miktar slip olacaktir. Bu
durumda voltaj1 yiikselterek hizi tam ayarlamak gerekmektedir.

Slip Frekans Yiikseltmesi = (Cikis Akimi1— A130) / (A002-A130) x (A131)

A002 = Motor Anma Akimi
A130 = Motor Yiksiiz Akimi

A131 = (Yaklasik Deger) = (Motor Plaka Hizi — Anma Hiz1) / Motor Plaka Hizi

A140: PID islemi Ayarlar
0000: PID Devrede Degil
0001: Ofset D Kontrol
0002: Geri Besleme D Kontrol
0003: Ofset D Terslenmis Karakteristik Kontrol
0004: Geri Besleme D Terslenmis Karakteristik Kontrol
0005: Frekans Komutu + Ofset D Kontrol
0006: Frekans Komutu + Geri Besleme D Kontrol
0007: Frekans Komutu + Terslenmis Ofset D Karakteristik Kontrol
0008: Frekans Komutu + Terslenmis Geri Besleme D Karakteristik Kontrol

A141: Geri Besleme Kazanci (%) = 0.0 ~ 10.0
Hata = (Referans Degeri — Geri Besleme Sinyali) x A141

A142: P (Propotional) Kazanci (%) = 0.00 ~ 10.00
A143: I (Integration) Siiresi (s) = 0.0 ~ 100.0
A144: D (Differantial) Siiresi (s) = 0.00 ~ 10.00
A145: PID Ofset

0000: Pozitif Yonde
0001: Negatif Yonde
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A146: PID Ofset Ayari (%) : -109% ~ +109%
PID hesaplanan degeri (+/-) A146
A147: Cikis Lag Filtre Stiresi (s) = 0.0 ~ 2.5
A147 parametresi ile ¢ikis frekansinin yenileme siiresi ayarlanir.
Ald) =56 76
FID Crutpt = FID# Frquercy Covmrmand
»0
Bo0S al4=1 256 .
Faguency Command ‘ : Wm O NO—
(FID Correrand) oy -
e 65 QO A P Al = 1254
-F A PID Orutpuit =PID
R 2 A
Alad =
3478 1 I X4 3
Ea e R - — - »*
R im0 it [ st [y % _"'C>
Al Alsl A% Alay
A055 (S6RI0 Infegradon Time  Integeates Inbegiaton FIT Dielage
Lt Faset tal COiffzat
s D [—*0 O
/‘AMI:I =155.7 AlSIAT4E
£144 2 Duwiaton D e inanse
A5 (58P0 A0 =1 557 %’ﬁmw lf
PID Feadheck [ 1 L L R Addi
T letienal |—»] Gain} 2458
e Feadbeak D
AlGd Aldl
Feedback Fesdheck |
Sigel  Gen [ &
L1 47 s LD Slesp . FD
ot 2468 Lt hiode Cruiput
R Feadack D FID Lirat  AT55/8156
Up=p0p5s  Sleaphdcda
Diorem =BO0E

PID kontolii aktive edebilmek i¢cin A55=20 yapilarak, AI2 (S6) terminali PID geribesleme sinyal

girisi olarak kullanilabilir.

Yukarida verilen gekilde istenilen frekans degeri B004 ile se¢ilen kaynakdan verilir.

PID Geribesleme sinyalini izleyebilmek i¢in 2 yontem vardir. Birincisi tustakimindaki ekrandan
izlenebilir. Bunun igin BO16 parametresi = 1 yapilmalidir. Ikinci yontem ise FM+ analog ¢ikisdan
izlenebilir. Bunun i¢in de A103 parametresi 5 olarak ayarlanmalidir.

A148: Geri Besleme Kayb1 Algilama Modu:

0000: Pasif

0001: Aktif, Hiz Kontrol Cihazi Geri Besleme Kayb1 Sonucunda Calismaya Devam

Eder

0002: Aktif, Hiz Kontrol Cihaz1 Geri Besleme Kayb1 Sonucunda Stop Moduna Girer
A148=0 Yapilarsa geri besleme kaybi algilamas iptal edilir.
A148=1 Yapilirsa geri besleme kayb1 sonucunda cihaz ¢aligmaya devam eder ama tugtakimi
ekraninda “PDER” uyaris1 verir.
A148=2 Yapilirsa geribesleme kaybi sonucunda cihaz “STOP” moduna girer ve tustakimi
ekraninda “PDER” uyaris1 verir.

A149: Geri Besleme Kayb1 Algilama Modu (%) = 0 ~ 100
A 149 parametresi geribesleme sinyal kayb1 seviyesidir.
Hata = (Istenilen Deger — Geribesleme Degeri)

A150: Geri Besleme Kayb1 Algilama Gecikme Siiresi (s) = 0.0 ~ 25.5
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A151: Intagrator Limit Degeri (%) =0 ~ 109
A151 parametresi PID’yi saturasyondan korumak i¢in ayarlanir.

A152: Geri Besleme Sinyali Set Edilen Degere Ulasinca I (Integrator) Degeri 0 olur.

0000: Aktif Degil

0001: 1 Saniye

0002: 30 Saniye
A152=0 yapilirsa PID geribesleme degeri set edilen degere ulasinca, integrator sifirlanmaz.
A152=1~30 yapilirsa PID geribesleme degeri set edilen degere ulasinca integrator sifirlanir ve
1~30 sn sonra Hiz Kontrol Cihazi Stop moduna girer. PID geribesleme degeri set edilen degerden
farkl1 bir deger aldiginda cihaz tekrar calismaya baslar.

A153: Izin Verilen I (Integratdr) Hata Araligi (1 Birim Deger = 1/8192) = 0 ~ 100

A154: AIN ve AI2 Sinyali Secimi
0000: AIN =0~10V yada 0~20mA, AI2 = 0~10V yada 0~20mA
0001: AIN =0~10V yada 0~20mA, AI2 =2~10V yada 4~20mA
0002: AIN =2~10V yada 4~20mA, AI2 = 0~10V yada 0~20mA
0003: AIN =2~10V yada 4~20mA, AI2 = 2~10V yada 4~20mA
AIN girisi i¢in Volt yada akim se¢cimi SW2 anahtart ile ayarlanir.
Al2 girisi i¢in Volt yada akim se¢imi SW3 anahtari ile ayarlanir.

A155, A156: PID Sleep Modu
PID Sleep Modu
A140 :PID Enable
A055 :20 (PID Geribesleme Etkin)
B004 : PID Istenlen Frekans Kaynagi
A155 : Sleep Esik Frekans Degeri (Hz)
A156 : Sleep Gecikme Siiresi (sn)

PID c¢ikis frekansi sleep esik frekans degerinden (A155) kiigiik ise ve sleep gecikme
stiresinden (A156) daha uzun bir siire boyunca esik frekans degerinin altinda kaliyor ise Hiz
Kontrol Cihazi 0 hiza dogru yavaslamaya baglar ve PID sleep moduna girer.
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PID ¢ikis frekans sleep esik frekansi degerinin {lizerine ¢ikiyor ise cihaz ¢aligmaya baslar.

5 Sy et
BO0S % 5?‘
\ /"!fj

2155 N, /
=[] k“--.__ 2 J
i INW sleep condition wieak up
sleep point
infemnal run command —| paint l—
extern ron command
_ L

TNV out frequence
— — — PID out frequence
— clpep level (sef from 12-7 unat 13 HZ)

Bo0s ; Ppper Limi kb |
pood :Low Limit

A155: slasp lev
4156 ; sieep delay

= |

A157: Birimler (PID Geribeslemenin Yapildigi LCD Ekranli Modeller)
0000: Higbiri
0001: FPM (Feet Per Minute)
0002: CFM (Cubik Feet Per Minute)
0003: PSI (Pounds per Square Inch)
0004: GPH (Gallons Per Hour)
0005: GPM (Gallons Per Minute)
0006: in
0007: ft
0008: /sn (Units Per Second)
0009: /m (Units Per Meter)
0010: /h (Units Per Hour)

0011: DegF
0012: inW (inches in water column)
0013: HP

0014: m/s (Meters Per Secon)

0015: MPM (Meters Per Minute)

0016: CMM (Cubik Meters Per Minute)
0017: W

0018: kW

0019: m

0020: DegC

0021: %

0022: rpm

A158: PID Geri Besleme Max Ekran Unitesi: 0~9999 (LCD Ekranli Modellerde)
A159: PID Geri Besleme Min. Ekran Unitesi: 0~9999 (LCD Ekranli Modellerde)
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Engineeringlnit
Value

Input woltage
av 10V {Input cumrent)

e I Ol Ay
(4ma) (20mA)

A163: RS485 Iletisim Cihaz Numarasi = 1~254
A164: Baud Rate Ayarlar (bps)
0000: 4800
0001: 9600
0002: 19200
0003: 38400
A165: Stop Biti Se¢imi
0000: 1 Stop Biti
0001: 2 Stop Biti
A166: Parite Se¢imi
0000: Parite Biti Yok
0001: Cift Parite
0002: Tek Parite
A167: Data Biti Se¢imi
0000: 8 Bit Data
0001: 7 Bit Data
RS485 iletisimde
Sadece bir Hiz Kontrol Cihazi bir PC yada PLC tarafindan kontrol edilecek ise A163
parametresine 1~254 arasinda bir deger verilir.
Birden fazla Hiz Kontrol Cihaz1 bir PC yada PLC tarafindan kontrol edilecek ise A163
parametresine 1~254 arasinda bir deger verilir. En fazla 254 adet cihaz bir hatta baglanabilir.
RS232 iletisimde sadece 1 cihaz bir PC yada PLC tarafindan kontrol edilebilir. A163
parametresine 1~254 arasinda bir deger verilir.

Iletisim yapilacak cihazlarin baud rate, stop biti, parite ve data biti ayarlar1 ayn1 olmalidur.

A168: Stator Direnci (Ohm)

A169: Rotor Direnci (Ohm)

A170: Esdeger Endiiktans (mH)

A171: Magnetizasyon Akimi (Amper AC)
A172: Ferrit Kayb1 (gm)

A000=0 yada 1 ise (vektor kontrol modu) cihaza enerji verildiginde ve A006=1
yapildiginda Hiz Kontrol Cihazi Auto tuning islemini yapar. Motor durdugunda Auto tuning
islemi tamamlanmis demektir. Cihaz A168~A172 parametrelerini ayarlar ve A006 parametresini
0 yapar.
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Motor degistirildiginde Auto tuning islemi tekrar yapilmalidir.
A168~A172 parametreleri sadece vektor modunda aktifdir.
Motor ve inverter birbirine baglanmadan Auto tuning yapilmamalidir.

A175: Siriicii Beygir Giicii Modu

AlTS Inverter Model AlT3 Inverter Model
2P5 2P5-5C/8CFEC 401 401-C/CF
201 201-8C/8CF/ C 402 402-C/CF
202 202-5C/8CF/C 403 A03-C/CF
203 203-5C/8CF C 403 405-C/CF
205 205-C 407 40 7-C/CF
207 - 207-C 410 410-C/CF
210 L 210-C 413 = 413-C/CF
215 215-M1 420 S 420-N1
220 220-M1 425 425-N1
225 225-M1 430 430-N1
230 230-M1 440 440-M1
240 240-M1 450 430-N1
460 460-M1
475 4731

A176: Yazilim Versiyonu

A177: Hata Arsivi (Son 3 Hata Kaydi)
Hata kayitlarini silmek i¢in A177 parametresine Enter ile girildikden sonra Reset’e
basilmalidir.
A178: Calisma Siiresi 1 (saat) =0 ~ 9999
A179: Calisma Siiresi 2 (saat x 10000) =0 ~ 27
A180: Caligma Siiresi Modu
0000: Power On Siiresi
0001: Calisma Siiresi

A181: Fabrika Ayarlarina Geri Don
1110: 50Hz Ayarlarina Geri Don
1111: 60Hz Ayarlarina Geri Don

V/f modda fabrika ayarlaria geri doniildiigiinde A168 ~ A172 parametreleri tekrar
girilmelidir.

Vektor modda fabrika ayarlarina geri doniildiigiinde A168 ~ A172 parametrelerini tekrar
girmeye gerek yoktur.
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B000: Run Komut Kaynagi Se¢imi
0000: Tus Takimi
0001: Harici Run/Stop Kontrolii
0002: iletisim
B000=0000 ise inverter tugtakimindan kontrol edilir.
B000=0001 ise inverter harici terminallerden kontrol edilir. Tustakimindaki Stop butonu acil
durumlar i¢in ¢aligir.
B000=0002 ise inverter RS485 iizerinden kontrol edilir.

B001: Harici Sinyaller ile Calisma Modu
0000: Tleri/Dur, Geri/Dur
0001: Run/Stop, ileri/Geri
0002: 3 Kablo ile Kontrol Run/Stop
B000=0001 oldugunda B0OO1 parametresi gecerlidir.
fleri ve geri tuslar1 ayn1 anda “ON” yapildiginda Hiz Kontrol Cihaz1 Stop moduna girer.

B001=0000 yapildiginda cihaz asagidaki sekilde ¢alisir:

. fi i (2). Input signal is PNP:
i 1).Input signal 15 NPN:

—o o—]
51 (forward) 51 (forward)
o—1 57 (reverse) o— 52 (reverse)
COM (0V common) SR

B001=0001 yapildiginda cihaz asagidaki sekilde calisir:

, e (2). Input s1gnal 15 PNP;
(1). Input signal 15 NPN:

— " o— Sl (mn) ]
ol S7 (forward \ o S1 (run)
o—1 82 (forward/reverse) )
O—— 32 (forward/reverse)
COM (0% common) . .
- 24V {common)

B002=0002 yapildiginda cihaz asagida sekilde calisir:

(1) Input signal 1s NPN: (2). Input signal is PNP:
1 i
AGJ-D—E 51 (run) O— 1 (run)
52 (stop) ‘— 52 (stop)
oo S3(FWD/REV) oo S3(FWD/REV)
oM (OVeommon) ' 24V (common)

3 kablo ile kontrol yontemi sec¢ildiginde S3 terminali A052 tarafindan kontrol edilemez.

Secilen BOO1 parametre degerlerine gore cihazin ¢alisma karakteristigi asagida verilmistir.
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81 I

52

53

E001=2

B0O1=0 | -

BOO1=1

B002: Geri Doniis Kilidi
0000: Geri Doniis Serbest
0001: Geri Doniis Kilitli
B002=0001 oldugunda geri doniis komutu gergersizdir.

B003: Durma Sekli Se¢imi
0000: DC Enjeksiyon Voltaj1 ile Hizli Durma
0001: Serbest Durus
B003=0000 yapildiginda Hiz Kontrol Cihazi ¢ikis frekansin1 0 Hz’e kadar kontrollii bir sekilde
diistiriir.
B003=0001 yapildiginda Hiz Kontrol Cihaz1 coast stop islemi yapar.

B004: Frekans Komut Kaynagi Se¢imi
0000: Tus Takimi
0001: Tus Takimi Uzerindeki Potansiyometre
0002: Harici Sinyal yada Harici Potansiyometre
0003: Cok Fonksiyonlu Girislerden Arttirma / Azaltma Komutu ile
0004: fletisim ile
0005: S5 terminalinden Darbe ile
B004=0001 yapilip, A050 ~ A055 parametleri 16 olarak ayarlandiginda ¢ok fonksiyonlu girisler
etkin degildir ve frekans ayar1 tus takimi lizerindeki potansiyometre ile ayarlanir.

B005: Frekans Ust Limiti (Hz) = 0.01 ~ 400.00
B006: Frekans Alt Limiti (Hz) =0.01 ~ 400.00

# BOO5 (upper frequency limit)

“inote)

/ -

=====-=—=—====== B006 (lower frequency limit)

Internal frequency
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B007: Hizlanma Zamani 0.1-3600 sn
B008: Yavaglama Zamani 0.1-3600 sn
B009: V/f Sekli 0-18

B010: Parametre Kilidi (B10 Harig)
0000: Etkin Degil
0001: Etkin

BO011: A Tipi Parametrelere Erigim
0000: A Tipi Parametrelere Erisilemez
0001: A Tipi Parametrelere Erisilebilir
B011=0001 yapilarak A tipi parametrelere (AO00~A181) erisilebilir.

B012: Dil Se¢imi (LCD Ekran olan modeller)
0000: Ingilizce
0001: Almanca
0002: Fransizca
0003: Italyanca
0004: Ispanyolca

B013: Motor Akim Degerini Ekrandan Okuma
0000: Motor Akim Degeri Ekranda Goriinmez
0001: Motor Akim Degeri Ekranda Goriintir

B014: Motor Voltaj Degerini Ekrandan Okuma
0000: Motor Voltaj Degeri Ekranda Goriinmez
0001: Motor Voltaj Degeri Ekranda Goriiniir

B015: DC Bara Gerilimini Ekrandan Okuma
0000: DC Bara Gerilimi Ekranda Goriinmez
0001: DC Bara Gerilimi Ekranda Goriintir

B016: PID Geri Besleme Degerini Ekrandan Okuma
0000: PID Geri Besleme Degeri Ekranda Goriinmez
0001: PID Geri Besleme Degeri Ekranda Goriiniir

AO055 parametresi 20 olarak ayarlanir (S6 PID Geri Besleme Analog Terminal)

A140 parametresi 1 olarak ayarlanir (PID etkin)

S6 girisinden 0 ~ 100 arasinda deger alir. Bu degerin hesab1 asagidaki gibidir.

Geri besleme sinyali 0~10V arasinda ise (A154=0000) ekrandan goriilecek deger (S6/10V)*100

Geri besleme sinyali 4~20mA arasinda ise (A154=0001) ekrandan okunacak deger
(S6/20mA)x100
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HATA MESAJLARI
Manuel Olarak Yok Edilemeyecek Hatalar
Hata o _—
Mesaji Icerik Olas1 Neden Coziim
. g Giiriiltiiye sebep olan
CPF | Program Hatas1 Cihazin oldpgu alén'(‘i a¢ ok cihazlara RC filtre
fazla elektriksel giiriiltii var . .
yerlestirilmeli.

EPR EEPROM Hatasi

EEPROM arizali

EEPROM degistirilmeli.

Cok Yiiksek

Hiz Kontrol Cihaz1
OV | Calismiyor iken Voltaj

Giris Voltaji Cok
Yiiksek

Voltaj Ol¢iim Devresi
Arnzali

e Giris Voltajim Olgiin.
e Cihaz1 Servise
Gonderin.

Hiz Kontrol Cihaz1
LV | Calismiyor Iken Voltaj

Giris voltaj1 cok diisiik
Voltaj Olgiim Devresi

e Giris Voltajim Olgiin.
e Cihaz1 Servise

akim

ok Dust rizali onderin.
Cok Diisiik Arizal Gond
Hiz Kontrol Cihazi e Sicaklik Olg¢iim Devresi ° Cl..haZl Serv1se
. Arizali Gonderin.
OH Calismiyor Iken Asgir
Isindi e Ortam ¢ok sicak ve hava | e Havalandirmay1
Devir daimi yok artirin.
CTER Alam Sensori e Akim Sensorii Hatasi y C}haZI Servise
Algilama Hatas1 gonderin.
Manuel Reset ve Otomatik Reset’in Gecerli Oldugu Hatalar
Hata — _—
Mesaji Icerik Olas1 Neden Coziim
* g/i?/;(;r bobinleri kisa e Motoru kontrol edin.
Kalkis aninda asir1 e Motor kontagi ile ° Kgblolarl kontrol
OC-S edin.
akim toprak kisa devre e IGBT modiliini
e IGBT modiilii hasar o moduiunu
gbrmils degistirin.
0C-D Yavaglama aninda asir1 | e Yavaslama siiresi cok e Yavaslama siiresi
akim kisa degerini yiikseltin.
e Hizlanma siiresi ¢cok
kisa e Hizlanma siiresi
e Motor kapasitesi Hiz degerini artirin.
Kontrol Cihazi i¢in e Hiz Kontrol Cihazini
cok fazla motor kapasitesine
OC-A Hizlanma aninda asir1 e Motor bobini ile motor uygun bir cihaz ile

sasesi arasinda kisa
devre var

Motor bobini ile
toprak arasinda kisa
devre var yada IGBT
modiilii hasar gormiis

e Motoru kontrol edin.
e Kablolar kontol edin.
e IGBT modiliuni

degistirin.

degistirin.
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e Hiz Kontrol Cihazi
kapasitesini artirin.

Anvl'lk. ol.arak yik e Parametre auto tuning
degisimi meydana (A006=1) islemini

OC-C | Sabit hizda asir1 akim geldi tekrarlayn.

Anlik gii¢ degisimi e Yukaridaki islemler
meydana geldi yararsiz olur ise stator
resiztansi degerini
(A168) diisiiriin.
e Yavaslama siiresi
degerini yiikseltin.
Yavaslama stiresi qu e Frenleme modiilii
kisa Yf‘da yik ataleti veya frenleme direnci
OV-C Caligma/yavaslama gok yiiksek kullanin.
sirasinda yiiksek voltaj Hiz kontrol cihazi e Besleme giicii girisi
besleme geriliminde tarafina reaktor
dalgalanma var baglaymn.
e Hiz kontrol cihaz1
kapasitesini artirin.
e Bu hata daima
Err-4 | CPU Hatas Ortamda fazla giiriiltii tgkrarlanlypr ise
var cihazi servise
gonderin.
e Hizlanma ve
Motor yiikii ¢ok fazla yavaglama stirelerini
yada Hiz Kontrol (B007'3008)
Cihaz1 kapasitesi ¢ok ykseltin.
kiiciik e Motor parametre
Motor parametre degerlerini dogru bir
Calisma aninda asir1 0 sekilde girin.

OVSP hiz hatas1 (vektor mod) e Stator rezistans
Vektor modda kazang kazgnm ve rotor
degeri ¢ok yiiksek rezistans kazanci

degerlerini degistirin
Akim algilama devresi (A168-A169).
hatasi e Cihazi servise
gonderin.
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Manuel Reset’in Gegerli Oldugu ama Otomatik Resetin Gegersiz Oldugu Durumlar

I\I/;Ieastazgl Icerik Olasi1 Neden Coziim
e C(Cihaz besleme
Algilama devresi baglantllarl ile motor
oC Durma aninda agir1 hatasi Eigbliliﬁldl;zﬂanm
akim CT Sinyal kablosu uzaklastlrln_
yanhs bagli e Hiz Kontrol Cihazini
servise gonderin.
Motor astrt yiiklii e Motor kapasitesini
yiikseltin.

OL1 | Motor asir yiiklendi A002, AT19~A122 e A002ile A119-A121
parametreleri yanlis parametrelerine
ayarl uygun degerler girin.

Hiz Kontrol Cihaz1 . e Hiz Kontrol Cihazi

OL2 asir1 yiklendi Asirt yik kapasitesini artirin.
Astrt yiik e Hiz Kontrol Cihazi

kapasitesini artirin.

OL3 | Asiri tork Al125, A126 e Al25ve Al26
parametreleri yanlis parametrelerine
ayarli uygun degerler girin.

e Besleme giicii
kalitesini yiikseltin
yada A014

Besleme gerilimi ¢ok parametresi degerini
Calisma aninda voltaj disiik yiikseltin.
LV-C o .
gok diisiik Besleme geriliminde * ngla{lma Surest
dalgalanma var degerini yiikseltin.

e Besleme girisi
tarafina reaktor
ekleyin.

e Yiik ile ilgili bir
problem olup

Asin yiik olmadigini kontrol
Caligma sirasinda ¢ok 5 din
OH-C | yiiksek sogutucu Ortam sicakligi gok edin. S
sicaklign yiiksek veya e Inverter kapasitesini
havaladirma yetersiz artirin.

e Havalandirmay1

artirin.
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Ozel Durumlar
Hata s
Mesaji Icerik Aciklama

STPO | Zero Speed Stop Istenilen frekans degeri <0.1Hz oldugunda gerceklesir.
Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmis ise
(B000=1) ve direkt start iptal edilmis ise (A015=1)
cihaz start alamaz ve bu uyarty1 verir. Run girisi cihaza
gii¢ verildiginde aktifdir AO15 parametresini 0 yapiniz.
Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmis ise
(B000=1) ve Stop butonu aktive edilmis ise
(A010=0000) B0O03 parametre ayarina uygun olarak
Hiz Kontrol Cihaz1 duracaktir. Stop tusuna basilip cihaz
durdugunda bu uyariy1 verecektir. Cihazin Run girisi
“Off” yapilip tekrardan “On” yapilarak cihaz ¢alistirilir.
A011=0001 yapilir ise stop tusu ¢caligmaz.

Harici giris kontaklarindan “Acil Stop” komutu
alindiginda cihaz bu hatay: verir.

Harici giris kontaklarindan ”Base Blok” komutu
alindiginda cihaz bu hatay: verir.

Auto-tuning tamamlanmadan cihazi kapatmak bu
hataya neden olabilir.

STP1 | Direkt baslama hatasi

STP2 | Tustakimi acil stop

E.S. | Harici acil stop

b.b. Harici base blok

ATER | Auto tuning hatasi

PDER | PID geribesleme kayb1 | PID geribesleme kaybi algilandiginda bu hatay1 verir.
Calisma Hatalari
Hata S _
Mesaji Igerik Olas1 Neden Coziim
o A039>0 iken
parametre
LOC Parametre ve geri degistirilmek istendi * A039=0000
doniis kilidi hatasi e B002=0001 iken e  B002=0000
motor geri yonde
dondiiriilmek istendi
e B004>0 iken yada e AV tuglan
motor ayarlanan arametreleri
degerde doner iken A gegis tirmek icin
Errl Tustakimi calisma V tuslarindan birine sadece B004=0
hatas1 basildi oy
. . durumunda aktifdir.
Istenilen parametre .
. Parametreleri Stop
caligma siiresi boyunca .
. durumunda degistirin.
degistirilemiyor
B006 parametre degeri
A032+A035, A032~A034 yada
A033+A035 yada A035 parametresini
Err2 | Parametre ayar hatast A034+A035 aralig degistirin.
igerisinde kaliyor
B005<=B006
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e RS485 iletisimin e
.1 . 1 e [letisime baslamadan
miimkiin olmadig1 bir N
once Enable komutu
zamanda RS485 snderin
RS485 iletigimi tizerinden bir kontrol g o
i g e RS485 iletisimine
Err5 | sirasinda parametre komutu goénderildi baslamadan &
ayart miimkiin degil e Al164~A167 komutlar ayamacan once
o 164~167
RS485 iletigimi .
e parametrelerini
sirasinda degistirilmek avarlavin
istendi yariayin.
e Kablolama hatas. e Donanimi ve
e lletisim parametre kablolamay1 kontrol
Co ayar1 hatasi edin.
Err6 | lletisim hatast e Sum-check hatas1 e Al61~Al64
e Yanls iletigim parametrelerini
protokolii kontrol edin.
e Al75 parametresi
degistirilmek istendi e Reset miimkiin degil
Err7 | Parametre hatasi e Voltaj ve akim dl¢iim ise TWMC kontagim
devresi diizgiin baglaymn.
caligmiyor
e A040 parametresini
Kopyalama {initesi e Kopyalama iinitesi ayarlayin.
EPrl e e
hatas1 hatas1 e Kopyalama iinitesini
cikartin.
e Parametreleri Hiz * Eilr) ;a(liaer;l: 1§llem1n1
EPr2 | Parametre eksik Kontrol Cihazina o
yiiklerken hata olustu * Kopyalama tinitesini
¢ikartin.
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