Fonk.

Fab.

No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
0000: Vektor (Genel Amach)
A000 Control Mode Kontrol Modu 0001: Vektor (Degisken Tork) 0002 *3
0002: Volt/Hz
A0 Motor Rated Volt Motor Anma Voltajr | _ -
(Vac) 5
A002 Motor Rated Amps Motor Anma Akimi | __ *3
(Amp) S
Motor Anma Giici *3
A003 Motor Rated HP (HP) - *5
Motor Anma Hizi *3
A004 Motor Rated RPM (RPM) x 100 - *5
A005 Motor Rated Hz oo Ry e | o
. Motor Parametreleri | 0000: Pasif
A006 Auto Tuning Otomatik Ayarlama | 0001: Etkin 0000
Besleme Girig 230V Seri : 170.0~264.0 "
Aoz AC Input Volt Gerilimi (Vac) | 460V Seri : 323.0~528.0 3
A008
A009 Reserved Rezerve
Tustakimi Stop
Butonu (Harici 0000: Durdurma Butonu Aktif
A010 Keypad Stop Durma/Galigsma 0001: Durdurma Butonu Pasif 0000
Modunda)
0000: Asagi / Yukari butonlara basilip
Calisma modunda frekans degistirildikten sonra ENTER
A011 Keypad Up/Down Tustakimi Asagi / tusuna basilimali. 0000
Yukari Ayari 0001: Asagdi / Yukari butonlara basilinca
frekans direkt degisir
. Cihaz Calismaya 0000: Normal baslama
A012 Starting Method Baglama Ayari 0001: Hiz algilama ile baglama 0000
0000: Anlik Gug Disumu ve Yeniden
Anlik Giig Diisiimii Baslama Etkin Degil
A013 PwrL Selection ve Otomatik Yeniden 0001: ggg:;g:%?ﬁﬁumu ve Yeniden 0000
Baglama 0002: islemci Enerjili Oldugunda Anlik Giig
DusUimU ve Yeniden Baglama Etkin
Anlik Gii¢ Duglimi
A014 Pwel Ridethru T Ride-Thru Siiresi 0.0~2.0 0.5
(Saniye)
. Giig Verildiginde 0000: Aktif
A015 Dir Start Sel Calismaya Baglama | 0001: Pasif 0001
Enerji Verildiginde
A016 Dir Start Delay Yeniden Baglama 0.0~300.0 0.0
icin Gecikme Siiresi
Otomatik Yeniden 0000: Hiz Algilama ile Baglama
A017 Auto Restart Baslama Methodu | 0001: Normal Baslama 0000
Otomatik Yeniden
A018 Auto Restart Sel Baslama Sayisi 0-10 0
Otomatik Yeniden
A019 Auto Restart Delay Baslama Gecikme 0.0~800.0 0.0
Siiresi (sn)
0000: Cihaz Calismiyorken Reset
A020 Reset Mode Sel Reset Mod Ayari Yapilabilir 0000
0001: Cihaza Her Zaman Reset Yapilabilir
A021
A022 (Reserved) Rezerve
S Egrisi
A023 S-Curve 1 Hizlanmal/Yavaglama | 0.0-4.0 0.2

Ayari #1 (sn)




S Egrisi

A024 S-Curve 2 Hizlanma/Yavaslama | 0.0-4.0 0.2
Ayari #2 (sn)
A025 Accel Time 2 H'z'a"m?sﬁ?ma"' #2 | 0.1~3600.0 10.0 | *1
: Yavaglama Zamani - «
A026 Decel Time 2 #2 (sn) Acil Stop hali 0.1~3600.0 10.0 1
A027 Jog Acc Time Jgg Hizlanma 0.1~25.5 05 | *
amani (sn)
. Jog Yavaglama _ *
A028 Jog Dec Time Zamani (sn) 0.1~25.5 0.5 1
DC Enjeksiyon
A029 DC Inj Freq Frenlemeye Baglama | 0.1~10.0 1.5
Frekansi (Hz)
DC Enjeksiyon 500 . -
A030 DC Inj Level Frenleme Seviyesi 0.0~20% (A001 Pgrametre3| ile belirtilen 50
(%) Motor Anma Voltajina Oranla)
— DC Enjeksiyon N
A031 DC Inj Time Frenleme Siiresi (sn) 0.0~25.5 0.5
A032 Skip Freq 1 Skip F{fl';?"s' #110.0~400.0 0.0 | *1
A033 Skip Freq 2 Skip le‘fl';?"s' #2 1 0.0~400.0 00 | *1
A034 Skip Freq 3 Skip le‘fl';?"s' #3 1 0.0~400.0 00 | *1
A035 Skip Bandwith Skip Frekansi Bant | , 5 4 00 | *1
Genisgligi (Hz)
A036
A037 Reserved Rezerve
A038
0000: Tim Fonksiyonlar Agik
0001: A059~A068 parametreleri
- degistirilemez
A039 Parameter Lock Parametre Kilidi 0002: A059~A068 harici parametreler 0000
degistirilemez
0003: Tum parametreler Kilitli
0000: Pasif
Parametre 0001: inverterdan Kopyalama Unitesine
A040 Parameter Copy Kopyalama 0002: Kopyalama Unitesinden invertera 0000
0003: Kopyalamayi Dogrula
0000: Otomatik (Sicakliga Bagli Degisir)
A041 Fan Control Fan Kontrol 0001: RUN modunda calisir 0000
0002: Daima galisir
0003: Daima Kapali
0000: Pasif
A042 Energy Save Mode Enerji Tasarruf Modu | 0001: Cok fonksiyonlu girisler tarafindan 0000 *6
aktive edilir.
A043 Energy Save Gain | E"e'l Ta:,z;'”f Orant | 4100 80 | *6
. Taslyici *
A044 Carrier Freq Frekans (kHz) 4-16 10 1
0000: Cihaz ¢ikis frekansi gosterilir
0001: Line Speed gdsterilir (xxxx)
A045 Display Units Ekran Modu 0002: Line Speed gdsterilir (xxx.x) 0000 *1
0003: Line Speed gdsterilir (xx.xx)
) 0004: Line Speed gdsterilir (x.xxx)
A046 Display Scaling Ekran Olgegi 0~9999 1800 *1
A047
A048 Reserved Rezerve
A049 AI2 Function Al2 Fonksiyon | 54,5125 20 | *7

Secimi




Cok Fonksiyonlu

0000: ileri/Dur Komutu

A0S0 S1Terminal Sel Girig Terminali S1 | 0001: Geri/Dur Komutu 0000
. Cok Fonksiyonlu 0002: Frekans Komutu 2 (A062)
A051 S2 Terminal Sel Giri Terminali S2 | 0003: Frekans Komutu 3 (A063) 0001
. Cok Fonksiyonlu 0004: Frekans Komutu 4 (A065)
A052 S3 Terminal Sel Girig Terminali S3 | 0005: Jog 0002
. Cok Fonksiyonlu 0006: Hizlanma/Yavaglama#2
A053 S4 Terminal Sel G|r|§ Terminali S4 0007: Acil Stop A Kontagl 0003
. Gok Fonksiyonlu | 0008: Base Blok
A054 S5 Terminal Sel G|r|§ Terminali S5 0009: Hiz A”Ig|lama 0004
; gOk Fonksiyonlu 0010 Enerj| Tasarruf MOdu
A055 S6 Terminal Sel Girig Terminali S6 | 0011: Kontrol Sinyal Segimi 0018
0012: lletisim Segimi )
0013: Hizlanma/Yavaslama Iptal
0014: Artirma Komutu
0015: Azaltma Komutu
0016: Master Aux Hizi
0017: PID Fonksiyonu Iptal
Cok Fonksiyonlu 0018: Reset
A056 AIN Term Sel Analog Giris 0019: Pulse Girig Terminali (S5) 0023
Terminali AIN 0020: PID Geribesleme Sinyali  Al2 (S6)
0021: Al2 Besleme Sinyal Girisi1 (S6)
0022: Al2 Besleme Sinyal Girisi2 (S6)
0023: Analog Giris (AIN)
0024: Multi Sequence Kontrol (Auto
Calisma modu)
0025: Acil Stop B Kontagi NC
0026: Base Blok B Kontagi NC
. S$1-S6 girigleri Sinyal 5(20ms
A057 Term Scan Time Tarama Siiresi 1-100 (4-400msec) )
0000: Cok fonksiyonlu harici girigler
Asagi/Yukari moduna alindi ise ve cihaz
Harici Giris '
Terminalleri ile 0001: Cihaz galistinldiginda Asagi/Yukari
A058 Up/Dn Stop Mod Kontrol Edilen girisler calisir. Calistirildiginda ¢ikis 0000
Yukari/Asagi frekansi OHZ'dir.
K°|'J“"t'a"“'“ 0002: Cihaz calistirildiginda Asagi/Yukari
urumu h y ;
girisler calisir. Calistirildigindaki ¢ikis
frekansi kapatildigindaki frekans ne ise
odur.
A059 Jog Freq Jog Frekansi 0.00 ~ 400.00 Hz 2.00 *1
A060 Up/Down Step Fnct | Yukan ’Bﬁzig' Adim | 4 60 ~ 5.00 Hz 0.00
A061 Freq Command 1 Frekans Komutu #1 | 0.00 ~ 400 Hz 5.00 *1
A062 Freq Command 2 Frekans Komutu #2 | 0.00 ~ 400 Hz 5.00 *1
A063 Freq Command 3 Frekans Komutu #3 | 0.00 ~ 400 Hz 10.00 | *1
A064 Freq Command 4 Frekans Komutu #4 | 0.00 ~ 400 Hz 20.00 | *1
A065 Freq Command 5 Frekans Komutu #5 | 0.00 ~ 400 Hz 30.00 | *1
A066 Freq Command 6 Frekans Komutu #6 | 0.00 ~ 400 Hz 40.00 | *1
A067 Freq Command 7 Frekans Komutu #7 | 0.00 ~ 400 Hz 50.00 | *1
A068 Freq Command 8 Frekans Komutu #8 | 0.00 ~ 400 Hz 60.00




A069

A070 Reserved Rezerve
Otomatik Galisma
A071 Auto_Run_Sel 1 Mod Secimi #1
Otomatik Galisma
A072 Auto_Run_Sel 2 Mod Secimi #2
Otomatik Galisma
A073 Auto_Run_Sel 3 Mod Secimi #3
A074 Auto_Run_Sel 4 Otomatik Galisma
Mod Secimi #4 .
Otomatik Calisma 0-3600 saniye 0000
A075 Auto_Run_Sel 5 Mod Secimi #5
Otomatik Calisma
A076 Auto_Run_Sel 6 Mod Secimi #6
Otomatik Calisma
A077 Auto_Run_Sel 7 Mod Secimi #7
Otomatik Calisma
A078 Auto_Run_Sel 8 Mod Secimi #8
A079
A0S0 Reserved Rezerve
Otomatik Calisma
A081 Auto_Run Stop 1 Durma #1 0000
A082 Auto_Run Stop 2 Otomatik Calisma 0000
Durma #2
A083 Auto_Run Stop 3 Otomatik Calisma 0000
Durma #3
A084 Auto_Run Stop 4 Otomatik Galigma | 5. o 0000
Durma #4 TP
Otomatik Calisma 0001: lleri
A085 Auto_Run Stop 5 $ 0002: Geri 0000
Durma #5
A086 Auto_Run Stop 6 Otomatik Calisma 0000
Durma #6
Otomatik Galisma
A087 Auto_Run Stop 7 Durma #7 0000
Otomatik Calisma
A088 Auto_Run Stop 8 Durma #8 0000
A089
A090 Reserved
0000: Otomatik Calisma Modu Pasif
0001: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma Modu
0002: Otomatik Calisma Modu Periyodik
Olarak Tekrarlanir
Otomatik Calisma 0003: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma
A091 Auto Run Invalid Sirasindaki Calisma | Modu, Hiz Bir Sonraki Sefer Igin Saklanir 0000
Modu Seg¢imi 0004: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma Modu
0005: Otomatik Calisma Modu Periyodik
Olarak Tekrarlanir
0006: 1 Cycle Igin Otomatik Calisma
Modu, Hiz Bir Sonraki Sefer Igin Saklanir
A092 AIN Gain AIN Gain (%) 0-200 100 *1
A093 AIN Offset AIN Bias (%) 0-100 0 *1
. . .. 0000: Pozitif .
A094 AIN Bias AIN Bias Se¢imi 0001: Negaif 0 1
T 0000: Pozitif X
A095 AIN Slope AIN Egimi 0001: Negatif 0 1
Analog Girigler
A096 AIN Scan Time (AIN,AI2) Sinyal | 4 4, 50

Tarama Siiresi)
(milisaniye *2)




A097 Al2 Gain Al2 Kazanci (%), S6 | 0-200 100 *1
A098 Pulse Inp.Source2 Enkoder Pulse Orani | 0.001-9.999 1.000
Harici Frekans
A099 Ref.Source2 Komutu Secimi 0-4 0
A100
A101 Reserved
A102
0000: Calisma Aninda Cikis Frekansi
Analog Cikis Voltaj | 0001: Istenilen Frekans Degeri
Mode 0002: Cikis Voltaj .
A103 AO Mode Sel (0-10VDC) 0003: DC Voltaj 0000 1
(FM+ Terminali) 0004: Cikis Akimi
0005: PID Geri Besleme
A104 AO Gain Analog Gikig 0-200 100 | *1
Kazanci (%)
0000: Calisma Modu
0001: Istenilen Frekansa Ulasildi
0002: Frekans Set Edilen Degerde (A107)
R1 cikis rolesi 0003: Frekans Set Degeri Uzerinde (A107)
A105 Relay R1 Sel calisma modu 0004: Frekans Set Degeri Altinda (A107) 0006
0005: Asiri Tork Esik Degeri
0006: Hata
0007: Otomatik Yeniden Baslama
0008: Anlik AC Voltaj Dusuimu
0009: Hizli Durma Modu
0010: Stop Moduna Giris
. 0011: Motor Asiri Yuk Korumasi
A106 Relay R2 Sel R2 cikis rolesi 0012: Hiz Kontrol Cihazi Asirn YUk 0000
0013: PID Geribesleme Sinyali Yok
0014: PLC Calismasi
0015: DUsuk Tork
istenilen Set R
A107 Free Agree Frekansi (Hz) 0.00-400.00 0.00 1
Istenilen Set
A108 Freq Agree width Frekansi Bant 0.00-30.00 2.00 *1
Genisligi (Hz)
A109
A110 Reserved
. Hizlanma Aninda 0000: Aktif
A1 Trip Prevent ~ACC Trip Onleme Secimi | 0001: Pasif 0000
Hizlanma Aninda 50~300 (%)
A112 Trip ACC Level Trip Onleme (AOO3 parametresi ile belirtilen Motor 200
Seviyesi Glctne gore)
. Yavaglama Aninda | 0000: Aktif
A113 Trip Prevent -DEC Trip Onlemesi 0001: Pasif 0000
Yavaglama Aninda | 50~300 (%)
A114 Trip DEC Level Trip Onleme (AOO3 parametresi ile belirtilen Motor 200
Seviyesi Guctne gore)
. ) Run Modunda Trip | 0000: Run Modunda Trip Onleme Etkin
A115 Trip Prevent-RUN Onleme 0001: Run Modunda Trip Onleme Pasif 0000
. 50~300 (%)
. Run Modunda Trip i -
A116 Trip Run Level Onleme Seviyesi (%) (AOO3 Par__ametre3| lle Belirtilen Motor 200
Gucune go[e)
Trip Onleme 0000: Egggrelegzr?;i\llraslama Siresi
A117 Dec Trip Time Modunda Yavaglama 0000

Siiresi

0001: Trip Onleme Yavaglama Siiresi
A118 ile ayarlanir




Run Modunda Trip

A118 Dec Trip Time Onleme Siiresi (sn) 0.1-3600.0 3.0
Elektronik Motor 0000: Eli:(ntronik Motor Agir Yuk Korumasi
A119 Motor OL1 Sel Agin Yuk Koruma | 1. F|oyironik Motor Agirt Yitk Korumast | 0000
Modu )
Pasif
0000: Elektronik Motor Asiri Yik Korumasi
- invertérsiiz Duty Motorlar igin Ayarli
A120 Motor Type Motor Tipi 0001: Elektronik Motor Asiri Yik Korumasi 0000
invertérli Duty Motorlar igin Ayarli
—— 1020 o
Motor Agirt Yiik 0000: Egﬂi;a(,g%lrré)\(uk 103%,150% 1
A121 Motor OL1 Curve Kortér:ai:]?nm 0001: Egri 1 (Asirt Yiik 113%, 123% 1 0000
¢ Dakika Siire)
Asin Yiik Korumasi | 0000: Asiri Yik Korumasindan Sonra
Sonrasinda Motor Coast Stop
A122 Motor OL1 Operat Calisma Modu 0001: Asiri Yik Korumasindan Sonra 0000
Se¢imi Cihaz Trip Yapmaz
0000: Algak/Yilksek Tork Algilamasi Pasif
0001: Algak/Yiksek Tork Algilamasi
Yuksek/Diisuk Tork Sadece Set Edilen Frekansda Aktif
A123 Tork Det Sel Algilama Secimi 0002: Algak/Yiiksek Tork Algilamasi 0000
Sadece Hiz Kontrol Cihazi Run
Modunda iken Aktif
.. - 0000: Algak/Yuksek Tork Algilamasi
Yuks:llgl:ll):'a:I;Tork Sonrasinda Hiz Kontrol Cihazi
A124 Tork Det Res Sonrasinda Motor | ... %THSS\?YE DEVTamkEAOI'erl 0000
Calisma Modu - Algak/Yliksek Tork Algilamasi
Secimi Sonrasinda Hiz Kontrol Cihazi Coast
¢ To Stop Yapar
. Galisma Torku Ust | 100-200% (A003 Parametresi ile Belirtilen
A125 Tork Hi Level Limiti (%) Motor Giiciine Oranla) 150
. Yiiksek Tork
A126 Tork Hi Delay Gecikme Siiresi (sn) 0.0-25.0 0.1
Calisma Torku Alt 0-100% (A003 Parametresi Ile Belirtilen
A127 Tork Low Level Limiti (%) Motor Giiciine Oranla) 0
A128 | Torque Reserved Time | DUtk Tork Gecikme |, 55 0.1
Siiresi (sn) ' ' '
VIf Egrisi Diizeltme *1
A129 Torque Boost Orani 0-30.0 20 *6
(Torque Boost) (%)
Yiiksiiz Durumda *5
A130 Motor noLoad Amp Motor Akimi | -——----- *6
(AC Amper)
. Motor Slip *1
A131 Motor rated Slip Kompanzasyonu (%) 0.0-100.0 0.0 *6
A132 Max frequency Max. Frekans (Hz) | 0.20-400.00 2009 | o
Max. Frekans Voltaj | 0.0-100.0 (AO07 Parametresi ile Belirtilen *
A133 Max Voltage Orani (%) Giris Voltajina Bagli) 100.0 6
25.00 | , 4
A134 Mid frequency Orta Frekans 0.10-400.0 / *6
30.00
A135 Mid Voltage Orta Frekans Voltaj 0._0_-100.0 (_A007 Fiarametre5| lle Belirtilen 50.0 *6
Orani Giris Voltajina Bagli)
0.50
A136 Min frequency Min. Frekans 0.10-400.0 / *6
0.60
A137 Min Voltage Min. Frekans Voltaj | 0.0-100.0 (AOO7 Parametresi lle Belirtilen 10 *6

Orani

Girig Voltajina Bagli)




A138

A139 Reserved Rezerve
0000: Pasif
0001: Ofset D Kontrol
0002: Geri Besleme D Kontrol
0003: Ofset D Terslenmis Karakteristik
Kontrol
0004: Geri Besleme D Terslenmis
A Karakteristik Kontrol
A140 PID Mode Sel PID Mode Secimi 0005: Frekans Komutu + Ofset D Kontrol 0000
0006: Frekans Komutu + Geri Besleme D
Kontrol
0007: Frekans Komutu + Terslenmis Ofset
D Karakteristik Kontrol
0008: Frekans komutu + Terslenmis Geri
Besleme D Karakteristik Kontrol
. Geri Besleme .
A141 Feedback Gain Kazanci (%) 0.00-10.00 1.00 1
. P (Proportional) N
A142 PID Gain Kazanci (%) 0.0-10.0 1.0 1
A143 PID | Time ' ('“tegrfstﬁ;) Suresi | 4.100.0 100 | *1
A144 PID D Time D (Differentiation) | ; 4, 149 o 0.00 | *1
Siiresi (sn)
0000: Pozitif N
A145 PID Offset PID Ofset 0001: Negatif 0000 1
A146 PID Ofset Adj PID Ofset Ayari (%) | 0-109 0 *1
. Cikig Lag Filtre *
A147 Output Fitler T Siiresi (sn) 0.0-2.5 0.0 1
0000: Pasif
0001: Aktif (Hiz Kontrol Cihazi Geri
Geri Besleme Besleme Algilama Kaybi Sonucunda
A148 Fdbk Sel Algilama Kaybi Calismaya Devam Eder) 0000
Modu 0002: Aktif (Hiz Kontrol Cihazi Geri
Besleme Algilama Kaybi Sonucunda
Durur)
Geri Besleme
A149 Fdbk Lvl Algilama Kaybi 0-100 0
Seviyesi (%)
Geri Besleme
A150 Fbdk Los Time Algilama Kaybi 0.0-25.5 1.0
Gecikme Siiresi (sn)
- | (Integratér) Max *
A151 PID I Limit Degeri (%) 0-109 100 1
Geri Besleme Sinyali
Set Edilen Degere 0000: Pasif
A152 I Time Value Sel Ulasincall 0001: 1 Saniye 0000
(Integrator) Degeri 0 | 0030: 30 Saniye
olur (sn)
Izin Verilen |
. (Integrator) Hata
A153 | Error Magrin Araligi 0-100 0
(1 Birim = 1/8192)
0000: AIN = 0~10V, 0~20mA
Al2 =0~10V, 0~20mA
0001: AIN = 0~10V, 0~20mA
A154 AIN AI2 Source AIN ve Al2 Analog Al2 =2~10V, 4~20mA 0000

Sinyal Seg¢imi

0002: AIN = 2~10V, 4~20mA
Al2 =0~10V, 0~20mA
0003: AIN = 2~10V, 4~20mA
Al2 =2~10V, 4~20mA




Sleep Fonksiyonu

A155 Sleep Level Calisma Seviyesi 0.00-400.00 0.0
(Hz)
. Sleep Fonksiyonu
A156 Sleep Delay Time Gecik';'ne sureZi (&) | 00255 0.0
0000: Higbiri
0001: FPM (Feet Per Minute)
0002: CFM (Cubik Feet Per Minute)
0003: PSI (Pounds per Square Inch)
0004: GPH (Gallons Per Hour)
0005: GPM (Gallons Per Minute)
0006: in
0007: ft
0008: /sn (Units Per Second)
Birimler 0009: /m (Units Per Meter)
(Sadece PID 0010: /h (Units Per Hour)
A157 Unit : NONE Fonksiyonunun 0011: Deg F 0000
Kullanildigi LCD 0012: inW (inches in water column)
Ekranli Modeller) 0013: HP
0014: m/s (Meters Per Secon)
0015: MPM (Meters Per Minute)
0016: CMM (Cubik Meters Per Minute)
0017: W
0018: kW
0019: m
0020: Deg C
0021: %
0022: rpm
PID Geri Besleme *
A158 PID Fdbk Dsp Max Max. Ekran Unitesi 0~9999 1000 7
. PID Geri Besleme *
A159 PID Fdbk Dsp Min Min. Ekran Unitesi 0~9999 0 7
A160
A161 Reserved Rezerve
A162
Atanan lletisim *2
A163 Se Comm Adr Cihaz Numarasi 1-254 1 *3
0000: 4800
Baud Rate Ayarlari | 0001: 9600 *2
A164 Se Baud Rate (bps) 0002: 19200 0003 *3
0003: 38400
. . 0000: 1 Stop Biti *2
A165 Comm Stop Bit Stop Biti Ayarlan 0001: 2 Stop Biti 0000 *3
0000: Parite Biti Yok *o
A166 Comm Parity Sel Parite Segenegi 0001: Tek Parite Biti 0000 *3
0002: Cift Parite Biti
.. | 0000: 8 Bit Data *2
A167 Comm Data Format Data Format Segimi 0001- 7 Bit Data 0000 *3
. Stator Rezistansi *3
A168 Stator Resistor (Ohm) -- *5
. Rotor Rezistansi *3
A169 Rotor Resistor (Ohm) - *5
. Esdeger Endiiktans *3
A170 Equi Inductance (mH) - *5
Magnetizasyon *3
A171 Magnet Current Akimi (Amp) -- *5
A172 Ferrite Loss Ferit Kaybi (gm) -- *g

A173

Reserved

Rezerve




A174

Siriicii Beygir Giicu

A175 Drive Model - *3
Kodu

A176 Software Version Yazilim Versiyonu -- *3
Hata Arsivi *

A177 Fault Log (Son 3 Hata) -- 3

A178 Elapsed Hours Qa"§('g:af)“’es' 0~9999 3
* Calisma Siiresi _ N

A179 Elapsed Hr*10000 *10000 (Saat) 0-27 3
. 0000: Cihazin Enerjilenme Siresi .

A180 Elapsed Time Sel Calisma Modu 0001: Cihazin Calisma Siiresi 0000 3

A181 Reset Parameter Fabrika Ayarlarina 1110: 50 HZ'lik Sisteme Goére Reset 0000 *4

Geri DOn

1111: 60 HZ'lik Sisteme Gore Reset




Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Run Komut Kaynagi 0000: Tus Takimi
B000 Run Source Secimi 0001: Harici Run/Stop Komutu 0000
ecimi : T
0002: Kominikasyon
Harici Terminaller ile | 0000: ileri/Dur, Geri/Dur
B001 MFIT Run Mode Run/Stop, lleri/Geri | 0001: Run/Stop, lleri/ Geri 0000
Calisma Modu 0002: 3 Telli Kontrol Yéntemi Run/Stop
SN s e 0000: Geri D6nlis Serbest
B002 Reverse Oper Geri Doniis Kilidi 0001: Geri Déniis Kiliti 0000
0000: DC Enjeksiyon Voltaji ile Hizli
B003 Stopping Method Durma $ekli Segimi Durma 0000
0001: Serbest Durma
0000: Tus Takimi
0001: Tug Takimindaki Potansiyometre
0002: Harici Sinyal yada Harici
Frekans Komut Potansiyometre
B004 Frequency Source Kaynagi Se¢imi 0003: Cok Fonksiyonlu Giriglerden Yukari / 0000
Asagi Komutlari ile
0004: Kominikasyon ile
0005: Darbe Takip Edici (S5)
Frekans Ust Limiti 50.00
B005 Freq Upper Limit (Hz) 0.01-400.00 / *4
60.00
B006 Freq Lower Limit F’eka"(sH‘:;t Limiti | 4 50.400.00 0.00
. Hizlanma Zamani 1 "
B007 Accel Time 1 (sn) 0.1-3600.0 10.0 1
B008 Decel Time 1 Yava§'aTsan)zama“' 11 0.1-3600.0 100 | *1
B009 VIf Selection Vit Sekli (Parola | 4q 0 4
Korumali ) 6
Parametre Kilidi 0000: Pasif
B010 Password (B10 Haric) 0001: Aktif 0000
. A tipi Parametrelere | 0000: Erigilemez
B011 Advenced Display Erigim 0001: Erisilebilir 0000
0000: Ingilizce
0001: Almanca
B012 Select Language Dil Segimi 0002: Fransizca 0000 *7
0003: Italyanca
0004: Ispanyolca
. . . | 0000: Motor Akim Degeri Ekranda
B013 Mtr Current Motor Alam Degerini Gériinmez 0000 | *1
0001: Motor Akim Degeri Ekranda Goérinir
Motor Voltaj 0000: l(\g/lg:g;%zl;aj Degeri Ekranda
B014 Mtr Voltage Degerini Ekrandan 0001: Motor Voltaj Degeri Ekranda 0000 1
Okuma NP
Gorinar
DC Bara Gerilimini 0000: DC Bara Gerilimi Ekranda
B015 Bus Voltage Ekrandan Okuma Goriinmez 0000 *1
0001: DC Bara Gerilimi Ekranda Gérinar
PID Geri Besleme 0000: gguiﬂggesleme Degeri Ekranda
B016 PID Fdbk (S6) Disp Degerini Ekrandan 0001: PID Geri Besleme Degeri Ekranda 0000 1
Okuma o
Goranar
Notlar:

*1: Calisirken degistirilebilinen parametre
*2: Komiinikasyon sirasinda degistirilemez

*4: Fabrika ayarlarina baglh
*5: Motor degistirildiginde bu parametrede degistirilmeli




*3: Otomatik ayar ve seri ayarlar yapilirken degistirilemez  *6: Sadece V/f modunda gegerlidir
*7. Sadece LCD Tus takimli modeller i¢in



