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PARCA NUMARASI TANIMLAMALARI

$310 - 2 00 - H 1 B € D
Supply voltage Sprtil':r[ﬂ Blaunk: Mone
2 20V H: Standard Tyvpe I»: Built-in
Kevpad Panel
Horsepower Power supply Blank: None
P5: 0.5HP 1: single phase C: Built-in RS485
01: 1.0HP

Blank: MNoue
B: Built-in braking wait
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KULLANIM KILAVUZU SAYFA 325

TEMEL OZELLIKLER
1 FAZ 200-240V MODEL

S§310-AAAA-H1XXX 2P5 201 202
Gug (HP) 0.5 1 2
Max. Motor Gucu (kW) 0.4 0.75 15
Anma Cikig Akimi (A) 3.1 42 7.5
Anma Kapasite (kVA) 0.88 1.6 29
Max. Giris Voltaji (V) 1 Faz 200~240V (+10% / -15%), 50/60Hz 5%
Max. Cikis Voltaji (V) 3 Faz 200~240V
Giris Akimi (A) 5.4 10.4 16
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FONKSIYONEL OZELLIKLER

Kontrol Metodu

V/f Kontrol

Freq. Aralig

0.01~400.0 Hz

Kalkis Tork Ayari

150%/1 Hz (Vektor Kontrol)

Hiz Kontrol Araligi

100:1 (Vektor Kontrol)

:IazssK:sniggtli 10.5% (Vektdr Kontrol)
Kzrft?d Ayar Hassasiyeti | Dijital: 0.01Hz, Analog: 0.06Hz / 60Hz (10bits)

Klavye Ayari AV Tuslari ile ayarlanir

Ekran 5 dijital led ekran

Harici Sinyal Ayari Harici Potansiyometre: 0-10V, 4-20mA

Frekans Limit Alt/Ust frekans limitleri

Tasliyici Frekans 1~12 kHz

V/f Sekli Hafizada 6 adet tanimlanmis, 1 adet programlanabilen V/f sekli

E(l)zr:?rgwa/Yavasla. Hizlanma/Yavasglama Sdresi (0.1-3600 sn)

gglglggrg;skiéonlu 4 adet fonksiyonu destekler

g(i)r:(sFonksiyonlu 12 adet fonksiyonu destekler

g?kklsFonksiyonlu 6 adet fonksiyonu destekler
Anlik gu¢ digimu otomatik yeniden baglatma, hiz algilama, asiri yik
Modbus Slave ve PC/PDA baglantisi, otomatik yeniden baslama
RS485

Baglanti Kontrol Bire bir yada bire birden ¢ok baglanti (sadece RS485)
Baud rate / stop bit / parity ayarlanabilir

Frenleme Torku 20% civarinda, bazi modellerde 100%’e kadar gikabilir

Calisma Sicakhgi -10/+40C

Depolama Sicakhgi | -20/+60 C

Nem 0-95% Bagil Nem

Vibrasyon 1G

Kutulama IP20

Asir Yiuk Koruma Anma akimin 150%’sine 1 dakika slre ile izin verilir

Yiksek Voltaj 220V sinifi : DC Voltaj >410V

Koruma Dusuk Voltaj 220V sinifi : DC Voltaj <190V

Cikis Kisa Devresi

Elektronik Devre Korumasi

Toprak Kisa Devresi

Elektronik Devre Korumasi

Diger Fonksiyonlar

Asiri 1Isinma korumasi, ters yon kilidi, direkt calisma kilidi, parametre
kilidi
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KABLO BAGLANTILARI

‘P1__ TM1___ER ROV & 0.5~ LHP
Magnetic
TH1 THL
L1 U Induc tive motor
ik = Power an:rv
single phase : 200~ 240V [ o It anm1IIIr
PE
1] L 20+ Ground
_______ 5 Resistance=10082
THZ ! I
| Digtal | |
: cortrol oo e e 4
|| panel |10 ] TH3 |
| 1 28— ) :
Input terminals :SG i
I N L S J
THZ m
ic l Waltifune tional outpnt tenninale
+ FHE
Frquencyindisss @ o IP1
e Ifg]3 | JP1: AIN O~10V/4~20mi
v E f selection
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CiHAZ TERMINALLERI
Baglanti Terminali
Terminal Fonksiyon
Sembolii y
II__; ((II\_I )) Hiz Kontrol Cihazi Besleme Girigleri
1 FazL/N (L1ile L2)
IB;T Harici Frenleme Direnci Baglanti Noktalari
U .
\% Inverter Cikiglar
W
Kontrol Karti Terminali
Terminal
Sembolu Aciklama
RB Normalde Kapall Kontak
RA Normalde Ac¢ik Kontak
10V Frekans ayar potansiyometresi icin 10V referans voltaji
AIN Analog frekans sinyal girig terminali
COM S1-S5 dijital girisleri common ucu
FM+ Analog ¢ikis terminali 0-10v
S1-S5 Dijital input terminalleri
A + RS485 Baglant girisi
B - RS485 Baglant girisi
GND Ground RS485 baglantisi
Anahtarlarin Gorevleri
JP2/JP3 Harici Sinyal Tipi Aclklama
O3
Q)2 4 — 20mA analog sinyal
O |1
Harici Kontrol igin
00-05=2
Segcilmelidir.

[ L

0 — 10v Analog sinyal

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON LTD $Ti. e—--’ En utEk




TECO S310 SERISI HIZ DOKUMANNO  :  411-001

T E co KONTROL CIHAZLARI ;‘E'\?/‘H 1)51-11-2009

KULLANIM KILAVUZU SAYFA L 7I25

CiHAZ YAZILIM AYARLARI

TUSTAKIMI ACIKLAMASI

e R
= R = q_; 'y
h o Nisd g b g Ml il

FaRG aaT

READ |
| enTER |

SEQ LED : Parametre 00-03 (veya 00-04) = 1/2/3, Led Yanar

FRQ LED :Parametre 00-05 (veya 00-06) = 1/2/3/4 Led Yanar

FWD LED : lleri Yon LED’i, Motor durdugunda yanip sdner, motor hareket halindeyken
yanar.

REV LED :Ters Yon LED’i, Motor durdugunda yanip séner, motor hareket
halindeyken yanar.

ENOTEK ENDUSTRIYEL OTOMASYON LTD STi. @-‘ EnntEk




TECO S310 SERISI HIZ DOKUMANNO  :  411-001

TE co KONTROL CIHAZLARI TARH - 15.11.2000

KULLANIM KILAVUZU SAYFA . 8/25

TUS TAKIMININ KULLANILMASI

LEDY Light Lit

Power On L
@ -LED Light Flash

!

Power Voltage (*1)

e — ;
| 1 H s
' Frequency/Speed | £l
I i i i : ] ¥ — Bl
PHERIM| Line Speed . D. : wy | Frequency/Speed i
: me-op )] HZ/MRPM | .0 Spead :
— |} [Russtor] SR I
[ ] H
H 1
: i ® Frequency/ Speed E': l |
: é“‘ﬁ REM Line Speed READ :
b e ;' ENTER 2 !
e e N |
i L G (I - e :
. parameter group | § ENTER| i i
i .2 TN  —g] o : 1
: i El i OFUN - 1
i @ | Selecting the i i S A : I
: i FUN | parameter group :
.
| |
1 1
1 1
1 1
I
I
ke I E
: Dsp i ® :
| ; Se | ]
e DTTTRTTTER
*1 : Hiz kontrol cihazi 05-03 parametresi ile belirtilen besleme giris voltajini ilk acilista ekraninda
Gosterir.
*2 : 11-01, 11-02 parametreleri Frekans, Hiz ve Line Speed’in ekranda gosterilmesini ayarlar.

*3 : Cihaz durdugunda (STOP modunda) yapilan bir degisiklikten sonra ENTER tusuna basmaya
Gerek yoktur.

*4 : Cikis akimi, ¢ikis voltaji ve DC voltajin ekranda gosteriimesi 11-00 parametresi ile ayarlanir.
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LED TUSTAKIMININ KULLANILMASI

coeu

|

5 seconds later or after Enfer operation signal, Press DSP to modify the display

| v G000 (PO e, [e0.00] |
i IE | :

R
0 e [P S S S e Aty |
| | e |£| | = [ ]

— : coJu ,__CHE —— : = ;E__-ILF TnL‘:i :
: I____f _______ = } [ % |

F-————-——-—- | i3 ittt ; |
| MO0 |« JEEDLE P
L e e dE e e e e e e e e e e I
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TUSTAKIMI KULLANIM ORNEKLERI

Frekansin Cihaz Durdugunda Degistirilmesi

. F¥D FWD
| DSE J‘ @® ®

- | < - AE
Ha/RF 6 0 0 _/‘,}: Mz /RPN 6 02020
FWD ¥ Fw D
y

L ] Lospomdlater P
Ha (RFM 5 %20 Hz/RFM S

Frekansin Cihaz Cahisirken Degistirilmesi
b ) | FD PHD

0] @

L v - = b

Hz/RFM 6 0 0 0 Ha RFM 3 9 9 # ? -
it Hald

E@D Butlon b ¢ F.%D

" Ruolease = oL

bution Y=

Ha REM T [ st A5, R R ks

Frekansin Cihaz Cahisirken Degistirilmesi

FWD

b 6 0 0 0 |—m @ 5 9 929-

Ha [FFM Hz /RFM A
it Hold

E@D Butlon b ¢ F.%D

" Ruolease = oL

Ha REM A b s, AR 8RR ks

Cihaz Parametrelerinin Degistirilmesi

2

=1 EJ[E]"E“I w s
om0 - 0 of T o1 - 06t
N 2 ® 0

0.5s Later = L5015 = ¢

4 it

= N > o ©
FTTR
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Calisma Kontrolii

i ¥ N/ .

! ! \ ! P

1 1 1 \ ] 1 !

’ i i ! 0

g | | L P

5] | 1

E F¥D RN FWD | RUN |,

2 REV STOF REV ' STOF|!
FWD LED O s
REW LED 0 (o]

® : LED Yaniyor @ : LED Yanip Soniiyor O : LED Soniik

CiHAZ PARAMETRELERI

Cihazin kontrol parametreleri 12 ayr1 grup igerisinde toplanmistir.
Cihazin genel ayarlar1 00-** grubu parametreler ile ayarlanir.
Ileri diizey motor ayarlar 06-** grubu parametreler ile ayarlanir.

Asagidaki tabloda tiim gruplarin siniflandirilmasi gosterilmistir.

Parametre Grup No Agiklama
00 - Genel ayarlar parametre grubu
01 - Harici terminal dijital giris fonksiyon grubu
02 - Harici terminal analog giris fonksiyon grubu
03 - Set edilen frekans grubu
04 - Start / stop komutu grubu
05 - V / f se¢imi grubu
07 - Koruma fonksiyonlar1 grubu
08 - Haberlesme fonksiyonu grubu
10 - Ek fonksiyon grubu
11 - Ekran goriintiileme grubu
12 - Kullanic1 parametre grubu
13 - Otomatik ¢alisma parametre grubu
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Basic Parametre Listesi (00 - **)
Fonk. - Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
00 - 00 - - -
00 - 01 Volt / Hz Patterns (V/f) V /f Sekli 1-7 1
00 — 02 Motor Rotation Motor Déniis | O leri 0 | *
1: Geri
. Run Komut 0: Tus Takimi
00-03 Main Run Comrr_land Kaynagi 1: Harici Run/Stop Komutu 0
Source Selection 2 o
Segimi 2: Kominikasyon
00 - 04 - - ---
Main F Erek K ¢ 0: Tus Takimi
ain Frequency rekans Komut | 4. 15 Tak ki Potansi t
00-05 Command Source Kaynagi 9. Hu§. .aS-lmlnldadl gatnsw.ome rte 0
Selection Secimi : Harici Sinyal yada Potansiyometre
3: Kominikasyon ile
00 - 06 - - -
- Frekans Ust
00 - 07 Freq. Upper Limit Limiti (Hz) 0.01 —400.00 50.00
- Frekans Alt
00 - 08 Freq. Lower Limit Limiti (Hz) 0.01 —399.99 0.00
00-09 | Acceleration Time 1 Hizlanma 4 4 _ 35000 10 |
Zamani 1 (sn)
00-10 | Deceleration Time 1 Yavaslama | 4 4 _ 35000 10 |
Zamani 1 (sn)
. Harici Terminal | O: ileri/Dur, Geri/Dur
00 - 11 Operation Modgs for Run Mod 1: Run/Stop, ileri/Geri 0
External Terminals . . B
Segimi 2: 3 Telli Kontrol Yontemi Run/Stop
00 — 12 Jog Frequency Jog '(:lf;')‘a"s' 1.00 — 25.00 200 | *1
00— 13 Jog Acc Time Jog Hizlanma | ;5 5 05 | .|
Zamani (sn) 6
00 — 14 Jog Dec Time Jog Yavaglama | , ;.5 5 05 | .|
Zamani (sn) 6
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Harici Dijital Girigs Parametreleri (01 - **)
F:‘Zk' LCD Ekran Agiklama Deger :;:IZI Not
01— 00 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 0 : lleri/Dur Komutu 0
Terminal S1 Terminali S1 1 : Geri/Dur Komutu
01— 01 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 2 : Frekans Komutu 1 (03-02) 1
Terminal S2 Terminali S2 3 : Frekans Komutu 2 (03-03)
01— 02 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 4 : Frekans Komutu 3 (03-04) 5
Terminal S3 Terminali S3 5 : Jog Komutu
01— 03 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 6 : Acil Stop 6
Terminal S4 Terminali S4 7 : Base Block
8 : Reset
01 - 04 Multifunction Input Cok Fonk. Girig 9 : Auto Run Mode 8
Terminal S5 Terminali S5 10 : Catch up
11 : Slow Down
01-05 | CAMUR/ Slow down 0100 (%) 20 | *
Multifunction Terminal S1- S5 girisi Sinyal I
01-06 S1-S6 Scan Times Tarar?‘na gUres)i, 1-50 (milisaniye x 8) 3
01-07 - - -—-
01-08 --- --- ---
0:Run
1 : Frekansa Ulasti
01— 09 Output Relay RY1 RY1 Roéle Cikisi 2 : Hata 0
Operation Mode Sec¢imi Modu 3 : Set Frekansi
4 : Set Frekansi Gzerinde 01 — 11
5 : Set Frekansi altinda 01 — 12
Frequency Output Set Edilen Cikis *
01-11 Setting (Hz) Frekans: 0.00 - 400.00 0.00 1
. Set Edilen Ciki
01-12 | Freduency detection Frexane Bant | 0.00-30.00 200 | *1
ange e
Genisligi
xxxx0:S1 NO  xxxx1:81 NC
. . .. | xxxOx:82 NO  xxx1x:S2 NC
01-13 | S17SSSwitchType | $1- Sssfg‘l’:‘fh TIPT | x0xx:S3 NO  xx1xx:S3 NC | 00000 | *6
x0xxx : S4 NO  x1xxx:S4 NC
Oxxxx : S5 NO  1xxxx:S5 NC
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Harici Analog Girig Parametreleri (02 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
02 — 00 AIN Analog Input AIN Analog Girig | 0:0-10v 0
Signal Type Select Sinyal Tipi Se¢imi | 1:4 - 20 mA
_ AIN Signal AIN Sinyal Tarama - .
02 - 01 Verification Scan Siresi (milisaniye) 1~ 100 (milisn x 8) 25
02 - 02 AIN Gain AIN Kazanci (%) 0~ 200 100 *1
02-03 AIN Bias AIN Bias (%) 0~100 0 *1
02-04 | AIN Bias Selection AIN Bias Segimi | 0 P o2l 0 *
1 : Negatif
. . 0 : Pozitif .
02-05 AIN Slope AIN Egim Segimi 1: Negatif 0 1
02 - 06 === --- ---
02 - 07 --- --- ---
02 - 08 === --- ---
02 -09 === --- ---
02-10 --- --- ---
02-11 --- --- -
0 : Cikis Frekansi
_ Analog Output Mode .. | 1:Frekans Degeri .
02-12 (FM+) Analog Cikis Segimi 2 : Cikis Voltaj 0 1
3 : DC Bara Voltaji
02-13 Analog Ou_tput FM+ Analog (}l(l,(|§ 0 ~ 200 100 *1
Gain Kazanci (%)
Preset Frekans Parametreleri (03 - **)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Acgiklama Deger Ayari Not
Set Edilen Hiz .
03 - 00 Preset Speed C_ontrol Kontrol Modu 0 : Ortak () 0
Mode Selection Secimi 1:0zel ()
ecimi
03-01 Preset Speed 0 Hiz Se¢imi 0 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 5.00 Ekran
03 -02 Preset Speed 1 Hiz Se¢imi1 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 5.00 *1
03-03 Preset Speed 2 Hiz Se¢imi 2 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 10.00 *1
03 - 04 Preset Speed 3 Hiz Se¢imi 3 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 20.00 *1
03-05 Preset Speed 4 Hiz Secimi4 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 30.00 | "1
03 - 06 Preset Speed 5 Hiz Se¢imi 5 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 40.00 *1
03 -07 Preset Speed 6 Hiz Secimi 6 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 50.00 | *1
03 -08 Preset Speed 7 Hiz Secimi 7 (Hz) | 0.00 ~ 400.00 60.00 | *1
03 -09 === --- ---
03-10 --- --- -
03-11 --- --- -
03-12 --- - —
03-13 --- --- -
03-14 --- --- -
03-15 --- --- ---
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03-16
Hiz Se¢imi 0
03-17 Preset Speed 0 Hizlanma Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 0
03-18 Preset Speed 0 Yavaslama Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
DecTime (sn)
Hiz Sec¢imi 1
03-19 Preset Speed 1 Hizlanma Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Segimi 1
Preset Speed 1 _ .
03 -20 DecTime Yava§la(r::)2aman| 0.1 ~3600.0 10.00 1
Hiz Se¢imi 2
03 - 21 Preset Speed 2 Hizlanma Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Segimi 2
03 - 22 Preset Speed 2 Yavaglama Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
DecTime (sn)
Hiz Segimi 3
03 -23 Preset Speed 3 Hizlanma Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 3
03 - 24 Preset Speed 3 Yavaglama Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
DecTime (sn)
Hiz Segimi 4
03-25 Preset Speed 4 Hizlanma Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime (sn)
Hiz Segimi 4
03 - 26 Preset Speed 4 Yavaglama Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
DecTime (sn)
Hiz Segimi 5
03 - 27 Preset Speed 5 Hizlanma Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 5
03-28 Preset Speed 3 Yavaslama Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
ecTime (sn)
Hiz Se¢imi 6
03 - 29 Preset Speed 6 Hizlanma Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
ccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 6
03-30 Preset Speed 6 Yavaglama Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
ecTime (sn)
Hiz Se¢imi 7
03 - 31 Preset Speed 7 Hizlanma Zamani | 0.1~ 3600.0 10.00 | *1
AccTime
(sn)
Hiz Se¢imi 7
03-32 Preset Speed 7 Yavaglama Zamani | 0.1 ~ 3600.0 10.00 | *1
DecTime (sn)
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Start / Stop Komut Parametreleri (04 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
04 - 00 --- --- -
. Durma . ;
0 : Frenleme Etkin
0401 |  Stophing Method Baslangig _ 0
Ayari 1 : Serbest Durus
04 - 02 -- --- -
Anlk Gug 0 : Anlik gli¢ disimu ve yeniden
04— 03 Momentary Power Loss Dusumii ve baslama aktif degil 0
and Restart Yeniden 1 : Islemci enerijili oldugunda Anlik glc¢
Baglama disimdi ve yeniden baglama etkin
04 -04 - --- -
04-05 - --- ---
04 - 06 - --- ---
04 - 07 - --- -
_ . Reset Mod 0: Cihaz caligmiyorken Reset yapilabilir
04 - 08 Reset Mode Setting Ayari 1: Cihaza her zaman Reset yapilabilir 0
Enerji )
Direct Running After Verildiginde | O : Aktif
04 - 09 ) 1
Power Up Calismaya 1 : Pasif
Baglama
04-10 --- --- -—-
04 -11 --- --- -
04-12 --- --- -
04-13 --- --- -—-
04-14 --- --- -
DC Injection Brake Dgrsglj:rl:‘s;y:n
04 -15 Start Frequency 4 0.10 ~10.00 1.50
@stopped Baslama
Frekansi (Hz)
I DC Enjeksiyon
0416 Dfe'\:gfgs"tg Brake | Frenleme (%) | 0.0~20.0 5
PP Seviyesi Stop
I DC Enjeksiyon
04— 17 D%r""‘fét's‘:g Bf‘é‘e Frenleme (sn) | 0.0 ~ 25.5 0.5
PP Siiresi Stop
. . DC Enjeksiyon - DC Enieksi f ktif
04—18 DC I%iﬁ:;z?nBrake Frenleme (sn) ? : Dg Enj-eks!yOn fren a |.f 0 *6
g Siiresi Start : njeksiyon fren pasi
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V |/ f Komut Parametreleri (05 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Volt / Hz Curve V |/ f Egrisi
05-00 Modification Diizeltme Orani | 0 ~ 30.0 0.0
(Torque Boost) (%)
05 - 01 --- - —
. Motor Slip
05— 02 M(‘;’ot‘: Zit:;iigp Kompanzas- | 0.0 ~ 100.0 0.0
P yonu (%)
V / f Maksimum .
05-03 V | f Max. Voltage - 220v Series : 198.0 ~ 256.0 220
Voltaj (V)
05 - 04 Max. Frequency Max'(ilrze)ka“s 0.20 ~ 400.00 50.00
Max. Frequenc Max. Frekans
05-05 - Trequency Voltaj Orani 0.0~100.0 100.0
Voltage Ratio (%)
05-06 | Medium Frequency2 | ©"2[[PAan2 | 0.10 - 400.00 25.00
Medium Frequency 2 Orta Frekans 2
05-07 - Voltaj Orani 0.0~100.0 50.0
Voltage ratio (%)
05-08 | Medium Frequency 1 | "2 f A& T | 0.0~ 400.00 10.00
Medium Frequency 1 Orta Frekans 1
05-09 - Voltaj Orani 0.0~100.0 20.00
Voltage ratio o
(%)
05-10 | Minimum Frequency | ™M™ ('I:_I’f)ka"s 0.10 ~ 400.00 0.50
Minimum Frequenc Min. Frekans
05— 11 quency 1 voltaj oram | 0.0 ~ 100.0 1.0
Voltage Ratio o
(%)
Koruma Fonksiyonlari Komut Parametreleri (07 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
xxxx0 : Hizlanma sirasinda trip énleme
etkin
xxxx1 : Hizlanma sirasinda trip 6nleme
etkin degil
xxx0x : Yavaslama sirasinda trip 6nle-
me etkin
. xxx1x : Yavaslama sirasinda trip onle-
07 — 00 Trip Prevt_entlon Trip Or'|le'me . me etkin degil o 00000
Selection Segimi xx0xx : Calisma sirasinda trip 6nleme
etkin
xx1xx : Galisma sirasinda trip 6nleme
etkin degil
x0xxx : Calisma sirasinda yuksek voltaj
Onleme etkin
x1xxx : Galigma sirasinda yuksek voltaj
oOnleme etkin degil
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Hizlanma
07 — 01 Trip 'Preventlon Lt_evel Aninda Trip 50 ~ 200 200
During Acceleration Onleme
Seviyesi (%)
Yavaglama
07 — 02 Trip 'Preventlon Lt_evel Aninda Trip 50 ~ 200 200
During Deceleration Onleme
Seviyesi (%)
Trip Prevention Level Run Modunda
07 -03 P trip Onleme | 50 ~ 200 200
in Run Mode o
Seviyesi (%)
Over Voltage . .
07-04 | Prevention Levelin | YukSekVolta] | 4,4 ypc - 100.0vDC 100
Onleme
Run Mode
Electronic Motor Motor Asin . - ;
07 -05 Overload Protection Yiuk Koruma (1) ) mmor agir yut torumam etkl,r:c 1
Operation Mode Modu : Motor asiri yik korumasi pasi
07 — 06 Motor Rated Current Motor Yiiksiiz . *6
(Amp AC) Akim AC
0 : Sicakhga Bagli Olarak Otomatik
OH over _heat Fan Kontrol 1: Galisma Modunda Aktif "
07 -13 Protection AT 1 6
( cooling fan control) Durumu 2 Daima Acik
3 : Daima Kapall
Haberlesme Fonksiyonlari Parametreleri (08 - **)
Fonk. < Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
Assigned Atanan *0
08 - 00 | Communication Station Haberlegsme 1~32 1 *3
Number Numarasi
08 — 01 - -— —
0:4800
. Baud Rate 1:9600 *2
08 - 02 Baud rate Setting Ayarlari 219200 2 *3
3:38400
. . . .. | 0:1 Stop biti *2
08 -03 Stop Bit Selection Stop Bit Segimi 1: 2 Stop biti 0 *3
0 : Parite biti yok *0
08 - 04 Parity Selection Parity Secimi | 1: Cift parite biti 0 *3
2 : Tek parite biti
. Data Format 0 : 8 Bit data *2
08 -05 Data Format Selection Secimi 17 Bit data 0 *3
08 — 06 Communlca'tlon 'tlme- lletisim Zaman 00~255 0.0
out detection time Asimi
g . T 0 : Yavaslayarak durdurma
08 — 07 Communlc_atlon tlme_- lletisim Zar_na_n 1: Serbest durus 0
out operation selection Asimi Segimi :
2 : Calismaya devam
08 — 08 Err6 fau_lt tolerance Erré Hata 1-20 3
times Zamani
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Ek Fonksiyon Parametreleri (10 - *¥)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
10 - 00 --- - —
10 — 01 Reverse Operation Geri Doniis 0 : Geri Donus serbest 0
Control Kontrol 1 : Geri Donus kilitli
10 - 02 -- --- ---
10 -03 Carrier Frequency Tagtyici 1~12 5 2
Frekans (kHz) *3
0 : Tastyici mod O .
10 — 04 | Carrier Mode Selection Ta§|y|c_| MOd 1: Tasiyici mod 1 1 *2
Secimi : 3
2 : Taslyici mod 2
0 : AVR Fonksiyonu Aktif N
10-16 AVR Control AVR Kontrol 1 AVR Fonksiyonu Pasif 0 6
Ekran Goriintiileme Fonksiyon Parametreleri (11 - **)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
xxxx0 : Motor akim degeri ekranda
gorinmez
xxxx1 : Motor akim degeri ekranda
goOrundr
xxx0x : Motor voltaj degeri ekranda
Ekran Mod gorinmez
11-00 Display Mode Secimi xxx1x : Motor voltaj degeri ekranda 00000 | *1
¢ goOrundr
xx0xx : Bara gerilimi ekranda gérinmez
xx1xx : Bara gerilimi ekranda goérunar
x0xxx : Sicaklik degeri ekranda
gorinmez
x1xxx : Sicaklik degeri ekranda goérinir
11 - 01 Custom Units (Line Motor Devri 0 ~ 65535 1500 *1
Speed) Value (rpm)
0000: Cihaz cikis frekansi gosterilir
Custom Units (Line 0001: Motor Hizi gosterilir (xxxxx)
11 -02 Speed) Ekran Modu 0002: Motor Hizi gosterilir (xxxx.x) 0 *1
Display Mode 0003: Motor Hizi gosterilir (xxx.xx)
0004: Motor Hizi gosterilir (xx.xxx)
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Kullanici Parametreleri (12 - **¥)
Fonk. N Fab.
No LCD Ekran Aciklama Deger Ayari Not
12 - 00 Drive Horsepower Siricu Beygir | . *3
Code Giicu Kodu
12-01 Software Version Yaz'lllm - -—- *3
Versiyonu
Hata Arsivi .
12 - 02 Fault Log (Son 3 Hata) - -—- 3
12-03 --- - --- ---
12-04 --- - --- ---
12-05 --- - --- ---
Reset Drive to Facto Fabrika 1150 : 50 HZ'lik sisteme gore reset
12 - 06 . Y | Ayarina Geri : st 99 0000
Setting D& 1160 : 60 Hz'lik sisteme gore reset
onme
0 : TUm Fonksiyonlar Agik
Parametre 1:03-01~03 - 08 degistirilemez *
12-07 Parameter Lock Kilidi 2:03 - 01~ 03 — 08 harici degistirilemez 0 6
3 : Tum Parametreler Kilitli
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Otomatik Calisma Fonksiyon Grubu (13 - *¥)
Fonk. LCD Ekran Agiklama Deger Fab. Not
No Ayari
0000: Otomatik Calisma Modu
Pasif
0001: 1 Cycle igin Otomatik
Calisma Modu
0002: Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak
Tekrarlanir
0003: 1 Cycle igin Otomatik
13 - 00 Auto Run ( sequencer) Otomatik Calisma Calisma Modu, Hiz Bir 0
mode selection Modu Segimi Sonraki Sefer Igin Saklanir
0004: 1 Cycle Icin Otomatik
Calisma Modu
0005: Otomatik Calisma Modu
Periyodik Olarak
Tekrarlanir
0006: 1 Cycle icin Otomatik
Calisma Modu, Hiz Bir
Sonraki Sefer icin Saklanir
Otomatik Galisma
Komutu 0
Otomatik Galisma
13-02 FreQ:L%E Command 1 | Modu Frekans
y Komutu 1
Otomatik GCalisma
13-03 FreQ:L%E Command 2 | Modu Frekans
y Komutu 2
Otomatik Calisma
13-04 Auto _ Run Mode Modu Fr%kaﬁs
Frequency Command 3 Komutu 3
- 0.00 — 400.00 (Hz) 0.00
Auto Run Mode Otomatik Calisma
13-05 FrequenEy Command 4 Modu Frekans
Komutu 4
Otomatik Calisma
Komutu §
Otomatik Calisma
13-07 Freﬁ::;Enggnhnnr:gr?d 6 | ModuFrekans
Komutu 6
Otomatik Calisma
Komutu 7
13-09
13-15 - - - -
Auto_ Run Mode Otomatik GCalisma
13-16 Running Modu Calisma 0.0 — 3600.00 (sn) 0.0
Time Setting 0 Zamani 0
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13-17 Running Modu Caligsma
Time Setting 1 Zamani 1
13-18 Auto_ Run Mode Otomatik Calisma

R
LANCLRLELLELY )
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Time Setting 2 Zamani 2
Auto_ Run Mode Otomatik GCalisma
13-19 Running Modu Caligsma
Time Setting 3 Zamani 3
Auto_ Run Mode Otomatik Galisma
13-20 Running Modu Calisma
Time Setting 4 Zamani 4
Auto_ Run Mode Otomatik GCalisma
13-21 Running Modu Caligsma
Time Setting 5 Zamani 5
Auto_ Run Mode Otomatik Calisma
13 -22 Running Modu Calisma
Time Setting 6 Zamani 6
Auto_ Run Mode Otomatik Galisma
13-23 Running Modu Caligsma
Time Setting 7 Zamani 7
13-24
13-31 o o B o
Auto_ Run Mode .
13 -32 Running o“;zrgjt:)k ?:rl‘?n:)a
Direction 0 u u
Auto_ Run Mode .
13-33 Running Otomatik GCalisma
. . Modu Durumu 1
Direction 1
Auto_ Run Mode .
13— 34 Running Otomatik GCalisma
. . Modu Durumu 2
Direction 2
13 - 35 AUtoliu?‘l;?n';IOde Otomatik Calisma | 0 : Stop
. . Modu Durumu 3 L
Direction 3 1:lleri 0
13— 36 AUtoR—uTr:?nZOde Otomatik Calisma | 2: Geri
. . Modu Durumu 4
Direction 4
Auto_ Run Mode .
13 - 37 Running Onzomatlk Calisma
. . odu Durumu §
Direction 5
Auto_ Run Mode .
13 - 38 Running Onzomatlk Calisma
. . odu Durumu 6
Direction 6
Auto_ Run Mode .
13 - 39 Running Onzomatlk Calisma
. . odu Durumu 7
Direction 7
Notlar:
*1: Calisirken degistirilebilinen parametre
*2: Komiinikasyon sirasinda degistirilemez
*3:  Fabrika ayarlar1 yapilirken degistirilemez
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HATA MESAJLARI
Manuel Olarak Yok Edilemeyecek Hatalar
Hata S _—
Mesaiji Icerik Olasi Neden Coziim
EPR | EEPROM Hatasi EEPROM arizali EEPROM degistirilmeli.
Hiz Kontrol Cihazi * Gl..rls Voltaji Cok .. L
. . Yiiksek e Giris Voltajini Olgiin.
ov Calismiyor lken Voltaj A . . . B .
.. e Voltaj Ol¢iim Devresi e Cihaz1 Servise Gonderin.
Cok Yiiksek
Arnizah
Hiz Kontrol‘Clham ' o (Qiris .V(.).lta_!‘l cok dusu_k « Giris Voltajmi Olgiin,
LV Calismiyor Iken Voltaj e Voltaj Ol¢lim Devresi . . B .
L e Cihaz Servise Gonderin.
Cok Diistik Arizal
Hiz Kontrol Cihazi * Sicaklik Olglim Devresi . . i .
. Arizali e Cihaz Servise Gonderin.
OH Calismiyor Iken Asiri
Isind: e Ortam ¢ok sicak ve hava ¢ Havalandirmayi artirin.
Devir daimi yok
CTER ﬁl;:;Sensoru Algilama e Akim Sensorii Hatasi e Cihazi servise gonderin.

Manuel Reset ve Otomatik Reset’in Gegerli Oldugu Hatalar

Hata Mesaji Icerik Olas1 Neden Coziim
e Motor bobinleri kisa
devre e Motoru kontrol edin.
e Motor kontagi ile toprak | e Kablolar1 kontrol edin.
OC-S Kalkig aninda agir1 akim Kisa devre e IGBT modiilinii
o IGBT modiilii hasar degistirin.
gOrmus
0C-D Yavaglama aninda asirt e Yavaslama siiresi ¢ok e Yavaglama siiresi
akim kisa degerini yiikseltin.

e Hizlanma siiresi ¢ok kisa

e Motor kapasitesi Hiz
Kontrol Cihazi igin ¢ok
fazla

e Motor bobini ile motor
sasesi arasinda kisa
devre var

e Motor bobini ile toprak
arasinda kisa devre var

Hizlanma aninda asir1

OC-A akim

Hizlanma stiresi
degerini artirin.

Hiz Kontrol Cihazini
motor kapasitesine
uygun bir cihaz ile
degistirin.

Motoru kontrol edin.
Kablolar1 kontol edin.

degisimi meydana geldi

OC-C Sabit hizda asir1 akim

e Anlik gii¢c degisimi
meydana geldi

yada IGBT modiilii * IG?fT.n}OdUlunu
hasar gormiis degistirin.
e Anlik olarak yiik
e Hiz Kontrol Cihazi

kapasitesini artirin.
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Yavaslama siiresi ¢ok

Yavaslama siiresi
degerini yiikseltin.
Frenleme modiilii veya

kisa yada ytik ataleti cok frenleme direnci
OV-C Caligma/yavaglama yiiksek kullanin.
sirasinda yiiksek voltaj Hiz kontrol cihazi e Besleme giicii girisi
besleme geriliminde tarflflna reaktor
dalgalanma var baglayin.
e Hiz kontrol cihaz1
kapasitesini artirin.
e Yiik ile ilgili bir
Asirt yiik problem olup
Gahsma sirasinda gok 5 olmadigin1 kontrol edin
OH-C yiiksek sogutucu Ortam sicakligi ¢ok . £ o
sicakligi yiiksek veya e Inverter kapasitesini
havaladirma yetersiz artirmn.
e Havalandirmayi artirin.
e (Cihaz besleme
Algilama devresi hatasi baglantilari ile motor
ocC Durma aninda agir1 akim : baglant: hatlarim
3 C]: sinyal kablosu yanlis birbirinden uzaklastirin.
bagl e Hiz Kontrol Cihazini
servise gonderin.
Motor asir1 yiiklii e Motor kapasitesini
OL1 Motor asir1 yiiklendi o ylikseltin.
07-05 parametresini e (07-05 parametresini
ayarlaymn kontrol edin.
Hiz Kontrol Cihaz1 asir1 N o Hiz Kontrol Cihazi
OL2 yiiklendi Asrt yiik kapasitesini artirin.
e Besleme giicii kalitesini
Besleme gerilimi ¢ok yiikseltin.
Calisma aninda voltaj distik e Hizlanma siiresi
LV-C . SRR .
cok diistik Besleme geriliminde degerini yiikseltin.

dalgalanma var

Besleme girisi tarafina
reaktor ekleyin.
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Ozel Durumlar
Hata Mesaji Icerik Aciklama

STPO

Zero Speed Stop

Istenilen frekans degeri <0.1Hz oldugunda gerceklesir.

STP1

Direkt baslama hatasi

Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmis ise (00-
03=1) ve direkt start iptal edilmis ise (04-09=1) cihaz start
alamaz ve bu uyarty1 verir. Run girisi cihaza gii¢ verildiginde
aktifdir. 04-09 parametresini 0 yapiniz.

STP2

Tustakimi acil stop

Hiz Kontrol Cihazi harici kontrol moduna alinmais ise (00-
03=1) ve Stop butonu aktive edilmig ise 04-02=0 parametre
ayarina uygun olarak Hiz Kontrol Cihaz1 duracaktir. Stop
tusuna basilip cihaz durdugunda bu uyariy1 verecektir. Cihazin
Run girisi “Off” yapilip tekrardan “On” yapilarak cihaz

calistirilir.

E.S.

Harici acil stop

Harici giris kontaklarindan “Acil Stop” komutu alindiginda

cihaz bu hatay1 verir.

b.b.

Harici base blok

Harici giris kontaklarindan ”Base Blok” komutu alindiginda

cihaz bu hatay1 verir.

Calisma Hatalari

Hata Mesaji Icerik Olas1 Neden Coziim
e 00-05>0 iken yada o A V tuslan
motor ayarlanan degerde parametreleri
doner iken A 'V degistirmek i¢in sadece
Errl Tustakimi ¢aligma hatasi tuglarindan birine basildi 00-05=0 durumunda

degistirilemiyor

e istenilen parametre
calisma siiresi boyunca

aktifdir.
Parametreleri Stop
durumunda degistirin.

e Alt iist limit parametre

Parametreleri kontrol

Err2 Parametre ayar hatasi girisleri hatast edin.
e [letisime baslamadan
o RS485 iletisimin once Enable komutu
RS485 iletisimi sirasinda miimkiin olmadig1 bir gonderlp. .
Err5 parametre ayart miimkiin zamanda RS485 * RSTSS 11et1§1“m1ne
degil tizerinden bir kontrol Ea$ arlnadan once
komutu gdénderildi aberlegme .
parametrelerini
ayarlayn.
e Kablolama hatasi.
e lletisim parametre ayari y 11{) %Iia?lml Vek 1
Err6 [letisim hatasi hatasi egino amay1 kontro
e Sum-check hatasi '
e Yanls iletisim protokolii
e Voltaj ve akim 6l¢tim e Reset miimkiin degil ise
Err7 Parametre hatasi devresi diizgilin TWMC kontagini
caligmiyor baglayn.
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